Scheda di richiesta - Rulliera motorizzata

Dati del cliente

Data: Termine per ricevere l'offerta:
Azienda: Contatto:
Numero di telefono: Indirizzo e-mail:

Materiale trasportato

Lunghezza [mm]: D 300 D 400 600 D Larghezza [mm]: D 300 D 400 600 -
Altezza [mm]: Peso [kg]:

Tipo di materiale trasportato: D Contenitori di plastica Scatole di cartone

Lato inferiore del materiale trasportato: D liscio con nervature

Temperatura [°C]: Temperatura ambiente [°C]:

Rulliera motorizzata rettilinea

Numero di rulliere motorizzate [pz]: Lunghezza [mm]:

Luce [mm] = larghezza dell'oggetto trasportato + 10 mm: Larghezza del telaio [mm] = luce + 80 mm:

Numero di zone [pz]: Unita di trasferimento a 90° nella zona: Numero di supporti per cinghia:
|:| Alimentatore Lunghezza del cavo [m]:

Direzione di trasporto: D

Rulliera a rulli obliqui

Numero di rulliere motorizzate [pz]: Lunghezza [mm]:
Luce [mm]: Larghezza del telaio [mm] = luce + 80 mm:
|:| Alimentatore Lunghezza del cavo [m]:

Direzione di trasporto: D

Rulliera motorizzata curva

|

Numero di rulliere motorizzate [pz]: Angolo della curva: D 45° D 90°
Luce [mm]: Larghezza del telaio [mm] = luce + 80 mm:
|:| Alimentatore Lunghezza del cavo [m]:

Direzione di trasporto: D
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Scheda di richiesta - Rulliera motorizzata

Controllo e logica

Velocita [m/min]:

Controllo rete Controllo motore
o ) o (senza logica, senza sensore)
|:| Logica di accumulo preinstallata (non possibile con EtherCAT)

D Modbus TCP (ConveyLinx) D EtherNet/IP (ConveyLinx) D CC-Link (ConveyLinx) |:| 1/0 digitale (Eqube)
Profinet (ConveyLinx) EtherCAT (MotionLinx)
Awvio: Manuale D Sensore D Pulsante Interruttore Controllo esterno’
Arresto: Zona Pulsante Interruttore D Controllo esterno’
Scarico: D Manuale Pulsante Interruttore D Controllo esterno’

" Segnale aggiuntivo dal sensore di zona come segnale di uscita

Guida laterale

©
N
Guida laterale: Altezza [mm): Luce [mm]: E Luce
<
) v s
© @
D senza guida laterale D con guida laterale guida laterale rigida guida laterale flessibile

Sottostruttura

D montata consegnato come kit nel pacchetto Disegni per i piedi:

0

Altezza di partenza [mm]:

Altezza finale [mm]:

Inclinazione [°]:

Altezza finale

Altezza di partenza

Informazioni / Schizzo
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Azzeramento del modulo
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