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Valeckovy dopravnik

Navod k obsluze / Navod k montazi
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Obecné

Vyrobce stroje

Robotunits GmbH

Dr. Walter Zumtobel Str. 2
A-6850 Dornbirn

Tel. +43 5572 22000 200
www.robotunits.com

Uvod / i&el navodu k obsluze / navodu k montazi

Valeckové dopravniky, které jsou doddvény s ovladanim bez stagnacniho tlaku
(ZPA-Logik), je tfeba povaZzovat za kompletni stroj (MRL 2006/42/ES, ¢l. 2a), a proto je
tfeba tento dokument povazovat za ndvod k obsluze. Pozadované prohlaseni o shodé
naleznete v pfilozenych dokumentech.

Valeckové dopravniky, které jsou dodavany bez ovladani, je tfeba povazovat za nekom-
pletni stroj (MRL 2006/42/ES, ¢l. 2g), a proto je tfeba tento dokument povazovat za
navod k montazi.

Pozadované prohlaseni o zabudovani naleznete v pfiloZzenych dokumentech.

V dal$im textu se pouziva pouze termin ,stroj".

Verze

Navod k obsluze / Navod k montazi 1.8.2021

ROBOTUNITS



2.

2.1

2.2

Bezpecnost

Obecné informace

Pokyny jsou soucdsti stroje. Musi byt vzdy k dispozici v blizkosti stroje. Pfesné
dodrZovani téchto pokyn( je pfedpokladem pro zamyslené pouziti a spravnou
funkeci stroje.

Robotunits se povazuje za odpovédného za zafizeni z hlediska bezpeénosti,
spolehlivosti a funkénosti pouze tehdy, pokud montéz, sefizeni, Upravy, rozsifeni a
opravy provadi Robotunits nebo subjekt povéfeny spole¢nosti Robotunits a stroj je
pouzivan v souladu s ndvodem.

Zamyslené pouziti

Véleckovy dopravnik je navrzen a vyroben
k prepravé kusového zbozi nebo kapaliny v uzavienych kontejnerech horizontalné
a bez stagnacniho tlaku.

+  pro pouziti v primyslu a obchodu.

Stroj smi obsluhovat pouze poucené osoby.

Omezeni pouziti:
Okolni teplota: +2 az +40 °C (neskladujte venku, vyvarujte se teplotnich soka).

Relativni vinkost: < 90 % (nekondenzujici)
Otfesy: < 0,5G

ROBOTUNITS



23

Bezpecnost

Pouziti v rozporu se zamyslenym tGcelem

Je nespravné a je treba se vyhnout:

1. Jakémukoliv jinému nez zamyslenému pouziti.

2. Pouzivani za jinych podminek a pozadavk, nezZ jaké jsou uvedeny vyrobcem v
technické dokumentaci, datovych listech, ndvodech k montazi, instalaci a obsluze
a v dalSich specifickych pozadavcich.

Zejmena je tieba se vyhybat:
Provozu stroje bez bezpec¢nostnich zafizeni.
Manipulace se stavajicimi bezpe€nostnimi zafizenimi, jejich obchdzeni nebo
zplsobeni jejich nefunkénosti.
Pouziti ve vodé nebo pod vodou.
Preprava zvirat a lidi.

+  Preprava horkych latek a pfedmétl (> 40°C).
Doprava kyselin a pouziti v kyselinach, agresivnich latkach, abrazivnich
materidlech a latkach.
Preprava pfili§ vysokou rychlosti.

+  Poskozeni v dlsledku nespravné instalace valeckového dopravniku.
Pouziti v domdcnosti.
Zameérné vyrobé a zpracovani horlavych nebo vybusnych latek a pouzivani v
prostorach, kde se mze Casto nebo trvale vyskytovat vybugna plynna nebo
prachova atmosféra.
Pouziti v oblastech, kde se mlize ¢asto nebo trvale vyskytuje atmosféra s
moznosti koroze.
Pouziti v oblastech, kde maze dojit k poskozeni prepravovaného materiélu
statickymi vyboji.

Konstrukéni Upravy umoziuji pouziti valeckovych dopravnikl v nékterych nebezpec-
nych a antistatickych oblastech. Nejprve prosim kontaktujte spole¢nost Robotunits.

Pokud provozovatel pfemistuje nebo zpracovava jiné nebo dalsi latky a materialy, nez

které jsou znamy vyrobci a uvedeny ve smluvnich pracich nebo ve specifikacich,
prohlaseni vyrobce jiz neni platné. Zde je pak pouzita smérnice 2009/104/ES.

ROBOTUNITS



2.4

2.5

Obecné bezpecénostni pokyny pro bézny provoz

Stroj byl vyvinut a konstruovan spole¢nosti Robotunits v souladu se sou¢asnym sta-
vem techniky.

+  Pfi obsluze stroje je nutné dbat vnitrostatnich zakon( a predpist o ochrané zdravi
a bezpecnosti zameéstnanct pfi praci! V zéjmu bezpecného pracovniho procesu je
za dodrZovani predpisl odpovédny provozovatel a uZivatel.

+ Pred kazdym pouzitim musi uzivatel zkontrolovat funkci a nezavadny stav stroje.

+ Uzivatel si musi precist navod k pouziti stroje a porozumét mu.

Obecné bezpecnostni pokyny pro elektfinu

+ Instalaci musi provadét kvalifikovany a autorizovany elektrikar.

+  Stroj pripojte pouze k dostatecné dimenzovanému napajecimu zdroji.

+  V nebezpecnych situacich nebo v pripadé technickych zavad okamzité odpojte
stroj od elektrického obvodu pomoci vypinace nebo nouzového zastaveni.

+  Pri odstranovani zastréek je zakdzano tahat za kabel.

+ Je tfeba zabranit ohybani kabeld.

-+ Pfivyjimani a nasledné instalaci kabell je tfeba pouzivat kabelové priichody, aby
se predeslo poskozeni.

ROBOT



2.6

>

2.7

Obecné bezpecnostni pokyny mechanika

+  Stét a chodit na véleckach a na profilovém rdmu je zakézéano.

+ Sahani mezi dva valecky béhem provozu je zakazano.

+  Zasahovani mezi hnaci femen a hlavu hnaciho femene béhem provozu je zakaza-
no.

+  Demontdaz bezpecnostnich zafizeni je zakdzéna, tj. stroj smi byt provozovan pouze
v plvodnim stavu.

Pri montazi nebo kompletaci zafizeni je tfeba brat v ivahu ,integraci bezpeénosti“. To
muZe vést k tomu, Ze integrator bude potrebovat vlastni nebo dalsi ochranné a bezpec-
nostni zafizeni. To musi byt stanoveno na zakladé analyzy rizik na pracovisti, kterou
musi provést integrator.

Obecné bezpecnostni pokyny pro ¢isténi a tdrzbu

Pred ¢isténim musi byt stroj odpojen od pfivodu energie a zajistén proti opétovnému
spusténi.

K €isténi pouzivejte pouze vhodné Cistici prostredky.

ROBOT
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3.1

> P> . B

Podminky skladovani / prepravy stroje

Stroj musi byt pfi pfepravé a skladovani zajiStén proti prevraceni. Neskladujte venku.

Pozadavky na dopravni prostredek

Zdrzovani se pod bremenem je zakazano.

Musi byt pouzity vhodné dopravni prostiedky.

ROBOT



4.1

4.2

Udaje o pfipojeni s dodavanym zdrojem napajeni

Napajeci napéti: 400 VAC
Sitova frekvence: 50 Hz
Pfipojent: ZastrCka CEE (16A)

K jednomu zdroji napdjeni Ize pfipojit maximalné 12 motorovych valecka.

Udaje o pfipojeni pro nedodany zdroj napajeni

Ridici napéti: 24 VDC
Max. trvaly proud na jeden valec motoru:  2,5A

ROBOT



5.1

5.2

L\

5.3

A

Pozadavky na personal

Veskeré prace na stroji smi provadét pouze kvalifikovani a povéreni odbornici.

Pripojeni stroje

Pozadavky:
Ukotveny k podlaze, bez moznosti prevraceni
Dbejte opatfeni tykajici se elektromagnetické kompatibility (EMC)
Zajisténi trvalého vyrovnani potenciall

Pripojte stroj podle prilozeného schématu zapojeni.

Uzemnéni: Cely ram dopravniku musi byt pfipojen k zemi. Kromé toho musi byt
pfipojky 0 V napdjecich jednotek uzemnény. Pfi instalaci v blizkosti pracovi$té je nutné
zabudovat do pfivodniho potrubi zafizeni pro odpojeni od sité, abyste jej mohli v
pfipadé nouze vypnout.

Uvedeni do provozu

Pred prvnim uvedenim do provozu zkontrolujte:

1. Spravnou instalaci vSech bezpecénostnich zafizeni a krytd. Pokud existuje
zvysené riziko zplsobené piepravovanym zbozim, je tfeba zajistit vhodné
ochranné prostfedky a/nebo zabezpecit nebezpe¢nou zénu.

2. Spravné upevnéni motorovych valcd.

3. Po prvnim spusténi valeckového dopravniku je nutné zkontrolovat rychlost a smér
pohybu.

4. Je nutné zkontrolovat pevnost uzemnovaciho Sroubu a bezpeéné uchyceni
uzemnovaciho kabelu ve svorce.

ROBOT
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5.3.1

5.3.2

533

Uvedeni do provozu/vyrazeni z provozu

Uvedeni do provozu s dodanym zdrojem napajeni
1. Pripojte zastréku CEE.

2. Zapnéte hlavni vypinac.

Uvedeni do provozu se zdrojem napajeni od zakaznika

Pripojte valeckovy dopravnik k dostate¢né dimenzované napéjeci jednotce podle
schématu zapojeni a zapnéte hlavni vypinac.

Uvedeni fidici jednotky do provozu

U varianty s predinstalovanou fidici jednotkou je valeckovy dopravnik pfipraven k
provozu.

Pokud je tfeba provést zmény v regulétoru véle¢kového dopravniku (napf. Zména
otacek, brzdna draha atd.), kontaktujte spole¢nost Robotunits.

U varianty bez fidici jednotky musi zdkaznik nainstalovat pfislusnou fidici jednotku.

Informace o fidici technice najdete na nasi domovské strance (Stahovani):

https://robotunits.com/cs/shop/dopravnikove-technologie/valeckovy-dopravni-sys-
tem/valeckovy-dopravnik-primy/

ROBOTUNITS
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https://robotunits.com/cs/shop/dopravnikove-technologie/valeckovy-dopravni-system/valeckovy-dopravnik-primy/
https://robotunits.com/cs/shop/dopravnikove-technologie/valeckovy-dopravni-system/valeckovy-dopravnik-primy/

5. Uvedeni do provozu/vyrazeni z provozu

5.3.4. Bezpecnostni pokyny pro uvedeni do provozu
Béhem uvadéni do provozu je zakdzano odstranovat bezpeénostni zafizeni, kryty a
ochranna zafizeni. Nebezpecna zéna musi byt rovnéz zajisténa.

m‘ Pfiblizovani ke stroji je povoleno pouze s vhodnym ochrannym odévem (sitka na vlasy,
L | ochrana sluchu, bezpe¢nostni obuv atd.).

5.3.5 Nastaveni spinacich bodi senzori
Vychozi nastaveni je prednastaveno z vyroby.

Postup pfizptsobeni nastaveni:

N\ A

Otacenim sefizovaciho Sroubu proti * Otacenim sefizovaciho Sroubu ve ‘
sméru hodinovych rucicek se rozsah sméru hodinovych ruciéek se rozsah
snimace zmensuje. snimace zvétsuje.

[ 12
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5.4

A\

5.4.1

L\

5.4.2

L\

5.5

Vyfazeni z provozu

Pred vyfazenim stroje z provozu jej vypnéte a odpojte od elektrické sité a teprve poté
provadéjte dalSi demontazni prace. Stroj musi byt pfi vyfazeni z provozu v bezpecném
stavu.Vyrazeni z provozu smi provadét pouze kvalifikovany a autorizovany odbornik.

Vyrazeni z provozu s dodanym zdrojem napajeni

Vypnéte hlavni vypinac!

Vyrazeni z provozu se zdrojem napajeni od zakaznika

V zavislosti na typu napdjeni odpojte valeckovy dopravnik od sité a/nebo vypnéte

hlavni vypinac!

Likvidace

Stroj musi byt zlikvidovan v souladu s vnitrostatnimi predpisy.

ROBOT

[ 13



6.1

Udrzba

Pozadavky na personal

6.2 Tabulka udrzby

Misto udrzby Interval udrzby

Elektrické instalace

Hnaci vélec Poly-V

Ochrana proti zachyceni
Poly-V

Sroubovych spojl

po prvnim uvedeni do
provozu

Sroubovych spojl

Sensory

2x rocné

1x za étvrt roku

1x za étvrt roku

1 za mésic po prvnim
uvedeni do provozu

1x rocné

podle potreby

ROBOTUNITS

Bezpecnost obsluhy a bezporuchovy provoz stroje Ize zarucit pouze tehdy, pokud jsou
pouzity originalni dily stroje. Spravna péce o stroj je pfedpokladem bezporuchového
provozu a dlouhé Zivotnosti.

Veskeré udrzbarské prace se sméji provadét pouze tehdy, kdyz stroj neni pod napétim.

Udrzbu smi provadét pouze kvalifikovany a autorizovany odbornik.
Pfi idrzbé musi byt zajisténa stabilita stroje.

vizudlni kontrola poskoze-
ni a tésnéni

vizualné zkontrolujte, zda
neni poskozeny (napf.
praskliny nebo pérovitost)

kontrola pevného uchyceni
kontrola pevnosti
kontrola pevnosti

odstrante pripadné necis-
toty

| 14



6.3

6.4

Udrzba
Vyména regulatoru valeckového dopravniku

1. Vypnéte valeckovy dopravnik.

2. Vyménite regulatoru valeckového dopravniku za novy.

3. Pripojte k novému modulu vSechny senzory, motory, sitové kabely a napéjeci
pfipojky.

4. Zapnéte valeckovy dopravnik.

5. Stisknéte tlacitko Replacement (Vyména) a podrzte je nékolik sekund, dokud
stavovy indikator nezacne blikat cervené.

6. Uvolnéte tlacitko

O

Pfipojeni kabelu Tlacitko Replacement (Vymeéna)

Poznamka: Proces vymény modulu mizZe trvat nékolik minut!

Obnoveni tovarniho nastaveni regulatoru valeckového dopravniku

1. Vypnéte véleckovy dopravnik.

2. Odstraiite z modulu véechny senzory, motory a sitové kabely. Neodstranujte
napdjeci pfipojky, jsou nezbytné.

3. Zapnéte véleckovy dopravnik.

4. Stisknéte tlacitko Replacement (Vyména) a podrzte je nékolik sekund, dokud
stavovy indikator neza¢ne blikat Cervené.

5. Uvolnéte tlacitko.

Napéjeni je pfipojeno Tlacitko Replacement (Vyména)

ROBOTUNITS



6. Udrzba

6.5 Vymeéna pasu Poly-V pro rovné valeckové dopravniky

Odstranéni ochrannych
prvka

Odstranite kryci profily na

obou stranach

|

tici a v pfipadé potieby
sejméte momentovou
podpéru (pouze pro mo-
torovy valec).

Povolte Sestihrannou ma- I

6.

rem k vélecku tak daleko,

Zatlacte osu pruziny smé- *
jak to jen pujde.

Zvednéte vélecky z
uchytu

Vélecky vlozte do tchy-
v ¥

10.

Namontujte kryci profily W

Pruzinova osa zapadne
do Uchytu

Ochranné prvky zapad-
nou na misto

ROBOTUNITS

¥

¥

matici (v pfipadé potieby
s momentovou podpérou)
k vystupu kabelu
Utahovaci moment:
S bo¢nim vedenim:
50 Nm

Bez bocéniho vedeni
Ruéni tésnéni

Pripevnéte Sestihrannou I

| 16



6. Udrzba

6.6 Vymeéna pasu Poly-V pro zakrivené valeckové dopravniky

1.

N
~a

2.

X

Odstranéni ochrannych
prvkd

Odstrarite kryci profily na
obou stranach

3.1

Povolte Sestihranné ma-
tice

Povolte Srouby

]

"}

Zvednéte vélecky z
uchytu

¥

Vyména poly-V femene W

Vélecky vlozte do tchy-
tu

¥

==

Dotahnéte Srouby

10.

N

11.

-~
~

Namontujte kryci profily W

Ochranné prvky zapad-
nou na misto

¥

ROBOTUNITS

s

Upevnéte Sestihranné
matice
(motorovy valec = 50 Nm)

| 17
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Vyhrazujeme si pravo kdykoli provést technické zmény.
Neprebirame Zadnou odpovédnost za chyby v sazbé nebo tisku.

Rakousko * Némecko + Svycarsko * Itélie « Francie « Spanélsko * Cesko * USA + Austrélie

www.robotunits.com
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