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1.1

1.2

Obecné

Vyrobce zafizeni

Robotunits GmbH

Dr. Walter Zumtobel Str. 2
A-6850 Dornbirn

Tel. +43 5572 22000 200
Fax +43 5572 22000 9200
www.robotunits.com

Verze
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2.1 Zamyslené pouziti

Presuvna stanice doplfiuje valeckovy dopravni systém Robotunits pro oto¢eni pfepravované-
ho materidlu o0 90°. Technické tdaje viz kapitola 3.

Jelikoz je presuvna stanice doddvana bez ovladani, jednd se ve smyslu Smérnice o strojnich
zafizenich 2006/42/ES o ,kompletni stroj“. Prohlaseni o shodé viz pfiloha.

Presuvna stanice je navrzena a vyrobena:
* k prepravé zbozi nebo kontejner(i - bez stagnacniho tlaku.
* pro pouziti v primyslu a obchodu.

/\ POZOR

Nebezpeci nevyskolenymi osobami

Obsluhu presuvné stanice smi provadét pouze proskolené osoby

2.2 Divodné predvidatelné nespravné pouziti

Neni povoleno:

* Provoz bez bezpecnostnich zafizeni

* Manipulace se stévajicimi bezpecnostnimi zafizenimi, jejich obchazeni nebo zplisobeni
jejich nefunkénosti

* Pouziti ve vodé nebo pod vodou

* Preprava zvifat a lidi

* Preprava horkych latek a predmétt > 40 °C

* Doprava kyselin a pouziti v kyselinach, agresivnich latkach, abrazivnich materialech a
latkach

* Preprava prilis vysokou rychlosti

* Poskozeni v disledku nespravné instalace

* Pouziti v prostredi s nebezpecim vybuchu

* Pouziti v korozivnim prostredi

ROBOT



2.3 Obecné bezpecnostni pokyny pro bézny provoz

* noste priléhavé pracovni obleceni

* pokud méte dlouhé vlasy, noste sitku na vlasy

* noste bezpecnostni obuv s ochrannou $pickou

* dbat vnitrostatnich zakon( a predpisl o bezpecnosti a ochrané zdravi
* zkontrolujte funkénost a vyhovujici stav presuvné stanice

* Pokyny pro pfesuvnou stanici preéteny a pochopeny

2.4 Obecné bezpecnostni pokyny mechanika

/A NEBEZPECI

Nebezpeci zplisobené nespravnym chovanim

Neni povoleno:
* Stani a chlize na pfesuvné stanici a ramu
* Zasahovani mezi dva valce béhem provozu

* Zasahovani mezi hnaci femen a hlavu hnaciho femene béhem
provozu

Pfesuvna stanice smi byt provozovéna pouze v ptivodnim stavu (se véemi bezpe¢nostnimi
zafizenimi). V§echny dodané bezpecnostni komponenty musi byt namontovany a musi bez-
vadné plnit bezpec¢nostni funkci.

ROBOTUNITS
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Kryt zvedaci

/ jednotky

Kryt zakladni
jednotky

Pfi montazi do zafizeni nebo pfi kompletaci zafizeni je tfeba brat v Gvahu ,integraci bezpec-
nosti“. Integrator nebo provozovatel musi zajistit, aby byla zavedena dalsi vhodnd ochranna
a bezpecnostni zafizeni.

2.5 Obecné bezpecnostni pokyny pro elektfinu

VAROVANI
Nebezpeci zplisobené nespravné dimenzovanym napajecim
zdrojem

Presuvnou stanici pfipojujte pouze pres dostate¢né dimenzova-
nou napajeci jednotku

* Instalace kvalifikovanym a autorizovanym elektrotechnickym odbornikem
* Dbejte technickych udaju v kapitole 3

Rozlozeni viz pfilohal

ROBOTUNITS



3.1 Mechanické

* Hmotnost pfepravovaného materialu: kg (max. 50 kg)

* Hmotnost pfesuvné stanice: max. 30 kg (v zavislosti na provedeni)
* Roztec valecku: mm

* Zdvih: 14 mm

* Sitka pasu: 16 mm

* Rychlost*: <20 kg: 48 m/min

<40 kg: 33 m/min
< 50 kg: 26 m/min
* Emise hluku Sifeného vzduchem: 67 dBA
* Nastavte rychlost motorového valce o 25 % nizsi nez u pfedchoziho nebo nasledujiciho va-
leckového dopravniku. Dlvod: Vétsi primeér roztecné kruznice kladky ozubeného femene
3.2 Prepravovany material
* Rozméry: mm
* Material:
3.3 Rozlozeni

Rozlozeni viz pfilohal

3.4 Elektfina

Udaje o pripojeni (bez napéjeni)

* Ridici napéti: 24 VDC
* Trvaly proud na motorovy valec: 35A
* Rozbéhovy proud na motorovy valec: 50A

Udaje o pfipojeni s napajecim zdrojem Robotunits
* Napéti: 400V AC/230VAC
* Pripojeni: Zastrcka CEE (16 A) / zastrcka Schuko

Polohy musi byt udrzovany dynamickou brzdou motoru.

ROBOT



3.5

Okolni podminky

Okolni teplota:
Rozsah vihkosti:

* Otfesy:

+2°C az +40°C (vyvarujte se teplotnim $okim)
<90 %
<05¢g

ROBOTUNITS



4. Mechanickd konstrukce

Napinaci rameno

Zakladni
jednotka

ROBOTUNITS

Zvedaci

/ jednotky



5.1 Spusténi napinaciho ramene doli

5.2  Spusténi napinaciho ramene nahoru

ROBOT

Postup:

Vyrobek se pfesune do zény s pfesuvnou
stanici, pokud je volna

Produkt z(stava na misté, poloha
napinaciho ramene dole

Presuvna stanice zveda vyrobek do horni
polohy

Napinaci ramena dopravuji produkt do
nasledujici zény, pokud je volna

Postup:

Vyrobek se pfesune do zény s prfesuvnou
stanici, pokud je volna

Vyrobek prebird napinaci rameno, poloha
napinaciho ramene nahore

Presuvna stanice spousti vyrobek do
spodni polohy

Valeckovy dopravnik dopravuje vyrobek do
navazujici zény, pokud je tato volna

| 10



5.3 Zakaznicka varianta

Postup:

ROBOT

Vyrobek se presune do zény s pfesuvnou stanici,
pokud je volna

Presuvna stanice ¢ekd, dokud nepfijme signal od
zékaznika

Moznost 1: Vyrobek se pfesune doleva

Moznost 2: Vyrobek se presune doprava
Moznost 3: Vyrobek jede pfimo

Pro moznost 1+2: Pfesuvna stanice zveda vyrobek
do horni polohy a napinaci rameno dopravuje
vyrobek doleva nebo doprava

Pro moznost 3: Valeckovy dopravnik dopravuje
vyrobek pfimo vpred

[ 11



6. Doprava

6.1 Podminky skladovani/prepravy

NEBEZPECI

> P>

Nebezpeci v disledku nespravného skladovani
* pri prepravé a skladovani zajistéte stroj proti prevraceni

* neskladujte venku

6.2 Pozadavky na dopravni prostredek

/\ NEBEZPECI

> [>

Nebezpeéi zplisobené zvednutym nakladem
* Pouziti vhodnych dopravnich prostredk

* pfi zvedani stroje dbejte na polohu tézisté

* Zakaz zdrzovani se pod bfemenem

ROBOTUNITS
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7. Uvedeni do provozu

7.1  Pozadavky na personal

Veskeré prace na stroji smi provadét pouze kvalifikovani a povéreni odbornici.

7.2 Pripojeni stroje

NEBEZPECI

Nebezpeci zplisobené nespravnym chovanim
* Prfipevnéni k ramu véleckového dopravniku Robotunits

* Dbejte opatreni tykajici se elektromagnetické kompatibility
(EMC)

* pro zajisténi trvalého vyrovnani potencialt

* Pripojovaci prace pouze odbornik na elektroinstalace

* Dbejte schématu zapojeni (viz pfiloha)

* Pripojeni rdmu k ochrannému uzemnéni

* Pripojte 0 V napdjeci jednotky k ochrannému uzemnéni

* Priinstalaci v blizkosti pracovisté zabudujte do pfivodniho potrubi zafizeni pro odpojeni
od sité&, abyste jej mohli v pfipadé nouze vypnout

| 13
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7.3  Prvni uvedeni do provozu

/i\ VAROVANI

Nebezpeci zplisobené nespravnym chovanim
Pred prvnim uvedenim do provozu zkontrolujte:

1. Sprévnou instalaci vSech bezpecnostnich zafizeni a kryt(.
Pfi zvy$eném riziku padu pfepravovaného materidlu je
nutné namontovat doplfikova ochranna zafizeni.

2. Spravné pfipojeni pfesuvné stanice k dopravnikové
technologii.

3. Rychlost a smér jizdy po prvnim spusténi valeckového
dopravniku.

| 14
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8. Provoz

Presuvna stanice je pfipravena k provozu ihned po zapnuti a je ve poloze podle popsané v
bodé 5.

| 15

ROBOTUNITS



9. Udrzba, servis, cisténi

Spravna péce o stroj je predpokladem bezporuchového provozu a dlouhé Zivotnosti.

Préce provadéné pracovniky obsluhy:

* Zastaveni stroje

* Cistéte suchymi nebo mirné navihéenymi mékkymi hadfiky
(Polykarbonéatova skla jsou citliva na poskrabani)

* V pripadé vétsiho znecisténi vysajte

* V pripadé potreby vycCistéte senzory

* Vizualni kontrola poskozeni, pfip. zadejte opravu udrzbé ve vyrobnim zavodé

ROBOTUNITS
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10. Udrzba, opravy, odstrafiovani zavad

Seznam néhradnich dill naleznete v pfiloze.

Prace, které musi provadét vyskoleny odborny personal z oddéleni udrzby zavodu:

Tabulka udrzby

Stredisko udrzby/¢innost Interval udrzby m

Elektrické instalace 2x roéné

Ozubeny femen 1x za ¢tvrt roku
Sroubové spoje po prvnim 1 mésic po prvnim
uvedeni do provozu uvedeni do provozu
Sroubovych spojt 1x rocné

Sensory podle potfeby

ROBOTUNITS

Vizualni kontrola poskozeni a
tésnéni

Vizudlné zkontrolujte, zda neni
poskozeny (napf. praskliny
nebo pérovitost)

kontrola pevnosti

kontrola pevnosti

odstrarite pfipadné necistoty

| 17



10.1 Prepravni pasy

Vymeéna femene

1.

Odstrarite valce v oblasti
pfesuvné stanice

Povolte Srouby a sejméte kryty

Odstrante 4 spojovaci Srouby

Vyjméte zvedaci jednotku

Oznacte polohu napinacich
ramen, povolte spojovaci Srouby
a motorovy valec

Vyjméte napinaci rameno a
motorovy vélec

Uplné uvolnéte dopravni pas

Uvolnéte napinaci krouzky a
vyjméte stary motorovy vélec

Odstrante boéni panel a
vymeénte femen

10.

11.

12.

Umistéte nové motorové vélce

Umistéte napinaci rameno a
motorovy valec

ROBOT

Umistéte napinaci rameno,
utahnéte spojovaci Srouby a
upevnéte motorovy valec

| 18



13.

14.

15.

Dopravni pas napnéte silou 50 N

Umistéte zvedaci jednotku

16.

17.

Umistéte a upevnéte kryty

VloZte vélecky do oblasti
pfesuvné stanice

ROBOTUNITS

Utahnéte 4 spojovaci Srouby
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10.2 Zvedaci jednotka motoru

Vyména motorového valce (spodni strana)

1. 2. 3.

Odstrante Srouby a kryt Odstranite 4 spojovaci Srouby Vyjméte motor
4. 5
Vyjméte excentricky naboj a Kroky 5 - 1 provedte zpétné

vymeénte motor

Vyména motoru (horni strana)

1. 2. 3.

Odstrante valce v oblasti Povolte Srouby a sejméte kryty Odstrante 4 spojovaci Srouby
pfesuvné stanice

4. 5. 6.
Vyjméte zvedaci jednotku Uvolnéte spojovaci Sroub motoru  Vyjméte motor

7 8.
Vyjméte excentricky ndboj a Kroky 6 - 1 provedte zpétné

vymeénte motor

ROBOT
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11. Likvidace

Vyrobek obsahuje cenné materidly (kovy, plasty, elektrické sestavy), které Ize recyklovat
oddélené.

Po skonceni zivotnosti odevzdejte vyrobek do specializovaného likvidacniho strediska.

11.1 Kabelaz / Schéma zapojeni

Viz pfiloha!

[ 21
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Jako vyrobce stroje prohlasujeme na vlastni odpovédnost, Ze nize popsany stroj je v souladu
s dale uvedenymi harmonizaénimi pravnimi predpisy EU. Jako zaklad pro shodu byly pouzity
uvedené prislusné harmonizované normy EU a pfipadné dalsi specifikace.

Vyrobce: Robotunits GmbH
Dr. Walter Zumtobel Strasse 2
6850 Dornbirn, AUSTRIA

Produkt:

L J
Pfislusné harmonizaéni pravni predpisy (smérnice):
2006/42/ES (09.06.2006) Smérnice o strojnich zafizenich
2014/30/EU (29.03.2014) Smeérnice o elektromagnetické kompatibilité

Pouzité harmonizované normy:

EN ISO 12100:2010 Bezpecnost strojnich zafizeni - VSeobecné zasady pro
konstrukci — Posouzeni rizika a snizovani rizika;

EN 60204-1:2018 Bezpecnost strojnich zafizeni - Elektrickd zafizeni
stroji — Cést 1: Obecné pozadavky;

EN 619+ A1:2010 Kontinualni dopravniky a systémy — Bezpecnostni a EMV

pozadavky na mechanicka dopravni zafizeni pro kusové zbozi

Osoba povérena sestavenim technické dokumentace: Robotunits GmbH
Dr. Walter Zumtobel Stralle 2
6850 Dornbirn, RAKOUSKO

Podepsal za a jménem spolecnosti: Robotunits GmbH

Christian Beer
Dornbirn, 29.04.2022 Jednaci spole¢nik spolecnosti

| 22
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ROBOTUNITS

Vyhrazujeme si pravo kdykoli provést technické zmény.
Neprebirame Zadnou odpovédnost za chyby v sazbé nebo tisku.

Rakousko * Némecko + Svycarsko * Itélie « Francie « Spanélsko * Cesko * USA + Austrélie

www.robotunits.com
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