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1.1

1.2

1.3

ALLGEMEINES

HERSTELLER DER SCHUTZEINRICHTUNG

Robotunits GmbH

Dr. Walter Zumtobel Str. 2
A-6850 Dornbirn

Tel. +43 5572 22000 200
Fax +43 5572 22000 9200

www.robotunits.com

VERWENDUNGSZWECK

Trennende Schutzeinrichtungen zum Schutz von Personen.

Zutrittsverhinderung von Gefahrenbereichen.

VERSION

Version Art Datum

1

2

Betriebsanleitung 2019-01-08

Ergénzung Schutzerdung 2025-06-15
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2.1

2.2

SICHERHEIT

ALLGEMEINES

> Die Betriebsanleitung ist Bestandteil der Schutzeinrichtung. Sie ist jederzeit in Schutzeinrichtungs-
néhe bereitzustellen. Das genaue Beachten dieser Anweisung ist Voraussetzung fir den bestim-

mungsgemé&fen Gebrauch und die richtige Bedienung der Schutzeinrichtung.

> Robotunits betrachtet sich fir die Schutzeinrichtung im Hinblick auf Sicherheit, Zuverlassigkeit
und Funktionsféhigkeit nur verantwortlich, wenn Montage, Anderungen, Erweiterungen und
Reparaturen durch Robotunits oder durch eine von Robotunits dazu autorisierte Stelle ausgefihrt

werden und die Schutzeinrichtung in Ubereinstimmung mit der Betriebsanleitung verwendet wird.

BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Die Schutzeinrichtung ist konzipiert und gebaut zum Schutz von Personen bzw. dem Trennen von
Personen und Gefahrenbereich.

Benutzung nur von unterwiesenen und erwachsenen Personen.
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SICHERHEIT

BESTIMMUNGSWIDRIGE VERWENDUNG UND ZU UNTERLASSEN IST:

Die Verwendung unter anderen als den, durch den Hersteller in seinen technischen Unterlagen,
Datenbléttern, Montage-, Installations- und Betriebsanleitungen und in anderen spezifischen

Vorgaben, genannten Bedingungen und Voraussetzungen.

Insbesondere zu verhindern ist:

> Die Schutzeinrichtung zu manipulieren oder zu umgehen oder unbrauchbar zu machen.
> Die Verwendung als trennende Schutzeinrichtung von Tieren

> Die Verwendung als Schutz vor heiflen Stoffen und Gegensténden

> Die Verwendung als Schutz vor Séuren und aggressiven Stoffen

Generell bestimmungswidrig ist:

Die Verwendung als Begrenzung oder Schutz von:
> Maschinenbewegungen oder beweglichen Teilen
> Schutz vor herausschleudernden Werkstiicken

> Schutz vor herausschleudernden Maschinenteilen

Wird vom Betreiber die Schutzeinrichtung anders als die dem Hersteller bekannt und in den
Vertragswerken bzw. im Pflichtenheft genannten verwendet, gilt die Erklérung des Herstellers nicht

mehr. Hier greift dann die RL 2009/104/EG.

Die Schutzeinrichtung ist fir den Betrieb bei Umgebungstemperaturen

von — 20 bis + 60 °C konzipiert.
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2.4

2.5

2.6

2.7

SICHERHEIT

SICHERHEITSHINWEISE ZUM NORMALBETRIEB

Die Schutzeinrichtung wurde von Robotunits nach dem Stand der Technik entwickelt und konstruiert.

Gefdhrdungen sind bei bestimmungsgeméfer Verwendung nicht zu erwarten. Restgefédhrdungen

sind auf ein Minimum reduziert.

> Fir die Schutzeinrichtung sind die nationalen Gesetze und Vorschriften zum Sicherheits- und
Gesundheitsschutz fir Arbeitnehmer bei der Arbeit zu beachten! Im Interesse eines sicheren
Arbeitsablaufes sind Betreiber und Anwender fiir die Einhaltung der Vorschriften verantwortlich.

> Der Anwender hat vor jeder Anwendung die Funktion und den ordnungsgeméfien Zustand
Schutzeinrichtung zu prijfen.

> Der Anwender muss mit der Betriebsanleitung der Schutzeinrichtung vertraut sein

SICHERHEITSHINWEISE ELEKTRIK

Bei der Montage von stromfiihrenden Teilen an der Schutzeinrichtung muss an der Schutzeinrich-
tung eine Schutzerdung angebracht sein.

Die Installation ist durch eine qualifizierte und befugte Fachkraft auszufihren.

SICHERHEITSHINWEISE MECHANIK
Die Schutzeinrichtung darf nur im Originalzustand betrieben werden.

Beim Einbauen bzw. beim Komplettieren zu einer Gesamtanlage, muss die , Integration der Sicher-
heit” beachtet werden. Das kann dazu fishren, dass der Betreiber/Benutzer eigene bzw. weiter-
fohrende Schutz-und Sicherheitseinrichtungen benétigt. Dies muss die Gefséhrdungsanalyse am
Arbeitsplatz, die vom Betreiber / Arbeitgeber vorgenommen werden muss, ergeben.

SICHERHEITSHINWEISE FUR REINIGUNGS- UND
INSTANDHALTUNGSARBEITEN

Vor den Reinigungsarbeiten an der Schutzeinrichtung ist die Maschine oder Anlage in einen

sicheren Zustand zu bringen, von der Energiezufuhr zu trennen und gegen Wiederanlauf zu

sichern.

ROBOTUNITS



3. SICHERHEITSABSTANDE

3.1 SICHERHEITSABSTANDE ALLGEMEIN

> Bei der Sicherung von Gefahrenstellen miissen die auf den Menschen bezogenen Sicherheitsab-
stéinde beriicksichtigt sein.

> Diese Sicherheitsabsténde ergeben sich aus der in Richtung Gefahrenstelle gemessenen Reich-
weite einer Person mit ihren K&rperteilen ohne Zuhilfenahme von Gegenstéinden einschlieBlich
eines Sicherheitszuschlages.

3.2 HINDURCHREICHEN DURCH REGELMASSIGE OFFNUNGEN

Personen von 14 Jahren und dlter

x Sicherheitsabstand S
Kérperteil Bild Offnungsweite Ic ?r ersabsiand or .
Schlitz Quadrat Kreis
e<4 =2 >2 =2
Fingerspitzen
4<e<b 210 25 25
6<e<8 220 215 25
Finger bis 8<e<10 >80 225 220
Fingerwurzel
10<e<12 =100 >80 >80
12<e<20 =120 =120 =120
Hand 20<e<30 >850* 2120 2120
30<e=<40 2850 =20 =120
Arm bis
Schulter-gelenk
40<e<120 2850 =850 2850

* ist die Lange der schlitzférmigen Offnung < 65 mm, wirkt der Daumen als Begrenzung und der Sicherheits-
abstand kann auf 200 mm reduziert werden.

| 7
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3.3

SICHERHEITSABSTANDE

HERUMREICHEN UM KANTEN

Beim Herumreichen um beliebig gelegene Kanten betrdgt der Sicherheitsabstand:
> fir die Hand von der Fingerwurzel bis zur Fingerspitze mindestens 130 mm

> fiir die Hand von der Handwurzel bis zur Fingerspitze mindestens 230 mm

> fir den Arm von der Ellenbeuge bis zur Fingerspitze mindestens 550 mm

> fir den Arm von der Achsel bis zur Fingerspitze mindestens 850 mm

> 130
> 550
> 230
> 850

3.4 ERREICHEN VON GEFAHRENSTELLEN MIT DEN UNTEREN GLIEDMASSEN

Geméf DIN EN ISO 13857 ergibt sich bei einer
Bodenfreiheit von < 200 mm der dargestellte Sicher-
heitsabstand von = 665 mm im FuB3bereich. Wobei
der Zugang aus der Standposition ohne jegliche

zusétzliche Hilfe vorausgesetzt wird.

Schlitzférmige Offnungen mit > 180 mm und quadra-
tische oder runde Offnungen mit > 240 mm erlauben =665
gemd&fB DIN EN ISO 13857 den Zugang fiir den <200

ganzen Kérper.

Wo ein Risiko durch Ausrutschen oder Missbrauch besteht, kann der angegebene Wert ungeeignet
sein. Zusdtzliche Vorsichtsmaf3nahmen kénnten erforderlich sein, um den Zugang einzuschrénken.
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3.5

SICHERHEITSABSTANDE

HINUBERREICHEN UBER KANTEN AN ARBEITSMITTELN ODER
SCHUTZEINRICHTUNGEN

Beim Hiniiberreichen iber Kanten an Arbeitsmitteln oder Schutzeinrichtungen wird der erforder-
liche Sicherheitsabstand erreicht, wenn die Hohe der Gefahrenstelle in mm (A) und die Héhe der
schiitzenden Konstruktion in mm (B) den entsprechenden Wert Horizontalen Abstand zu der Gefah-
renstelle in mm (C) gem&f nachstehender Tabelle nicht unterschreitet. Vorausgesetzt die schiitzende
Konstruktion weist eine Hohe von mehr als 1000 mm auf. Der Bereich zwischen Schutzeinrichtung
und Gefahrenstelle darf nicht betretbar sein.

Gefahren-
stelle
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3. SICHERHEITSABSTANDE

Hohe der schiitzenden Konstruktion in mm (B)
Héohe der

Gefah-

renstelle

2400 2200 2000 1800 1600 1400 1200 1000

inmm (A)
Horizontaler Abstand zu der Gefahrenstelle in mm (C)

2400 300 400 600 700 800 900 1000 1100
100 100 100 100 100 100 100 100
2200 300 400 600 800 900 1000 1200 1300
250 350 400 500 500 600 600
2000 - 400 600 800 900 1100 1300 1400
- - 350 500 600 700 900 1100
1800 - - 600 800 900 1100 1400 1500
- - - 600 900 900 1000 1100
1600 - - 500 800 900 1100 1400 1500
- - - 500 900 900 1000 1300
1400 - - - 800 900 1100 1400 1500
- - - 100 800 900 1000 1300
1200 - - - 700 900 1100 1400 1500
- - - - 500 900 1000 1400
1000 - - - - 800 1000 1400 1500
- - - - 300 900 1000 1400
800 - - - - 600 900 1300 1500
- - - - - 600 900 1300
- - - - - 800 1300 1400

600
- - - - - - 500 1200
400 - - - - - 400 1200 1400
- - - - - - 300 1200

Werte bei hohem Risiko Werte bei geringem Risiko
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SCHUTZERDUNG

Die Schutzzaunelemente sind iber die Schutzzaunverbinder leitend miteinander verbunden.
Dadurch ist eine Schutzerdung der Elemente méglich.

Bei Verwendung von SchweiB3gittern kdnnen 50 Elemente pro Erdungspunkt geerdet werden.

Bei Einzel- bzw. Doppeltiren missen die Tirfligel zusétzlich mit einem Erdungskabel mit dem
Profilrahmen verbunden werden.

Bei Verwendung von Schiebetiiren ist der Grundrahmen, sowie das stehende Element geerdet, nicht

das Schiebetiirelement.

Abbildung 1: Erdung einer Einzeltir
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5.1

> B

53

TRANSPORT/ MONTAGE

LAGER-/TRANSPORTBEDINGUNGEN SCHUTZEINRICHTUNG

Bei Transport und Lagerung muss die Schutzeinrichtung gegen das Umkippen

gesichert werden. Nicht im Freien lagern.

ANFORDERUNGEN TRANSPORTMITTEL

Beim Heben der Maschine ist auf die Lage des Schwerpunktes zu achten.

Ein Aufenthalt unter der Last ist verboten.

Es sind geeignete Transportmittel zu verwenden.

ANFORDERUNGEN AN DEN AUFSTELLORT

> Bodenbeschaffenheit Betonqualitét > B 25
> Anwendung nur im Innenbereich
> Umgebungstemperatur - 20 bis + 60 °C

> Bodenebenheit muss einen sicheren Stand der Schutzeinrichtung gewdahrleisten.
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6.1

6.2

6.3

INBETRIEBNAHME

ANFORDERUNGEN PERSONAL

Alle Arbeiten an der Schutzeinrichtung disrfen nur durch qualifizierte und befugte
Fachkréfte durchgefishrt werden.

MONTAGE DER SCHUTZEINRICHTUNG

Verletzung der Gliedmafen durch Quetschen und StoBen beim Umkippen der Schutzeinrichtung,
wenn diese wéhrend der Montagearbeiten wegen labiler Lage umstiirzt. Die Schutzeinrichtung
stets gegen Umkippen sichern. Die Installation ist nur durch eine qualifizierte und befugte Fachkraft

auszufihren.

Die Sicherheitshinweise Elektrik (2.5) sind zu beachten.

ERSTINBETRIEBNAHME

Vor der ersten Inbetriebnahme ist zu prifen:

> Die ordnungsgeméBe Installation der Schutzeinrichtung und Abdeckungen.
> Einhaltung aller Sicherheitsabsténde It. EN 1ISO 13857

> ggf. elektrische Schutzerdung und Potentialausgleich
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6.4

6.5

6.6

INBETRIEBNAHME

WAHREND DER INBETRIEBNAHME

Wahrend der Inbetriebnahme ist das Entfernen der Sicherheitseinrichtungen, Abdeckungen und

Schutzvorrichtungen untersagt. Ebenso muss der Gefahrenbereich abgesichert sein.

AUSSERBETRIEBNAHME

Verletzung durch StromstoB!

Vor der Ausserbetriebnahme der Schutzeinrichtung ist die Maschine/Anlage still zu setzen und
vom Netz zu trennen, bevor weitere Demontagearbeiten vorgenommen werden. Bei der AuBerbe-

triebnahme muss die Maschine/Anlage in einem sicheren Zustand sein.

Die AuBerbetriebnahme ist nur durch eine qualifizierte und befugte Fachkraft auszufihren.

ENTSORGUNG

Die Schutzeinrichtung enthélt wertvolle Rohstoffe, welche gesondert dem Recycling zugefihrt

werden kénnen.

Die Schutzeinrichtung ist nach den nationalen Vorschriften zu entsorgen.

ROBOTUNITS



71

7.2

73

74

WARTUNG

Die Sicherheit fir den Betreiber und ein stérungsfreier Betrieb der Schutzeinrichtung ist nur gewéhr-
leistet bei der Verwendung von Originalteilen. Eine korrekte Pflege ist Voraussetzung fiir einen
stérungsfreien Betrieb und eine lange Lebensdaver.

ANFORDERUNGEN WARTUNGSPERSONAL

Bei Wartungsarbeiten ist die Standsicherheit der Schutzeinrichtung zu gewdhrleisten. Die Wartung

ist nur durch eine qualifizierte und befugte Fachkraft auszufihren.

WARTUNGSTABELLE
Wartungsstelle Wartungsintervall Tatigkeit
Schraubenverbindung 1 Monat nach N
nach Erstinbetriebnahme Erstinbetriebnahme Aut Festigheit prifen
Schraubenverbindungen 1 x jghrlich Auf Festigkeit prifen

INSTANDSETZUNGSARBEITEN / REPARATUR

Instandsetzungs- bzw. Reparaturarbeiten disrfen nur durch Robotunits oder durch eine von Robotu-
nits autorisierte Stelle durchgefiihrt werden.

UNVERLIERBARE SCHRAUBEN AN SCHUTZEINRICHTUNGEN

Bei der Demontage der feststehenden trennenden Schutzeinrichtung fir z. B. Wartungszwecke,
Reparaturen usw. sind die firr die Demontage vorgesehenen Elemente der feststehenden trennenden
Schutzeinrichtung zu verwenden. Diese Elemente der trennenden Schutzeinrichtung sind mit Befes-
tigungsmitteln ausgestattet, die nach dem Abnehmen der Elementen, mit der Schutzeinrichtung oder
mit der Maschine verbunden bleiben.

Beim Zusammenbau ist darauf zu achten das alle Befestigungsmittel wieder montiert sind. Die

Maschine darf nur in Betrieb genommen werden wenn der urspriingliche Zustand der feststehenden
trennenden Schutzeinrichtung vollstéindig und im Sinne der Betriebssicherheit wieder hergestellt ist.

ROBOTUNITS



8. MONTAGETIPPS SCHUTZZAUNSYSTEM BASIC

S O o

Schutzzaunverlauf mittels Schlagschnur markieren

Erstes Schutzzaunelement an der Linie ausrichten

Schutzzaunelement bohren, verdisbeln und mit Wasserwaage ausrichten
Néchstes Schutzzaunelemente einschieben, bohren, verdiibeln und ausrichten
Die Schutzzaunelemente mit dem Schutzzaunverbinder verbinden

Nachste Schutzzaunelemente einschieben, bohren, verdiibeln und ausrichten

1.

7 . — g o -
N
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8. MONTAGETIPPS SCHUTZZAUNSYSTEM BASIC
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Benétigtes Werkzeug: “**“*::;—r_——- : N E
> Schlagschnur R NENRN
TR H T
> RollmaBBband TR R T aiadan
> Schlagbohrmaschinen T-Tr'—-*:" T T NERERN
s HHET T ! HHH
mit Steinbohrer 210 mm I 'IST __::__ﬂ HHR T
> Stahlhammer LT AT
> Gabelschlissel SW 17 Lo LT
. T —
> Innensechskantschlissel SW 5 =
> Wasserwaage 6. i
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9. MONTAGETIPPS SCHUTZZAUNSYSTEM ALLROUND

S O o

Schutzzaunverlauf mittels Schlagschnur markieren

Erster Steher bohren, verdiibeln und mit Wasserwaage ausrichten

Schutzzaunelement mit erstem und zweitem Steher verbinden (siehe 4. und 5.)
Schutzzaunelement unten am 90° Verbinder einhéingen

Schutzzaunfeld oben am 90° Verbinder und Verliersicherung mit Steher verschrauben

Zweiten Schutzzaunsteher bohren, verdiibeln und ausrichten
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9. MONTAGETIPPS SCHUTZZAUNSYSTEM ALLROUND

"
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3
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Benétigtes Werkzeug:

> Schlagschnur

> RollmaBband

> Schlagbohrmaschine
mit Steinbohrer 210 mm

> Stahlhammer

> Gabelschlissel SW 17

> Innensechskantschlissel SW 5

> Wasserwaage
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ROBOTUNITS®

Wir behalten uns vor, technische Anderungen jederzeit durchzufiihren.
Fir Satz- und Druckfehler ibernehmen wir keine Haftung.

Osterreich * Deutschland * Schweiz ¢ ltalien © Frankreich ¢ Spanien © Tschechien * USA © Australien

www.robotunits.com
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