LA TECNOLOGIA DE TRANSPORTE
JUST-IN-TIME




El éxito suele medirse en términos de eficacia y rapidez. Para los clientes de Robotunits, esto significa
ir siempre un paso por delante en cuanto a plazos de entrega, diseiio y montaje.

Otro beneficio destacable es el hecho de que nuestra tecnologia de transporte se integra a la perfeccion
en un sistema de automatizacién modular.

Con todas las ventajas que hacen unica a la empresa Robotunits: gran variedad, los mas altos estan-
dares técnicos y un enorme potencial de ahorro en disefio y montaje. Por supuesto, también podemos
realizar para usted disefios especiales fuera de las dimensiones estandar.

Plazos de entrega excepcionalmente cortos

Largo por ancho a medida

Flexibilidad en cuanto al tipo y la posicién del accionamiento

Velocidad

Variantes de desvio

Eleccion individual de la cinta

Sistema de transporte integrado

P RN 3 M

@ Ahorro de tiempo y reduccion de costes

@ Seguridad

ROBOTUNITS®




La tecnologia de transporte JustIn-Time

Transportador de banda pagina 10
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La tecnologia de transporte JustIn-Time
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Transportador de banda C4N Variantes de accionamiento

Accionamiento directo en extremo (pdgina 13)

Accionamiento en extremo con correa
(pagina 12)

Borde de cuchilla (pagina
12/13)

Accionamiento central con correa
(pagina 13)

Transportador de banda C5N Variantes de accionamiento

Accionamiento directo en extremo
(pagina 15)

Accionamiento en extremo con correa
(pagina 14)

Borde de cuchilla (pagina
14/15)

%

Accionamiento central con correa
(pagina 15)
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Transportador de banda C8N Variantes de accionamiento

Accionamiento directo en extremo
(pagina 17)

- Accionamiento en extremo con correa
. (pagina 16)

Borde de cuchilla (pégin
16/17)

Accionamiento central con correa
(pégina 17)
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C4N

ce >

Plug-and-Play

Guia lateral para transportador de
banda, ver pagina 50

Transportadores de tolva a
peticién

Aplicaciones
Tareas de transporte de todo tipo

Caracteristicas técnicas
Velocidad de la banda de 3 a 55 m/min

Potencia motriz en funcién de la velocidad
del transportador y de la carga de 0,12 kW a

0,37 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

Carga total: max. 240 kg
Rango de temperatura de -20°C a +40°C

Tipo de banda

Aplicacion estandar, resistente al aceite,
apta para alimentos, adhesiva para trans-
porte ascendente, resistente al corte, de
acumulacion, etc.

C4N sin guia lateral
Anchura de la banda: Anchura del bastidor
-10 mm

Variantes de accionamiento’

Transportador de banda 40

A B
I [ &
Ko b )=
Ancho del bastidor 7l 11

C4N con guia lateral

Anchura del bastidor < 120 mm

Anchura de la banda: Anchura del bastidor
-15mm

Anchura del bastidor >120 mm

Anchura de la banda: Anchura del bastidor
-20mm

Accionamiento en extremo con correa

A
8|
e
o]

Accionamiento en extremo con
correa a la izquierda

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha

Accionamiento en extremo con
correa a la izquierda y borde de
cuchilla detras

N

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha y borde de
cuchilla detras

Accionamiento directo en extremo

i

Accionamiento directo en extre-
mo a la izquierda

Accionamiento directo en extre-
mo a la derecha

mo a la izquierda con borde de
cuchilla detras

ﬂ Accionamiento directo en extre-

¢ =-===

Accionamiento directo en
extremo a la derecha con borde
de cuchilla detras

Accionamiento en extremo con correa

— T

1

Anchura de la banda
Ancho del bastidor

60 . max. 140

95

Longitud

s

max. 280

min. 15

40/ _ 110

max. @140

|
S o

max. 320

max. 425
(con ventilador externo)

N

L L

Accionamiento central con correa

Accionamiento central con correa

Accionamiento central con correa
y borde de cuchilla delante

Accionamiento central con correa
y borde de cuchilla detras

Accionamiento central con correa'y
borde de cuchilla en ambos lados

Opcién: borde de cuchilla

=

L ip
40 20-80
| Ancho del bastidor |

1) El sentido de la marcha estandar es de tiro. El sentido de marcha de todos los accionamientos puede cambiarse invirtiendo la polaridad del motor.
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H H H Opcioén: borde d hill
Accionamiento directo en extremo ettt el
Q 17} N 17}
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10 Longitud © ©
—— ) )
g ) 8 =00
5 T
3 I
e 40| _ 110 45°
e © 150
max. 310
max. 415
(con ventilador externo)
H H Opcioén: borde d hill
Accionamiento central con correa peiatilit st s
o e = T B ¢ — —r T =l
g 3 8 3
8 % S B
= 8 8
ol = =
_ S 3 °
©
g NlE £ e 2
3 o | || g < <
E 5 )
o e - =
el
Longitud
150 @V(" @'\b
8 ° (o /
) H [
110 _|40 o 45
-3 150
® S
0 ==
J) 3
S o =
max. 450
max. 555 (con ventilador externo)
Anchuras y longitud estandar?
Descripcion Anchura del bastidor Longitud max. Descripcion Anchura del bastidor Longitud max.
Transportador de banda 40 40 mm 12000 mm Transportador de banda 40 200 mm 12000 mm
Transportador de banda 40 80 mm 12000 mm Transportador de banda 40 240 mm 12000 mm
Transportador de banda 40 120 mm 12000 mm Transportador de banda 40 300 mm 12000 mm
Transportador de banda 40 160 mm 12000 mm Transportador de banda 40 400 mm 12000 mm

Tenga en cuenta la relacion entre la longitud minima y la anchura de: 1,5: 1.

Solicitud de informacion/Pedido

Utilice nuestro configurador de transportadores o el formulario disponibles en: www.robotunits.com

2) Anchurasy longitudes especiales disponibles bajo pedido.
Disefios técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS
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Transportador de banda 50

ce >

Plug-and-Play

Guia lateral para transportador
de banda, ver pagina 50

Aplicaciones

Tareas de transporte de todo tipo A B

isti acni Y 1] 7
CaracFerlstlcas técnicas . B L t M) 2l
Velocidad de la banda de 3 a 67 m/min

Ancho del bastidor

Potencia motriz en funcién de la velocidad
del transportador y de la carga de 0,12 kW a
0,37 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

Anchura
de la banda

Anchura
| de la banda
Carga total: max. 340 kg -

Rango de temperatura de -20°C a +40°C

Tipo de banda

Aplicacion estandar, resistente al aceite,
apta para alimentos, adhesiva para trans-
porte ascendente, resistente al corte, de

acumulacioén, etc.
Anchura de la banda: Anchura del bastidor
-20mm

Variantes de accionamiento’

Accionamiento en extremo con correa

A

8|
1
g

Accionamiento en extremo con correa

hemoo

max. 140

Accionamiento en extremo con
correa a la izquierda

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha

Accionamiento en extremo con
correa a la izquierda y borde de
cuchilla detras

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha y borde de
cuchilla detras

¢=-===

Accionamiento directo en extremo Accionamiento central con correa
Accionamiento directo en

ﬂ extremo a la izquierda
U Accionamiento directo en

extremo a la derecha

Accionamiento central con correa

Accionamiento central con co-
rrea y borde de cuchilla delante

Accionamiento directo en
extremo a la izquierda con
borde de cuchilla detras
Accionamiento directo en
extremo a la derecha con
borde de cuchilla detras

Accionamiento central con correa
y borde de cuchilla detras

Themoo

S | R U N

Accionamiento central con correa y
borde de cuchilla en ambos lados

Opcioén: borde de cuchilla

P ——

N——

20-80

40
Ancho del bastidor

Anchura de la banda
Ancho del bastidor

65

Longitud & N

max. 290

min. 15

©
|
N

)
h

max. 320

max. 425
con ventilador externo;

max. @ 140

40 160

205

1) El sentido de la marcha estandar es de tiro. El sentido de marcha de todos los accionamientos puede cambiarse invirtiendo la polaridad del motor.
Disefios técnicos: medidas en mm
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Accionamiento directo en extremo BB GO

— —"—— T

20-80

Anchura de la banda ‘
Ancho del bastidor
Ancho del bastidor

25

max. 220
e

max.

@140

Longitud

max. 200

40 160

205
max. 310

max. 415
con ventilador externo)

Accionamiento central con correa Opcién: borde de cuchilla

20-80

40

Ancho del bastidor

-

N —

max. 140
‘ Anchura de la banda ‘
Ancho del bastidor

15

Longitud

178 o o
o s =D feso /

()
160 40 -

=5

max. 465

max. 570
(con ventilador externo)

60
S
0

max. 410

=

max
@140

\\—

Anchuras y longitud estandar? Variantes de construccion

Descripcion Anchura del bastidor Longitud max.
Transportador de banda 50 400 mm 12000 mm

Transportador de banda 50 500 mm 12000 mm
Transportador de banda 50 600 mm 12000 mm Cy f CF

Vista lateral

Tenga en cuenta la relacion entre la longitud minima y la anchura de: 1,5: 1.

Solicitud de informacion/Pedido

Utilice nuestro configurador de transportadores o el formulario disponibles en: www.robotunits.com

2) Anchuras y longitudes especiales disponibles bajo pedido.
Disefos técnicos: medidas en mm
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ce >

Plug-and-Play

Guia lateral para transportador
de banda, ver pagina 50

Aplicaciones
Tareas de transporte de todo tipo

Caracteristicas técnicas
Velocidad de la banda de 5 a 65 m/min

Potencia motriz en funcién de la velocida

del transportador y de la carga de 0,25 kW a

0,55 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

Carga total: max. 550 kg
Rango de temperatura de -20°C a +40°C

Tipo de banda

Aplicacion estandar, resistente al aceite,
apta para alimentos, adhesiva para trans-
porte ascendente, resistente al corte, de
acumulacion, etc.

Variantes de accionamiento’

d

Transportador de banda 80

e —l sl

Ancho del bastidor \’kﬁ 8.5

Anchura de la
banda

Anchura de la
banda

Anchura de la banda: Anchura del bastidor
-20mm

Accionamiento en extremo con correa

A
8|
1
g

hemoo

Accionamiento en extremo con
correa a la izquierda

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha

Accionamiento en extremo con
correa a la izquierda y borde de
cuchilla detras

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha y borde de
cuchilla detras

¢=-===

Accionamiento directo en extremo

ﬂ Accionamiento directo en
extremo a la izquierda

U Accionamiento directo en

extremo a la derecha

Accionamiento directo en extre-
mo a la izquierda con borde de
cuchilla detras

Accionamiento directo en
extremo a la derecha con borde
de cuchilla detras

Accionamiento en extremo con correa

max. 340

| —— ] I
8l s
s 2
2o B
o % 8
2 S z
% 5| 2
£ 5| ¢
- E <
|
U
o
~
165
Longitud &
S
V)
2 o) 8
9 i 45 ‘ 227
£ i
£ || 2
max. 400 S
x
©
max. 505 e

(con ventilador externo)

Themoo

S | R U N

Accionamiento central con correa

Accionamiento central con correa

Accionamiento central con correa
y borde de cuchilla delante

Accionamiento central con correa
y borde de cuchilla detras

Accionamiento central con correa y
borde de cuchilla en ambos lados

Opcioén: borde de cuchilla

Ancho del bastidor

1) El sentido de la marcha estandar es de tiro. El sentido de marcha de todos los accionamientos puede cambiarse invirtiendo la polaridad del motor.
Disefios técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS



Opcién: borde de cuchilla

Accionamiento directo en extremo

e —

Anchura de la banda
Ancho del bastidor
Ancho del bastidor

max. 190
|
R ——
X
40

Longitud

max. 230

max. 405

max. 460
(con ventilador externo)

Opcién: borde de cuchilla

Accionamiento central con correa

s —

* S—

max. 160

Anchura de |a banda ‘
Ancho del bastidor
Ancho del bastidor

18

oul

-]

Longitud
275 ) ~o

e oY

90
(o)
o)

227 45

245

max. 600

max
@ 140
e

max. 550
max. 655
(con ventilador externo)

Anchuras y longitud estandar? Variantes de construccion

Descripcion Anchura del bastidor Longitud max. Vista lateral
Transportador de banda 80 600 mm 12000 mm

Transportador de banda 80 700 mm 12000 mm

Transportador de banda 80 800 mm 12000 mm J F
Transportador de banda 80 1000 mm 12000 mm

Transportador de banda 80 1200 mm 12000 mm

Tenga en cuenta la relacién entre la longitud minima y la anchura de: 1,5: 1.

Solicitud de informacion/Pedido

Utilice nuestro configurador de transportadores o el formulario disponibles en: www.robotunits.com

2) Anchuras y longitudes especiales disponibles bajo pedido.
Disefios técnicos: medidas en mm
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C4F Subestructura para C4AN/C5N

Aplicaciones
Subestructura para los transportadores de
banda 40y 50

Longitud
(min. 1180, max. 12000)

Caracteristicas técnicas
Material: aluminio anodizado satinado,
GD-Zn galvanizado, acero galvanizado, goma

Incluido en el suministro
Subestructura ya ensamblada y montada en
el transportador

Altura

Las subestructuras anchas (Hy G) garan-
tizan la estabilidad de los transportadores
cuya altura es 3 veces mayor que la anchura

max. 1800

350

del bastidor.
Subestructuras de serie Subestructuras anchas
S Ancho del bastidor + 88 R Ancho del bastidor + 88 H Ancho del bastidor + 88 G Ancho del bastidor + 88
Ancho del bastidor Ancho del bastidor Ancho del Ancho del
(max. 600) (max. 600) bastidor bastidor

47

R e (max. 600)

min.
100

e

Altura -4

Altura - Espesor de la banda - 2

'
r Altura - Espesor de la banda - 2

Fmax. 600%
<
&

min.
100

Altura - 4

8 8 — — o f i
N L N (C\"

. g

=3 [=remun i § - L
Pies regulables BAS4008 Ruedas giratorias con freno Pies regulables BAS4008 Ruedas giratorias con freno
Ajuste de altura + 20 mm CAS3080 Ajuste de altura + 20 mm CAS3080
Cédigo de pedido
Cédigo de pedido?

Descripcién Anchura del bastidor Tipo Longitud Altura
Subestructura para C4N/C5N CAF o _NN o __ ____

1) Opcionalmente con elemento de fijacion al suelo BAP4500.
2) Afiada al codigo del pedido los parametros pertinentes del mecanizado requerido.
Disefios técnicos: medidas en mm
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C8F Subestructura para C8N/C8M

Aplicaciones
Subestructura para el transportador de
banda 80y el transportador de banda )
Longitud
modular80 (min. 1450, max. 12000)

-

Caracteristicas técnicas
Material: aluminio anodizado satinado,
GD-Zn galvanizado, acero galvanizado, goma

Altura

Incluido en el suministro
Subestructura ya ensamblada y montada en
el transportador

Las subestructuras anchas (Hy G)
garantizan la estabilidad de los transpor-
tadores cuya altura es 3 veces mayor que
la anchura del bastidor.

Subestructuras de serie Subestructuras anchas
S Ancho del bastidor + 88 R Ancho del bastidor + 88 H Ancho del bastidor + 88 G Ancho del bastidor + 88
Ancho del bastidor Ancho del bastidor Anchc_) cel Ag::t(i)dierl
(max. 2020) (max. 2020) r:::tgi(go ﬁm“ 2020{
S - ¥ ﬂE...» 5 5 o
3 3 i < min <
) min. 3 : 3
g g 100 p 100 o
E < E 2
< <
sl U g U o i |
12 Ll gl s T
Pies regulables BAS1120 Ruedas giratorias con freno Pies regulables BAS1120 Ruedas giratorias con freno
Ajuste de altura £ 30 mm CAS3080 Ajuste de altura £ 30 mm CAS3080
Cédigo de pedido
Caodigo de pedido’
Descripcion Anchura del bastidor Tipo Longitud Altura
Subestructura para C8BN/C8M C8F o __ _NN e ____

1) Afada al cédigo del pedido los parametros pertinentes del mecanizado requerido.
Disefios técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS
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Transportador de banda modular recto C8M Variantes de accionamiento

Accionamiento directo en extremo a la
derecha (pdgina 23)

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha (pagina 22)

ROBOTUNITS



Transportador de banda modular, curva C8MC Variantes de accionamiento

Accionamiento directo en extremo a la
izquierda (pagina 25)

Accionamiento en extremo con correa a la
izquierda (pagina 24)

ROBOTUNITS
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=

ce >

Plug-and-Play

Guia lateral para transportador de
banda modular
ver pagina 50

Transportador de banda modular recto

Aplicaciones
Tareas de transporte de todo tipo

Caracteristicas técnicas
Velocidad de la banda de 6 a 50 m/min

Potencia motriz en funcion de la velocidad
del transportador y de la carga de 0,25 kW a
0,55 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

Carga total: max. 750 kg
Paso de la banda modular: 1 pulgada
Rango de temperatura de -20°C a +40°C

Tipo de la banda modular
Banda modular abierta
Banda modular cerrada

Variantes de accionamiento’

([ N
&
@ ok
®| N
i
(S )
Ancho de la
banda del médulo (MB)
Ancho del bastidor (RB) 10

RB = MB + 15 (RB <1500)
RB = MB +15 bis 20 (RB 21500)

Accionamiento en extremo con correa

A
8|

Accionamiento en extremo
con correa a la izquierda

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha

Accionamiento directo en extremo

ﬂ Accionamiento directo en
extremo a la izquierda

U Accionamiento directo en

extremo a la derecha

Accionamiento en extremo con correa

Longitud

Ancho del bastidor

hrununn
hrunoun
R
hrununn
R
hrnunn
R
R
o

Ancho de la banda del médulo

oo o | freoonon] | | ooy

oo || oo || ooy
trrnnnbd| | frenbhoeond | e
T I | S A 1] P PP
trnnnnn || frenhoeond ||y
hrrnnn || e hoeond |
hrnrnnnbd| | freenoond |
hrrnnn || e hoeond |
hrrnnn || e hoeond |
hrrnnn || e hoeond |
RPN S | S AR ] P TR
hrnrnnnbd| | freenhoeond | e
hrrnnn || e hoeond |
hrnrnnnbd| | freenoond |

259
199

max. @ 140

max. 1000

__max. 280 |

AT W || S N || P PP
b b
[
max. 175

159
0
I

215
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max. 400

max. 505

con ventilador externo




Accionamiento directo en extremo

Longitud

Y Spp———
b
| hrnnnn
b
lnhrnnnn
b
lnhrnnnn

b || frorororou | e

oA ||l | [frrinn
A || oo | [
b ||l | [y
A || oo | ]
b ||l | ]
oA ||l | ]
A || oo | [

- ke i e bk

RN

Ancho del bastidor
Ancho de la banda del médulo

oo |
oo
oo |
oo |
(NpNpNpNply},

o
3
(S
3
£
max. 1000 __max. 280 |
=
_ e oo \ S
R > 2 e = p
~ will ) E
max. 405
215 max. 460
(con ventilador externo
Variantes de diseno?
Vista lateral
Longitud y anchura del bastidor
Descripcion Longitud min.®  Longitud max.® Anchura min. del bastidor* Anchura méax. del bastidor*
C8M recto - Accionamiento en extremo con correa 1500 mm 12000 mm 165 mm 2020 mm
C8M recto - Accionamiento directo en extremo 1500 mm 12000 mm 165 mm 2020 mm

Solicitud de informacion/Pedido

Encuentre el formulario de solicitud de informacién en www.robotunits.com

1) El sentido de marcha siempre es de tiro.

2) Variantes de disefio disponibles bajo pedido.

3) Longitudes especiales bajo pedido

4) Las anchuras del bastidor disponibles van de minimo 165 mm a maximo 2020 mm, en pasos de 50 mm.
Disefios técnicos: medidas en mm
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Transportador de banda modular, cur

Aplicaciones

Tareas de transporte de todo tipo Anchura util =
Ancho de la banda del médulo - 24 mm

Caracteristicas técnicas o
Velocidad de la banda de 6 a 30 m/min
i
Potencia motriz en funcién de la velocidad ~ % -
del transportador y de la carga de 0,25 kW a o
0,55 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)
23
Carga maxima: a definir, en funcién del -
c € @ proyecto
S, Paso de la banda modular: 1 pulgada
Rango de temperatura de -20°C a +40°C
Guia lateral para transportador de Tipo de la banda modular
banda modular Banda modular abierta Ancho de la banda del modulo
ver pagina 50 Ancho del bastidor =
Ancho de la banda del médulo + 15 mm

Variantes de accionamiento’

Accionamiento en extremo con correa Accionamiento directo en extremo
Accionamiento en extremo Accionamiento directo en
con correa a la izquierda extremo a la izquierda
Accionamiento en extremo con Accionamiento directo en
correa a la derecha extremo a la derecha

Accionamiento en extremo con correa

Longitud de la salida
(min. Ancho de la banda del médulo)

max. 175

max. @ 140

Radio de la curva

max. 280 214

min. 5

max. 365

Longitud de la entrada
(min. Ancho de la banda del médulo)

Ancho de la
banda del médulo
Ancho del bastidor

(con ventilador externo)

ROBOTUNITS



Accionamiento directo en extremo

Longitud de la salida
(min. Ancho de la banda del médulo)

max. 190

max.
360
max. 460

(con ventilador externo)

Radio de |a curva

max. @ 140

<
El
i)
o E
g3
C @©
o2
o3 8
E © max. 280 215 ¥
23 @ L 3
= £
22 ==
88 J of R E=D
<< Ny
£°
E Ancho de la
banda del médulo
Ancho del bastidor
Variantes de diseno?
Vista lateral Vista desde arriba
Anchura del bastidor
Descripcion Anchura min. del bastidor® Anchura max. del bastidor®
C8MC, curva - Accionamiento en extremo con correa 215 mm 1215 mm
C8MC, curva - Accionamiento directo en extremo 215 mm 1215 mm

Solicitud de informacion/Pedido

Encuentre el formulario de solicitud de informacién en www.robotunits.com

1) El sentido de marcha siempre es de tiro.

2) Variantes de disefio disponibles bajo pedido.

3) Las anchuras del bastidor disponibles van de minimo 215 mm a maximo 1215 mm, en pasos de 50 mm.
Disefios técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS
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Transportador de correa dentada C4T Opciones de accionamiento y conexion

Eje de conexion con acoplamiento
(pégina 175)

Tramo de correa dentada sin motor con
mufion de eje a la derecha (pagina 28)

Tramo de correa dentada sin
motor con mufion de eje en
ambos lados (pagina 28)

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha y mufién de eje
(pdgina 28)

ROBOTUNITS
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Transportador de correa dentada C8T Opciones de accionamiento y conexion

Eje de conexién COP4501 (pagina 145)

Eje estriado COL8500 (pégina 145)

Tramo de correa dentada sin motor con

Tramo de correa dentada sin motor mufién de eje en ambos lados (pagina 30)

con cubo de eje estriado (pagina 30)

Eje de conexién con acoplamiento
COL52_0 (pagina 175)

Accionamiento directo en

extremo a la derecha y mufion

Accionamiento en extremo con de eje (pagina 30)

correa a la derecha y mufién de eje
(pégina 30)

ROBOTUNITS’
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CAT

ce >

Plug-and-Play

Guia lateral para transportador
de correa dentada
ver pagina 50

Aplicaciones
Tareas de transporte de todo tipo

Caracteristicas técnicas
Velocidad: de 3 m/min a 58 m/min

Potencia motriz en funcion de la velocidad
del transportador y de la carga de 0,12 kW a
0,37 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

Carga total: max. 160 kg
Rango de temperatura de -20°C a +40°C

Polea de la correa
Numero de dientes: 30 dientes
Diametro efectivo: 47,75 mm

Tipo de banda
Aplicacién estandar, adhesiva para transporte
en pendiente, de acumulacion, etc.

Variantes de accionamiento’

Transportador de correa dentada 40

Anchura de la correa

=
=

* Con banda adhesiva = 52 mm

N

Accionamiento en extremo con correa

A

Accionamiento en extremo con
correa a la izquierda

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha

Accionamiento en extremo con
correa a la izquierda y mufién de eie

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha y mufién de eje

8|
o
B

¢ ===

Tramo de correa dentada sin motor

5|
u
V|

Tramo de correa dentada
con mufién de eje en ambos
lados

Tramo de correa dentada
con mufoén de eje a la
izquierda

Tramo de correa dentada
con mufién de eje a la
derecha

Accionamiento en extremo con correa

Longitud
@ e | = e—e O) 3
3
o
: =5 uu 3 43 149
] = S ‘
E| E ¥ (>‘<;
5 © £
max. 320
max. 425 (con ventilador externo)

ROBOTUNITS

Accionamiento en extremo con correa,
de dos vias

tOH
8]z

Accionamiento en extremo con correa,
de tres vias

Accionamiento en extremo
con correa a la izquierda, de
dos vias

Accionamiento en extremo
con correa a la derecha, de
dos vias

b

Accionamiento en
extremo con correa a la
izquierda, de tres vias

Accionamiento en
extremo con correa a la
derecha, de tres vias

<---—>

A58
e



Accionamiento en extremo con correa o/P
2 og E 1
: —— 3 o [
° @12 h8
95 25
Accionamiento en extremo con correa, de dos vias U/V
|= "=I ’ g
§ I © E| E % 5 B I
8539 es i
e 5 .8 5| ©
gl §§§§'g§ S H @128
% <3 8 8 25
95

Accionamiento en extremo con correa, de tres vias T

<
= "= ~
II .I = T

- SkE= 4 ]—

Timil 53 8 ~ I7| |
o< LI |
3=
o 9 1
c%

= g o || orzne

II II e 25
F -= o
] 3 E EEL
LTy '9 o E|—- E S 3
> ST o| O«
© ©m o < 8 S
_E| 2 8€ 5 o
o S5Elem| 2k
= 8<% 53
% e R
g "—=! —1 o
5 J
95
Longitud y anchura del bastidor
Descripcion Longitud min. Longitud max. MA1 MA2
Transportador de banda 40 - Accionamiento en extremo con correa 400 mm 12000 mm
Transportador de correa dentada 40 Accionamiento en extremo con correa, de dos vias 400 mm 12000 mm  ____
Transportador de correa dentada 40 Accionamiento en extremo con correa, de tres vias 400 mm 12000 mm  ____ ———
Transportador de correa dentada 40 Tramo de correa dentada sin motor 400 mm 12000 mm

Pedido

Utilice nuestro configurador de transportadores o el formulario disponibles en: www.robotunits.com

1) El sentido de la marcha estandar es de tiro. El sentido de marcha de todos los accionamientos puede cambiarse invirtiendo la polaridad del motor.

Disefios técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS
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C8T

ce >

Plug-and-Play

Guia lateral para transportador
de correa dentada
ver pagina 50

Aplicaciones
Tareas de transporte de todo tipo

Caracteristicas técnicas
Velocidad: de 6 m/min a 66 m/min

Potencia motriz en funcién de la velocidad
del transportador y de la carga de 0,25 kW
a 0,37 kW (230/400V; 50/60Hz; IP54)

Carga total: max. 400 kg
Rango de temperatura de -20°C a +40°C

Polea de la correa
Numero de dientes: 32 dientes
Diametro efectivo: 101,85 mm

Tipo de banda
Aplicacién estandar, adhesiva para trans-
porte en pendiente, de acumulacién, etc.

Variantes de accionamiento’

<hoooo

Accionamiento en extremo con correa
Fmax 4000 N

A
B
0]
B

Accionamiento en extremo con
correa a la izquierda

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha
Accionamiento en extremo con

correa a la izquierda y mufion de eje

Accionamiento en extremo con
correa a la derecha y mufién de eje

¢ ===

Accionamiento directo en extremo

Fmax 6000 N
Accionamiento directo en extremo

ﬂ a laizquierda
U Accionamiento directo en extremo
ala derecha

Accionamiento directo en extremo
a la derecha y muion de eje

Accionamiento directo en extremo
a la izquierda y mufon de eje

Accionamiento en extremo con correa

(con ventilador externo)

Longitud
Jy o= Heo: o) 3
@ -
3 % 49 2005
Blgl I\ ‘
E
L] S
max. 400 )
x
max. 505 E
(con ventilador externo)
Accionamiento directo en extremo
Longitud
=
DL
3
S
49| 200.5
max. 405
max. 460
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Transportador de correa dentada 80

Anchura de la correa
32 mm

99
104*

d ] —
‘ 40 17.5
75

* Con banda adhesiva = 108 mm

Accionamiento en extremo, de dos vias

A]2

Accionamiento en extremo
con correa a la izquierda, de
dos vias

Accionamiento en extremo
con correa a la derecha, de
dos vias

Accionamiento directo en
extremo a la izquierda, de
dos vias

Accionamiento directo en
extremo a la derecha, de
dos vias

L]z
Ej2y

Accionamiento directo en extremo, de tres vias

Accionamiento en
extremo con correa a la
izquierda, de tres vias

Accionamiento en
extremo con correa a la
derecha, de tres vias

Accionamiento directo
en extremo a la izquier-

.m
da, de tres vias
ccionamiento directo
en extremo a la derecha,

de tres vias

Tramo de correa dentada sin motor, ajustable

Tramo de correa dentada con
mufoén de eje en ambos lados

Tramo de correa dentada con
mufon de eje en ambos lados

Tramo de correa dentada con
mufién de eje en ambos lados

v]

Tramo de correa dentada sin motor

Tramo de correa dentada con
cubo de eje estriado




Accionamiento en extremo con correa, de dos/tresvias O/P

@ 20 h9

e

@ 20 h9

i |
r

@ 20 h9

ﬁ

52
S 0
@ _ o
75 iy T ®© T o ~
e % s 9 E|T O E
© S S E|loBE
£ 30 25
o T -So%ogo
0 c o 5:.0‘" —
x ©
© (2 e— o 9
£ T -
o
~
i 1
1 1]
]
. 2 u/v
T T
8 8o
o (&}
§o% :
o =
882 2R |
(=) -
3 =
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[T S— 19|
IS @@ =]
« =] S
= 3w D = SS5E
% cOESGEESH
e 55E 0B E|2 o
£ 58q5%o|823
3 o™ c8F b E
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3 e e P Ig
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o
e 165

Accionamiento directo en extremo, de dos/tres vias

(156)
5

Te]
=)
) Bi
i
& 2 ° B
= s -:EE%_EE R/S
@ . 5= =
E & nggﬁg
E ce® 85
i o .y 52
f or———— g @ 20 h9
! ]
[ m— o
£ i
@ )
o = {
o C =)
sz Qg ‘S
§‘ é : —vlﬁﬁﬁl—l 1
2 El g [@ ©]
[ — a = g
{ ! S
[ E—— o
§ :4&1 - 16 T
Ssel35elsk
EgE o8 E|TC
=) £ = © <
S oN|C 82 Cs
Qe®g8Y| < .
<= 2
L £ W, ajustable
T
[ E— —T—
8 3 D L |
% s ~ [ ]
E % ;C‘ Cubo del eje de pifion
E DIN ISO 14-6x16x20

Longitud y anchura del bastidor

Descripcion

Transportador de banda 80 - Accionamiento en extremo con correa

Transportador de correa dentada 80 Accionamiento en extremo con correa, de dos vias
Transportador de correa dentada 80 Accionamiento en extremo con correa, de tres vias
Transportador de correa dentada 80 Accionamiento directo en extremo

Transportador de correa dentada 80 con accionamiento directo en extremo, de dos vias
Transportador de correa dentada 80 con accionamiento directo en extremo, de tres vias
Transportador de correa dentada 80 Tramo de correa dentada sin motor

Pedido

Longitud min. Longitud max.

550 mm
550 mm
550 mm
550 mm
550 mm
550 mm
550 mm

12000 mm
12000 mm
12000 mm
12000 mm
12000 mm
12000 mm
12000 mm

MA1

MA2

Utilice nuestro configurador de transportadores o el formulario disponibles en: www.robotunits.com

1) El sentido de la marcha estandar es de tiro. El sentido de marcha de todos los accionamientos puede cambiarse invirtiendo la polaridad del motor.

ROBOTUNITS
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Subestructura para C4T

Aplicaciones Longitud
Subestructura para transportador de correa (min. 1180, max. 12000)
dentada 40

Caracteristicas técnicas
Material: aluminio anodizado satinado,
GD-Zn galvanizado, acero galvanizado, goma

Altura

Incluido en el suministro
Subestructura ya ensamblada y montada en
el transportador

max. 1800

Tipo de estructura de soporte: 1vias  Tipo de estructura de soporte: 2 vias

MAT1 - 40

S . R . H L_gj Gi.;%%
|

1 S S
40 40 m 40

195

195

195
195

40

Altura - 5
Altura - 5
Altura -5

Altura - 5

200

5 N T

200
1
)
200
€
|

LI B = fr e -dAItura /3 ob"” Altura/ 3 o
Altura /3 Altura / 3 MA1 + 40 1] el
(volar mas alto) (volar més alto)
Pies regulables BAS 4008 Ruedas giratorias con freno Pies regulables BAS 4008" Ruedas giratorias con freno
Ajuste de altura £ 20 mm CAS 3080 Ajuste de altura = 20 mm CAS 3080

Tipo de estructura de soporte: 3 vias

_MA2-40

K . M ‘MA2—40 M —4—i——M

AT Al [
=y e g
2 =
= Im ) 40
w wn
o o
5 2
Z <
o
8 g — —
2l , 5
T Altura/30 &= Altura/3o0
MAT1 + MA2 + 40 MAT1 + MA2 + 40
(volar mas alto) (volar mas alto)
Pies regulables BAS 4008 Ruedas giratorias con freno
Ajuste de altura £ 20 mm CAS 3080
Cédigo de pedido
Cddigo de pedido?
Descripcion Longitud Tipo Altura MA1 MA2
Subestructura para C4T C4G ____ _NN ____ ____ ____

1) Opcionalmente con elemento de fijacion al suelo BAP 4500.
2) Afiada al codigo del pedido los parametros pertinentes del mecanizado requerido.
Disefios técnicos: medidas en mm
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Subestructura para C8T

Aplicaciones Longitud
Subestructura para transportador de correa (min. 1450, max. 12000)

33

dentada 80

Caracteristicas técnicas
Material: aluminio anodizado satinado,
GD-Zn galvanizado, acero galvanizado, goma

Altura

Incluido en el suministro
Subestructura ya ensamblada y montada en | |
el transportador max. 1800

Tipo de estructura de soporte: 1vias  Tipo de estructura de soporte: 2 vias

S y R y H 4 (MAT-40 G . MAT-40
¢ 3 1 B
™~ ~ 1p)
© ol © w| © o) ©
S am_ﬂ .‘-'L am‘ﬂ = m ,ﬂl_ﬂ 3[ h )ﬂl_ﬂ
® B b &
< =z < <
§ Ll § — = § | § g %
N TS J
Altura/ 3 o Altura /30
Altura /3 Altura /3 MAT + 40 MAT1 + 40
(volar més alto) (volar més alto)
Pies regulables BAS 1120 Ruedas giratorias con freno Pies regulables BAS 1120 Ruedas giratorias con freno
Ajuste de altura £ 30 mm CAS 3080 Ajuste de altura £ 30 mm CAS 3080

Tipo de estructura de soporte: 3 vias

K __MA1_ . MA2 - 40 M __MA1 _ _MA2 - 40
4 | ‘ ) S e \
0 B @ B i
S 40 = 40
2 S
] e
= 2
£ £
5 5§
Altura/30 — [ Altura/ 3 0
MAT1 + MA2 + 40 MAT1 + MA2 + 40
(volar mas alto) (volar més alto)
Pies regulables BAS 1120 Ruedas giratorias con freno
Ajuste de altura £ 30 mm CAS 3080
Cédigo de pedido
Caddigo de pedido’
Descripcion Longitud Tipo Altura MA1 MA2
Subestructura para C8T C8G o __ _NN o __ o __ ____

1) Afada al cédigo del pedido los parametros pertinentes del mecanizado requerido.
Disefios técnicos: medidas en mm
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Transportador de rodillos recto

Transportador de rodillos oblicuos

Sistema de infiltrado

Transportador de rodillos, curva

——

Z

TTTTTTTTTT
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Sistema de transf. perpendicular 50  Sistema de transf. perpendicular 100

Sistema de rotacion Elevador

Clasificadora

DDDDDDDDDD
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Moédulos de los transportadores de rodillos

producto a transportar

Rendimiento

2

-
o
°

max. 2000

Modulo Médulo del Angulos Espacio necesario Aplicaciones
(ciclos/hora)
Direccion de transporte

i

max. 2000

P

max. 1500

d

max. 350

max. 6000

-

max. 350

ROBOTUNITS




Transporte sin presion de acumulacion

El transportador de rodillos con légica sin presién de acumulacion (ZPA) se divide en zonas individuales. Las distintas
zonas estan interconectadas y se comunican entre si. Si un elemento de transporte corre hacia una zona ocupada. <>, el
elemento de transporte permanece en la zona libre anterior . si las zonas ocupadas quedan libres, @, las zonas aguas
arriba las siguen automaticamente®.

Ventajas

+ Solucion "plug-and-play" con controlador descentralizado, sin necesidad de control superior

+ Sélo giran los rodillos necesarios -> eficiencia energética
+ Transporte sin acumulacién de presion (sin contacto)

Tecnologia de accionamiento

Cabezal de accionamiento para
transmision de potencia
mediante correa Poly-V

Motor sin escobillas
de 24 V de corriente
continua

Ventajas sobre 230 / 400V:

+ Menor consumo de energia y costos operativos mas bajos
+ Menos desgaste y por lo tanto menos mantenimiento

+ Mas silencioso

ROBOTUNITS

Proteccion contra atrapamiento integrada en el rodillo

37
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Transportador de rodillos recto

Aplicacion Version sin guia lateral

Transporte de productos de diversos

tamafios sin presion de acumulacién. E #
g L

Caracteristicas técnicas o %

Motor sin escobillas de 24 V de corriente I gz -

continua °H : L\ °

Speed Code / Velocidad: AnchAS:ahgeIIn;?;Z?J:to a

15 = de 2 a 20 m/min (alternativa) 40 transportar + 10 mm 40

20 = de 10 a 28 m/min (estandar) Ancho del bastidor

35 =de 15 a 50 m/min (alternativa)

Protocolos de control compatibles: Rango de temperatura de +2°C a +40°C

® Corriente continua méax. por rodillo Version con guia lateral
i%%%%g $Modbus CCiLink motorizado: 2,5 A

wn
Corriente continua media por rodillo E o
\ : \ o izado: 1,5 A ] e 1
Etherivet/IP" EtherCAT. motorizado: 1,
Accionamiento de los rodillos mediante S| |- -
correas Poly-V o D> ¢ e 1
Material de los rodillos: Acero galvanizado Ancho interno = G
Guia lateral del transportador de Material de las correas: Cloropreno con Anchura del producto a
a 2.-g .. 40 transportar + 10 mm 40
rodillos, ver pagina 51 elemento de traccién de PA i
Material del bastidor: Aluminio anodizado Ancho del bastidor
satinado
Peso max. del producto a transportar: 100 kg
Configuracién: Material alternativo de los rodillos:
Logica de control sin presion de acumula- Unidad de control: Acero inoxidable
cién (no con EtherCAT) Completamente cableada, incluye sensores Engomado de PU o PVC
Dimensiones
Direccion de transporte
e ——
Longitud
Zone Zone Zone
L [ = IR e [I=gi=R =i
o |
g L2 E | | |
I E |
Sesy | | |
i |
2858 | |
ol € 5 @
5 < 'E:é E X | 5
<” |
i i | | L
g
Separacién entre rodillos
x: en funcién de la longitud del producto transportado
Dimensiones estandar
Descripcién Producto transportado Ancho interno Anchura del bastidor Separacion entre Longitud estandar
(LxA) rodillos hasta
Transportador de rodillos recto 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 6000 mm
Transportador de rodillos recto 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 6000 mm
Transportador de rodillos recto 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 6000 mm
Transportador de rodillos recto 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 6000 mm

Se pueden personalizar la anchura (anchura libre min. 310 mm, max. 1210 mm), la longitud y la separaci

Referencia para la separacién entre rodillos: Longitud del producto transportado en la direccién de transporte / 3,75

Disefios técnicos: medidas en mm
ROBOTUNITS



Transportador de rodillos oblicuos

Aplicacion

Alineacion de mercancias transportadas de 2 I~

diversos tamafios en un lateral Sy S L E(
W=t —— 1

Caracteristicas técnicas § . =

Motor sin escobillas de 24 V de corriente o [T T e

continua Ancho interno = Anchura del

Speed Code / Velocidad: 40| producto a transportar + 10 mm |40

15 = de 2 a 20 m/min (alternativa) Ancho del bastidor

20 = de 10 a 28 m/min (estandar)

35 =de 15 a 50 m/min (alternativa)

Rango de temperatura de +2°C a +40°C Material alternativo de los rodillos:

Corriente continua méax. por rodillo Acero inoxidable

motorizado: 2,5 A

Corriente continua media por rodillo
motorizado: 1,5 A

Accionamiento de los rodillos mediante
correas Poly-V

Material de los rodillos: Acero galvanizado
Material de las correas: Cloropreno con
elemento de traccién de PA

Material del bastidor: Aluminio anodizado
satinado

Peso max. del producto a transportar: 50 kg

Unidad de control:
Compleatamente cableada, opcionalmente

con sensores

Desplazamiento por metro: 173 mm

Dimensiones

Direccién de transporte
—m

Longitud

Anchura del

Ancho del bastidor

Ancho interno
producto a transportar + 10 mm

/\ZSeparacién entre rodillos | Guia lateral rodante
Ancho interno: min. 310 mm, max. 1210 mm

Solicitud de informacion/Pedido

Encuentre el formulario de solicitud de informacién en www.robotunits.com

Disefos técnicos: medidas en mm
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R5M Sistema de infiltrado

Aplicacion

Transporte sin presion de acumulacion y
alimentacién a una linea transportadora de
productos de varios tamafnos

120
E}
b

Caracteristicas técnicas

Motor sin escobillas de 24 V de corriente Ancho interno =

continua Anchura del producto a
. 40 t tar + 10 40

Speed Code / Velocidad: fansportar * 19 mm

15 = de 2 a 20 m/min (alternativa) Ancho del bastidor

20 = de 10 a 28 m/min (estandar)

35 =de 15 a 50 m/min (alternativa)

E
-

Rango de temperatura de +2°C a +40°C Material alternativo de los rodillos:
Corriente continua max. por rodillo motorizado: Acero inoxidable
25A Engomado de PU o PVC

Protocolos de control compatibles: Corriente continua media por rodillo motorizado:

® 15A

i%%%%g *ﬂadbus CC'Link Accionamiento de los rodillos mediante Configuracion:
correas Poly-V Légica de control sin presién de acumulacion

Ethen\et/IP EtherCAF‘ Material de los rodillos: Acero galvanizado con transportador de rodillos pospuesto
Material de las correas: Cloropreno con (no aplicable con EtherCAT)

elemento de traccién de PA
Material del bastidor: Aluminio anodizado

Guia lateral del transportador de satinado
rodillos, ver pagina 51 Peso max. del producto a transportar: 50 kg

Unidad de control:
Completamente cableada, incluye sensores
y armario eléctrico

Dimensiones Diseno

Direccioén de transporte Transportador de rodillos en recta con
—_— >

linea de alimentacion lateral
Transportador de rodillos en recta Ancho interno + 40 mm

Separacion entre
@ 54 (engomado) rodillos RT

S

40

[
[
[
[
[

J,
L

RT |mir

Ancho interno
Anchura del producto a
transportar + 10 mm

AN

Ancho del bastidor

AN
RT | RT

40

&
RT-30

Direccidn de transporte
—_—

Dimensiones estandar

Descripcién Producto transportado (LxA) Ancho interno  Anchura del bastidor ~ Separacién entre rodillos Longitudes estandar hasta
Sistema de infiltrado 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 6000 mm
Sistema de infiltrado 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 6000 mm
Sistema de infiltrado 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 6000 mm
Sistema de infiltrado 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 6000 mm

Se pueden solicitar dimensiones especiales.

Disefios técnicos: medidas en mm
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continua

Aplicacion
Transporte de productos de diversos °<r‘
tamafios sin presion de acumulacion. l’-

Caracteristicas técnicas
Motor sin escobillas de 24 V de corriente

Speed Code / Velocidad:
15 = de 2 a 20 m/min (alternativa)
20 = de 10 a 28 m/min (estandar)

35 =de 15 a 50 m/min (alternativa)
Rango de temperatura de +2°C a +40°C
Corriente continua méx. por rodillo motorizado:

25A

Transportador de rodillos, curva

20

40

40, Ancho interno

40

Ancho del bastidor = Ancho interno + 80 mm

Corriente continua media por rodillo motorizado:

Protocolos de control compatibles: 15A

® Accionamiento de los rodillos mediante
ﬁ% *ﬂadbus CC'Lfnk correas Poly-V
Material de los rodillos: Acero galvanizado
con accesorios coénicos de pléstico fabrica- cién (no con EtherCAT)

—
Ethern'et/IP EtherCAT.

Configuracion:

dos en PP con un 10 % de fibra de vidrio
Material de las correas: Cloropreno con
elemento de traccién de PA
Guia lateral del transportador de Material del bastidor: Aluminio anodizado

rodillos, ver pagina 51 satinado

Peso méx. del producto a transportar: 100 kg

Unidad de control:
Completamente cableada, incluye sensores

Dimensiones

Angulos estandar

Légica de control sin presién de acumula-

Radio exterior =

’ <o,
660 mm + Ancho del bastidor q

(45«»)

Direccién de transpor
-

2\307—

te

L—"
9 — =
X oS = SU;
[}
1!\:
40 Ancho interno 40 19
Ancho del bastidor

La anchura libre depende de las dimensiones del producto a transportar. Ancho interno

Se pueden solicitar curvas con dngulos especiales.

Solicitud de informacion/Pedido

:min. 310 mm, max. 1040 mm

Encuentre el formulario de solicitud de informacién en www.robotunits.com

Disefos técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS

41



42

R5T0050 Sistema de transferencia perpendicular 50

Aplicacién 24
Transferencia en dngulo recto de productos
de diversos tamarfios:

Con un peso méaximo de 50 kg:

de min. 300 x 400 a méax. 800 x 800 mm —
Con un peso maximo de 20 kg:
de min. 300 x 400 a méax. 400 x 1300 mm ® [ ®
Se puede integrar en cualquier zona de un <
transportador de rodillos recto.

Carrera

117

Yan
Hp

. |
“%hq

Ny
o0

120

Caracteristicas técnicas
Motor sin escobillas de 24 V CC para unidad
de elevacién y correa
Rango de temperatura de +2°C a +40°C
Corriente continua max. por rodillo motorizado:
Protocolos de control compatibles: 35A
® Material de los rodillos: Acero galvanizado
i%% #Modbus CCiLink Material de la correa dentada: PU

Tiempo de elevacion: 0,5 s R

Ancho del bastidor RB1
Ancho interno LW1

— . L.
EthenVet/IP EtherCAT. ™ Velocidad maxima: Distancia de
< 20 kg: 48 m/min centro
< 40 kg: 33 m/min a K/fg:‘m
< 50 kg: 26 m/min

Ancho interno LW2
Peso max. del producto a transportar: 50 kg (Bastidor min. 335)

Ancho del bastidor RB2
(Bastidor min. 415)

Unidad de control:
Completamente cableada, incluye sensores

Configuracion:

Légica de control sin presion de acumulacion
con transportador de rodillos anterior y
posterior (no aplicable con EtherCAT)

Dimensiones
Direccion de transporte
RT1 Sistema de transferencia perpendicular para 2 zonas
o [ B B 3
gl = f
5| 2 =l = g
HE 5
[} -~ c
5 2 2
o| o — £ -
= [} n =
2| e | bl .= 53
O < o [5) S5
= ) S & 78
< A 7] c & _g
] = N 23
] =
b 58
(e} — °5
Q <
2 g e X
Q o 5] < x
Q. Q k= o~
1] = S
c Z o
@© 4=
) = ol < |
© £ 1
=
o) ~ . I
ks Ancho interno
2 LW 2 . . .
2 - Dimensiones maximas del producto
a Ancho del bastidor

RB 2 a transportar con un peso max. de 20 kg:
longitud 400 mm, anchura 600 mm (anchura del bastidor 1380 mm)

Solicitud de informacion/Pedido

Encuentre el formulario de solicitud de informacion en www.robotunits.com

Disefios técnicos: medidas en mm
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Sistema de transferencia perpendicular 100

Aplicacion

Transferencia en angulo recto de mercancias
de diversos tamafios, desde un minimo de
400 x 600 mm hasta un méximo de

1200 x 1200 mm.

Se puede integrar en cualquier zona de un
transportador de rodillos recto.

Carrera
20

108

120

13

Caracteristicas técnicas F—
Motor sin escobillas de 48 V CC para unidad 9 d i 30

de elevacién y correa

Rango de temperatura de +2°C a +40°C
Corriente continua maxima del motor de la
unidad de elevacion: 6,6 A

Corriente continua maxima del motor de las
correas: 8,6 A 3
Material de la correa dentada: PU e ° @ °
Tiempo de elevacion: 0,5 s I £ = ———
Duracién max. del ciclo con 35 kg y mer- 3:;':2 3:222‘;2
cancia con dimensiones de 600 x 400 mm: acentro | acentro
900 ciclos / hora MAn MA1
Peso max. de la mercancia a transportar: 100 kg

Ancho del bastidor RB1
Ancho interno LW1

Ancho interno LW2
Ancho del bastidor RB2

Configuracion:
Los accionamientos para la unidad de ele-
vacion y las correas estan preconfigurados;

Unidad de control:

el control del sistema de nivel superior se
implementard por parte del cliente a través
de E/Sde 24V CC.

Electrénica de control integrada en el motor
de 48V, incl. cable de 5 m con extremo
abierto

Dimensiones

Direccion de transporte
>

B

=

b

Ancho del bastidor RB 1
Ancho interno LW 1

K

RT 2|

£

Ancho interno LW 2
Ancho del bastidor RB 2

Direccion de transporte

Solicitud de informacion/Pedido

Encuentre el formulario de solicitud de informacién en www.robotunits.com

Disefos técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS
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Protocolos de control compatibles:

i%%%%g® #Modbus CCeLink

Ethern'et/IP" EtherCAT.

Guia lateral del transportador de
rodillos, ver pagina 51

Sistema de rotacion con transportador de rodillos

Aplicacion
o~
Rotacién sin cambio de orientacién de i

mercancias de diversos tamafios f

Caracteristicas técnicas ok

Motor sin escobillas de 24 V de corriente
continua
Rango de temperatura de +2°C a +40°C

X . , . . Placa del elemento
Corriente continua méax. por rodillo motorizado: de arrastre D
25A

172

Rango de rotacién: 0° - 270° Fle

T

Tiempo de desplazamiento para 90°: 2,5 s
Peso méx. del producto a transportar: 50 kg

Unidad de control:
Completamente cableada, incluye sensores

Longitud lateral S

Configuracion:

Légica de control sin presion de acumula- °

S~ ¢ — °

cion con transportador de rodillos anterior y

Longitud lateral S

posterior (no aplicable con EtherCAT)

Dimensiones
Separacion entre . .
rodillos RT \ 270
Direccion de transporte
) -7 e  T~_ )
ol [ AR AR ]
< —— —— ; —— —— —
R / N
5 | l / \
2 e
7l £ e
sg
3 sl |
gg | '
2 < I
< | | \ ’
I /
I AN /
ol ||
< { R — i o i - i 1
® ~__eo _—7 ®
P 1 ——
S
o I | e ——
s g
E 5]
8 C o
(3 g:
= o3
a »n 2
40 Ancho interno 40|
Ancho del bastidor
Dimensiones estandar
Transportador de rodillos en la plataforma giratoria Sistema de rotacion
Descripcién Producto Ancho interno Anchuradel  Separacion entre Longitud  Placa del
transportado (LxA) bastidor rodillos lateral S conductor D
Sistema de rotacion con transp. de rodillos 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 590 mm @400 mm
Sistema de rotacion con transp. de rodillos 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 590 mm @400 mm
Sistema de rotacion con transp. de rodillos 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 790 mm @630 mm
Sistema de rotacion con transp. de rodillos 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 790 mm @ 630 mm

ROBOTUNITS

Se pueden solicitar dimensiones especiales.

Disefios técnicos: medidas en mm
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R Clasificadora

Aplicacion
Clasificacion de mercancias transportadas ~
de diferentes tamafios. Puede integrarse en
cualquier linea de transporte

120

Caracteristicas técnicas 1]
Motor de 24 V CC sin escobillas para
movimiento giratorio y rodillos (2 rodillos
motorizados por linea)

Rango de temperatura de +2°C a +40°C
Clasificadora sin cubierta Corriente continua max. por rodillo motorizado:
25A Anchura del médulo
Rango de rotacion: de -90° a +90 B =400/600/800/1000
Material de la carcasa: acero revestido

Material de los rodillos: PU

Peso max. de la mercancia a transportar: Protocolos de control compatibles:
35kg ®

Rendimiento maximo: 6.000 productos por i%% *ﬂadbus CC'Lfnk
hora

Velocidad de giro maxima de los rodillos: Ethen\et/IP EtherCAF‘

90 m/min

352

Clasificadora con cubierta

Clasificadora de una linea Clasificadora de dos lineas

.40

40

@58
B40

B
B + 50

=B
B + 50

Ancho interno
)
Ancho del bastidor
Ancho interno
min. LW
max. LW

min. LW
max. LW

Ancho del bastidor

40,

40,

Anchura del Anchura del médulo

modulo 5 L = 400 5]
5 L = 200 5
410

210

Solicitud de informacion/Pedido

A la hora de seleccionar la clasificadora adecuada se deben tener en cuenta el producto, las dimensiones, el peso, el rendimiento, la velocidad de

transporte y el angulo de salida. Mas informacion en www.robotunits.com o previa solicitud.

Disefios técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS
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Protocolos de control compatibles:

i%%%%g® #Modbus CCuink

—
Ethern'et/IP" EtherCAT.

Dimensiones

Elevador con transportador de rodillos

Aplicacion
Transporte sin presion de acumulacion en
2 niveles de mercancias de varios tamafos

Caracteristicas técnicas

Elevador con motorreductor trifasico de 400 V
Velocidad max. 1 m/s

Aceleracion max. 0,7 m/s2.

Transportador de rodillos con motor de 24 V
CC sin escobillas

Velocidades de 10 a 28 m/min

Rango de temperatura de + 2°C bis + 40°C
Material del bastidor: Aluminio anodizado
satinado

Cerramiento con paneles de policarbonato,
opcionalmente con tunel de seguridad y
puerta

Unidad de control:
Completamente cableada, incluye sensores
y armario eléctrico

Configuracion:

Légica de control sin presién de acumulacion
con transportador de rodillos anterior y poste-
rior (no aplicable con EtherCAT)

Altura del
producto
transportado
+492

Carrera H

min. 450

i 3

I ([ 1]1]11 11111t N

50

246

Direccién de transporte
_—

Profundidad T

| Ancho interno |

Ancho del bastidor

Dimensiones estandar

Separacién entre rodillos

Anchura S

Descripcién Producto transportado
(LxA)
Elevador 400 x 300 mm
Elevador 300 x 400 mm
Elevador 600 x 400 mm
Elevador 400 x 600 mm

Transportador de rodillos en el elevador

Ancho interno Anchura del Separacion entre
bastidor rodillos
310 mm 390 mm 105 mm
470 mm 490 mm 80 mm
410 mm 490 mm 160 mm
610 mm 690 mm 105 mm

Elevador
Superficie base Carrera max.
(SxT)
740 x 670 mm 5000 mm
755x 770 mm 5000 mm
1015 x 770 mm 5000 mm
740 x 970 mm 5000 mm

ROBOTUNITS

Se pueden solicitar dimensiones especiales.

Disefos técnicos: medidas en mm




Subestructura para transportador recto

Aplicaciones ‘ Longitud
Subestructura para transportadores de rodillos R ‘
rectos y transportadores rectos de rodillos por s % é
©
gravedad £ 2
53
55
Caracteristicas técnicas Zg
[}
Material: Aluminio anodizado satinado, GD-Zn 3 @
galvanizado, acero galvanizado, PA 6 / goma 2% =
<&; [H |
Incluido en el suministro 80 max. 1800
Segmento de subestructura completamente
H montado
Subestructuras de serie
S Ancho del bastidor R Ancho del bastidor
40 | Anchointerno_ | 40
L] L]

40 |_Ancho interno__| 40
LI |

Pies regulables BAS1120
Ajuste de altura + 30 mm

Altura de transporte = altura de la subestructura + x:
X =96 mm (guia lateral integrada)
X =122 mm (sin guia lateral)

Altura de la
subestructura

200

Cddigo de pedido

Ruedas giratorias CAS3080
con freno

Altura de transporte = altura de la subestructura + x:
x =96 mm (guia lateral integrada)
x =122 mm (sin guia lateral)

Altura de la
subestructura

200

Descripcion
Subestructura para transportador recto

R5F

Anchura del bastidor

Caddigo de pedido
Tipo Longitud

NN o

Altura de transporte

R5K Subestructura para curva

Aplicaciones
Subestructura para transportador de rodillos,
curva de 45° y curva de 90° 52
s 35
. £=
Caracteristicas técnicas %g
Material: Aluminio anodizado satinado, GD-Zn s §
o
\ galvanizado, acero galvanizado, PA 6 / goma 3 §
! Eg
<4 Incluido en el suministro <@
Segmento de subestructura completamente
montado
Subestructuras de serie
S Ancho del bastidor R Ancho del bastidor
80 | Ancho interno - 80 | 80 80 | Ancho interno-80 | 80

Pies regulables BAS1120
Ajuste de altura = 30 mm

Altura de transporte = altura de la subestructura + x:
X =122 mm (sin guia lateral)

Altura de la
subestructura

Cddigo de pedido

Ruedas giratorias CAS3080
con freno

Altura de transporte = altura de la subestructura + x:
x =122 mm (sin guia lateral)

Altura de la
subestructura

200

Descripcion

Subestructura para transportador en curva R5K

Anchura del bastidor

Cédigo de pedido
Tipo Angulo de la curva

_NN o

Altura de transporte

Disefnos técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS
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Transportador recto de rodillos por gravedad

Aplicacion Version sin guia lateral
Transporte por gravedad de mercancias de
diversos tamafios

o
wn
IS o~
Caracteristicas técnicas G r
Material del bastidor: Aluminio anodizado )
o~ == ==
satinado “Tl.E O
Material de los rodillos: Acero galvanizado
Rango de temperatura de -20°C a +80°C Ancho interno = Anchura del
Peso max. de la mercancia a transportar: 40| productoa transportar + 10mm_| 40
100 kg Ancho del bastidor
Ancho interno min.: 90 mm Version con guia lateral
Ancho interno max.: 1210 mm
o <
Irs) o~
— S —
Tipos de rodillos: " 9 ol —I[
@ Guia lateral del transportador de - Rodillos estandar con rodamientos metélicos & |~ —— - [~
rodillos, ver pagina 51 (ESD) o[ T] e

- Rodillos de baja friccién con rodamientos de
Ancho interno = Anchura del

pléstico (no ESD) 40 producto a transportar + 10 mm __[ 40

Ancho del bastidor

Opcionalmente con tope

. .
Dimensiones
Direccion de transporte
R ——
Longitud
g | 0 j
£ I I
o E
5| Po | |
S| ©-—
5 2t [ ]|
S B8
o <o | |
o 1} %
g ek !
c L+
g Es | |
£5 I I
23
<9 | |
[=%
g ii II II |

Separacion entre los rodillos

Encuentre el formulario de solicitud de informacion en www.robotunits.com

Disefios técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS



Las subestructuras anchas (H y G)
garantizan la estabilidad de los transpor-
tadores cuya altura es 3 veces mayor que
la anchura del bastidor.

Subestructura para transportador inclinado

Aplicaciones

Subestructura para transportadores de
rodillos rectos y transportadores rectos de
rodillos por gravedad

Caracteristicas técnicas

Material: Aluminio anodizado satinado,
GD-Zn galvanizado, acero galvanizado,
PA 6/ goma

Altura inicial

Incluido en el suministro
Segmento de subestructura completamente
montado

Subestructuras de serie

Longitud

max. 1800

Altura final

S

40

Ancho del bastidor

___Anchointerno |

R

40

Pies regulables BAS1120
Ajuste de altura = 30 mm

Ruedas giratorias CAS3080
con freno

1 1

L

Subestructuras anchas

Ancho del bastidor

40
[

Ancho interno

40
1

|

200

154

H

Ancho del bastidor

G

Pies regulables BAS1120

Ajuste de altura = 30 mm b

min.
100

Al

ncho interno|

Ruedas giratorias CAS3080
d con freno

(1

Cddigo de pedido

L

Ancho del bastid

min.
100

A

ncho interno|

q

(o]

=

0
o
=

Descripcion
Subestructura para transportador inclinado

Codigo de pedido
Anchura del bastidor Tipo Longitud
R5Z o NN _

Altura inicial

Altura final

ROBOTUNITS
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Guia lateral para transp. de banda, de correa dentada y de banda modular

Ver el catalogo
pégina 16 (C4N) —
pégina 18 (C5N)
pagina 20 (C8N)

Transportador de banda (integrada)

flexibel

P —

Transportador de banda Rango de ajuste para la

guia con tubo cuadrado =
estdndar de 150 mm de 8
. zZZ
longitud 38
(longitud especial posible) 09
2= .
g o
\
\/_ |
130
Rango de ajuste para la
guia con tubo cuadrado
estandar de 150 mm de oo i
longitud 38 w
(longitud especial posible) QR w
—
@
e © OQEN
SO NN
N
R NV

Rango de ajuste para la

Transportador de

banda guia con tubo cuadrado P )
modular estandar de 150 mm de =5 E /
. =|es
longitud "o 5 /%
(longitud especial posible) o ~ TR
| — i ®
@ ©)
120 (Gerade)
100 (Kurve)
Nota de diseiio
S o
2| 5
< 2
e ® ®
© ©
©] ©
Guia lateral - altura recomendada Rango de ajuste de la guia lateral

ROBOTUNITS



Guia lateral del transportador de rodillos

Integrada (sélo para transportadores de Ver pagina 38 del catalogo

rodillos rectos)

24

Fija

Rango de ajuste para la
guia con tubo cuadrado
estandar de 150 mm de
longitud

(longitud especial posible)

Ajustable, con voladizo

100 44
(144)

Rango de ajuste para la guia
con tubo cuadrado de longi-
tud minima de 30 mm
(otras longitudes posibles)

Ajustable, sin voladizo

///'.
=
///
-
/

Ejemplos de montaje

Punto de conexion
max. 3000 (conexidn con tornillo prisionero GST M08x040)

TR, L]

I | giﬂ LI ) —

i U1 "q I

100 | max. 500 | % %

max. 500 max. 500

Montar las bases / los clips para la guia lateral a distancias regulares.
IMPORTANTE: Evitar sobrepasar las distancias maximas.

ROBOTUNITS
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COP4561 Base para guia lateral

Aplicacion
Para un posicionamiento personalizado de

la guia lateral
36 33

Caracteristicas técnicas

I

[l

Material: 7 !
|

Base en PA6 negro |
Soportes en PA6 GF30 negro

Tapa 18x18 en PE-LLD
Material de fijacion en acero galvanizado

ot

i

Incluido en el suministro | L !
1 base de guia lateral a S |

. . > | a |
1 soporte para guia lateral, mitad tuerca o ¢ 9 |
1 soporte de guia lateral, mitad tornillo |
2 tornillos de cabeza cilindrica ISO 4762 % ' g
M5x25 !
2 tuercas hexagonales ISO 4032 M5 087.5

1 tornillo de cabeza cilindrica plana M8x30
1 arandela de seguridad 8,4x13x0,8

1 tuerca hexagonal ISO 4032 M8

1 tapa CAP1818

2 arandelas 8x14x0,5 DIN988

Par de apriete

Tornillos de cabeza cilindrica ISO 4762
M5x25 6 Nm

Tornillos de cabeza cilindrica plana M8x30
10 Nm

Ejemplos de montaje

Cédigo de pedido

Numero de articulo Articulo Descripcién Peso
COP4561 Base para guia lateral Longitud 6050 mm 0,095 kg

ROBOTUNITS
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C0_900_ Soporte de guia lateral

Aplicacion
Para un posicionamiento personalizado de
la guia lateral

Caracteristicas técnicas D [D D
|
|
|
|
|

Material:

Pieza de sujecién en PA6.6 negro

Tapa 15x15 en PE-LLD

Tubo cuadrado en aluminio EN AW-6060-T66
Material de fijacién en acero galvanizado

L+20

L+26.5

Incluido en el suministro

1 pieza de sujecion de la guia lateral W
1 tornillo de cabeza cilindrica ISO 4762 |
M5x14 |

1 tuerca hexagonal 1SO 4032 M5 |

1 tapa CAP1515 !

1 tubo cuadrado de 15x15 con longitud de ]

~ 150 mm o cortado a medida o5

Cédigo de pedido

Ndmero de articulo Articulo Descripcion Peso
COL9000SNN Soporte para guia lateral a medida
COP9001 Soporte para guia lateral Longitud 150 mm 0,045 kg

1) Por favor, afiada la longitud deseada al cédigo de pedido.
Disefos técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS



54

Ejemplos de montaje

Clip para guia lateral

Aplicacion
Para sujetar la guia lateral

Caracteristicas técnicas
Material: PA6 negro

Incluido en el suministro
10 clips para guia lateral

L

Cdédigo de pedido

Numero de articulo
COP4570

Articulo
Clip para guia lateral

Descripcién
Paquete de 10 uds.

Peso/unidad
0,020 kg

COP4590 Extremo de guia lateral

Cddigo de pedido

Aplicacion
Para cubrir extremos abiertos de la guia
lateral en la entrada o la salida

Caracteristicas técnicas
Material:
PP ESD negro

Incluido en el suministro
4 extremos de guia lateral

(85)

50

35

Numero de articulo
COP4590

Articulo
Final de la guia lateral

Descripcion
Paquete de 4 uds.

ROBOTUNITS

Peso/unidad
0,010 kg



Guia lateral de plastico

Aplicacion
Perfil de plastico para fabricar guias
laterales

Caracteristicas técnicas
Material: PVC-U negro

El perfil de plastico es deformable en
caliente mediante pistola de aire caliente
(temperatura de ablandamiento: 80°C)

Aplicaciones

30

21

Canalizacion
Cddigo de pedido
Ndmero de articulo Articulo Descripcion Peso/metro
COL4590SNN Guia lateral de plastico cortada a medida 0,340 kg
COL4590NNN Guia lateral de plastico, longitud estandar Longitud 3000 mm 0,340 kg

Disefios técnicos: medidas en mm

ROBOTUNITS
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