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1. GENERALIDADES

1.1 Fabricante del sistema

Robotunits GmbH

Dr. Walter Zumtobel Str. 2
A-6850 Dornbirn

Tel. +43 5572 22000 200
Fax +43 5572 22000 9200
www.robotunits.com

1.2 Introduccién / finalidad de estas instrucciones de uso / de montaje

Los transportadores de charnelas suministrados con motor segin el catélogo de

Robotunits deben considerarse como una méquina completa (Directiva de méquinas 2006,/42/
CE, Art. 2a) y, en consecuencia, este documento se debe considerar como un manual de uso.
Consulte los documentos adjuntos para obtener la declaracién de conformidad pertinente.

Los transportadores de charnelas suministrados sin motor deben considerarse como cuasi
mdquinas (Directiva de maquinas 2006,/42/CE, art. 2g) y, en consecuencia, este documento
se debe considerar como unas instrucciones de montaje.

Consulte los documentos adjuntos para obtener la declaracién de incorporacién pertfinente.

En lo sucesivo, sélo se utilizard el término "maquina".

1.3 Versién

| version | Tpo | fecha |

01 Creacién del documento 2025-10-21
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2. SEGURIDAD

2.1 Informacién general

* Llas instrucciones forman parte de la méquina. Deben estar disponibles cerca de la mdquina
en todo momento. La observancia exacta de estas instrucciones es condicién indispensable

para el uso previsto y el funcionamiento correcto de la méquina.

¢ Robotunits solo se considera responsable de los dispositivos en cuanto a seguridad, fiabilidad
y funcionalidad si el montaje, los reajustes, las modificaciones, las ampliaciones y las
reparaciones son realizados por Robotunits o por un organismo autorizado por Robotunits

y la mdquina se utiliza de acuerdo con las instrucciones.

La observancia de estas instrucciones es condicién indispensable para el uso previsto y el

funcionamiento correcto de la maquina.

2.2 Uso previsto

El transportador de charnelas esta disefiado y construido para:
* transportar cargas sueltas o liquidos en contenedores cerrados
¢ ser utilizado en las aplicaciones especificadas en la oferta o en la confirmacién del pedido

* ser utilizado Gnicamente por personas adultas que han sido instruidas en su uso.

/\ PRECAUCION

Peligro por personas no instruidas

* Eltransportador de charnelas debe ser utilizado Gnicamente por

personal instruido.
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2. SEGURIDAD

2.3 Usoindebido

Se considera como uso indebido y por lo tanto no estd permitido cualquier uso en condiciones y
con requisitos distintos de los especificados por el fabricante en su
documentacién técnica, fichas técnicas, instrucciones de montaje, instrucciones de uso y en otras

especificaciones concretas.

No esta permitido:

¢ utilizar la méquina sin dispositivos de seguridad.

* manipular, puentear o inutilizar los dispositivos de seguridad instalados.

¢ el uso dentro o debajo del agua.

¢ el transporte de animales y personas.

el transporte de sustancias y objetos calientes (> 80°C).

* el transporte de objetos que puedan resultar dafiados por descargas estdticas.

* el transporte de y el uso en dcidos, sustancias y materiales agresivas o abrasivas.

¢ el transporte a una velocidad demasiado alta (puede causar la caida del producto trans-
portado).

Ademas, se consideraran como uso indebido:

¢ La produccién y el manejo deliberado de sustancias inflamables o explosivas.

¢ Eluso en zonas en las que sea probable la presencia frecuente o continua de
atmésferas explosivas de gas o polvo.

¢ Eluso en zonas explosivas debe consultarse previamente con Robotunits, ya que pueden ser
necesarias modificaciones de disefio.

Si el operador maneja o transporta sustancias o materiales distintos o adicionales a los comunica-
dos al fabricante y especificados en los contratos o en las especificaciones, la declaracién del fab-
ricante deja de tener validez. En este caso se aplica la

Directiva 2009,/104,/CE.

[ ) La mdquina estd concebida para funcionar a temperaturas ambiente de

-20 a +40 °C. Con respecto a la humedad, deben respetarse los valores
limite del grado de proteccién IP54.
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2.4

SEGURIDAD

Instrucciones de seguridad para el funcionamiento normal

La méquina ha sido disefiada y construida por Robotunits de acuerdo con el estado actual de la
técnica. Dentro del uso previsto es improbable que se produzcan dafios o lesiones ya que los
riesgos residuales son minimos.

* Al utilizar la méquina deben observarse las leyes y disposiciones legales nacionales sobre
proteccién de la salud y seguridad de los trabajadores! En aras de un proceso de trabajo
seguro, el operador y el usuario son responsables del cumplimiento de la normativa.

¢ El usuario debe comprobar el funcionamiento y el buen estado de la maquina antes de cada
uso.

* El usuario debe haber leido y comprendido las instrucciones de la mdquina.

/\ PRECAUCION

Riesgo de lesiones en las manos debido
a componentes méviles

* Existe el riesgo de que las manos y los dedos queden atrapados al
introducir las manos en los eslabones de la cadena o en el rodillo de
reforno

i’é * No introduzca la mano entre los eslabones de la cadena ni en el

rodillo de retorno mientras estd girando.
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SEGURIDAD

2.5 Instrucciones de seguridad eléctrica
¢ La méquina debe conectarse a un contacto enchufable o terminal correctamente instalado.
¢ Ensituaciones de peligro o en caso de averias técnicas, desconecte la maquina
inmediatamente mediante el interruptor o la PARADA DE EMERGENCIA.
¢ Lainstalacién debe ser realizada por un electricista cualificado y autorizado.
* Deben respetarse las disposiciones, instrucciones y esquemas de conexién
facilitados por el fabricante del motor.
 Sise utiliza un convertidor de frecuencia, deberdn respetarse las normas, instrucciones y es-
quemas de conexiones facilitados por el fabricante del convertidor de frecuencia y, en caso
necesario, deberd instalarse un dispositivo de desconexién, de color rojo y amarillo segin la
norma, para desconectar la méquina de la alimentacién eléctrica en caso de emergencia.
Peligro debido a una fuente de alimentacién mal
dimensionada
+ Conectar el fransportador de charnelas con una fuente de
alimentacién adecuada.
2.6 Instrucciones de seguridad mecdnica
La mdquina solo puede utilizarse en su estado original (es decir, con todos los
dispositivos de seguridad, como cubiertas, etc., correctamente instalados).
Al integrar la mé&quina en un sistema, hay que tener en cuenta la "integracién de la
seguridad". Esto puede dar lugar a que el operador tenga que proporcionar medidas de protecci-
6ny/o dispositivos de seguridad adicionales. El operador/empleador debe llevar a cabo el
correspondiente andlisis de peligros en el lugar de trabajo.
2.7 Instrucciones de seguridad para los trabajos de limpieza y mantenimiento

Antes de proceder a la limpieza o al mantenimiento, pare la méquina, desconéctela de la red

eléctrica y asegirela para que no vuelva a ponerse en marcha.
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3. DESCRIPCION DEL PRODUCTO

3.1 Datos técnicos

m

Ancho del bastidor [mm] 87; 124; 195
Ancho de la cadena [mm] 82,6; 114,3; 190,5
Radio de giro minimo [mm] 82,6 =200

114,3 = 200
190,5 =610
Velocidad [m/min] 5a30

Longitud méx. del trans-

portador )
Peso max. de transporte [kg]
Motor V]
3.2 Disefo y funcionamiento
Cadena de charnelas
Retorno &————

ROBOTUNITS

aprox. 15.000
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del trayecto)
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> Accionamiento y

proteccién contra el
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4. TRANSPORTE/ MONTAIJE

4.1 Condiciones de almacenamiento/transporte de la maquina

/\ PRECAUCION

Peligro debido a un almacenamiento incorrecto

* Asegure la mdquina para que no vuelque durante el transporte y el
almacenamiento.

* No almacenar al aire libre.

[N

4.2 Regquisitos de los medios de transporte

PELIGRO

Peligro por carga suspendida

+ Utilizar medios de transporte adecuados.

+ Allevantar la mdquing, prestar atencién a la posicién del centro de
gravedad.

* Se prohibe permanecer bajo la carga.

4.3 Instalacién eléctrica/cableado

Deben respetarse las disposiciones, instrucciones y esquemas de conexién facilitados por el

fabricante del motor.

Al utilizar un convertidor de frecuencia, deben respetarse las normas, instrucciones y esquemas de

conexiones facilitados por el fabricante del convertidor de frecuencia.

Si es necesario segln la norma vigente, debe instalarse un dispositivo de desconexién de la red

en la linea de alimentacién para desconectar la mdquina en caso de emergencia, especialmente

cuando se instalan varios transportadores con accionamientos independientes.
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5. PUESTA EN SERVICIO

5.1 Cudlificacién del personal

Todos los trabajos en la méquina deben ser realizados exclusivamente por personal cualificado y
autorizado.

5.2 Instalacion y conexién de la maquina

/\ PRECAUCION

Lesiones en las extremidades inferiores por aplastamiento e
impacto en caso de volcar la maquina

* Asegurar la maquina contra el vuelco durante todos los
trabajos de montaije.
* Respetar las instrucciones de seguridad eléctrica (2.5)

y mecdnica (2.6).

>

PELIGRO

Muerte o lesiones graves por descarga eléctrica

Si no se conecta correctamente la mdquina, existe el riesgo de sufrir
lesiones mortales por descarga eléctrica.

La méquina debe ser conectada exclusivamente por personal
electrotécnico cualificado.

> P>

Deben respetarse las disposiciones, instrucciones y esquemas de
conexién facilitados por el fabricante del motor.
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5. PUESTAEN SERVICIO

5.3 Puesta en servicio inicial

/\ PRECAUCION

Riesgo de lesiones en las extremidades superiores debido a
cortes o atrapamiento en los productos transportados

*+  Andlisis de peligros por parte del operador, teniendo en
cuenta los productos transportados.

*+ En caso necesario, impedir la introduccién de las manos

ﬁ;) en la zona de peligro mediante resguardos o medidas de

proteccién de similar eficacia.

Peligro por uso indebido

Comprobar antes del primer uso:

* Lainstalacién correcta de todos los dispositivos de seguridad y
cubiertas.

+ Sila caida de los productos transportados representa un
riesgo para los operadores, deberdn instalarse dispositivos de
proteccién suplementarios.

* Tras la primera puesta en marcha de la cadena de charnelas, debe
comprobarse la velocidad, el funcionamiento correcto y el sentido de
la marcha. Para garantizar un funcionamiento seguro, el sentido de la
marcha debe ser "de tiro".

Sentido de la marcha: Lado de
de tiro accionamiento

—

ROBOTUNITS
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5. PUESTA EN SERVICIO

5.4 Durante la puesta en servicio

/\ PRECAUCION

Peligro por personas no instruidas
* Queda prohibido retirar los dispositivos de seguridad, las

tapas y los dispositivos de proteccién durante la puesta en servicio.

+ Solo se permite acercarse a la mdquina y/o manejarla
con la ropa de proteccién adecuada (redecilla para el pelo,
proteccién para los oidos, calzado de seguridad, etc.).
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6. MANTENIMIENTO

La seguridad del operador y el funcionamiento sin problemas de la maquina solo

pueden garantizarse si se utilizan piezas originales de la méquina. El mantenimiento correcto de la
méquina es imprescindible para un funcionamiento sin problemas y

una larga vida fil.

Para todos los trabajos de mantenimiento, a excepcién del ajuste de la posicién de la correa y la

comprobacién del sentido de marcha, la maquina debe estar desconectada de la corriente.
6.1 Requisitos para el personal de mantenimiento
Debe garantizarse la estabilidad de la maquina durante los trabajos de mantenimiento. El mante-

nimiento debe realizarse por un especialista cualificado y autorizado.

6.2 Tabla de mantenimiento

A ] Intervalo de . .
ea de mantenimiento e Actividad
mantenimiento

Rodamientos 2 veces al afio Comprobar el desgaste
Instalaciones eléctricas 2 veces al afio Comprobacién visual de dafios
Cadena de charnelas 1 vez por mes Comprobacién visual de dafios
Conexiones roscadas 1 mes después de la . )

A o Comprobar la resistencia
tras la puesta en servicio inicia puesta en servicio inicial
Conexiones roscadas 1 vez al afio Comprobar la resistencia
1 mes después de la Comprobar el funcionamiento cor-

Cadena de charnelas L
puesta en servicio inicial recto de la cadena de charnelas

6.3 Trabajos de mantenimiento correctivo / reparacién

Los trabajos de mantenimiento correctivo o reparacién solo podrdn ser realizados por Robotunits o
por un organismo autorizado por Robotunits.

6.4 Sustituciéon de rodamientos

Véanse los dibujos adjuntos

ROBOTUNITS



6. MANTENIMIENTO

6.5 Cambio de la cadena de charnelas

PELIGRO

Muerte o lesiones graves por descarga eléctrica

Si se trabaja en la maquina en funcionamiento, existe peligro de lesiones
mortales por descarga eléctrica.

*+  Antes de iniciar los trabajos de mantenimiento, apagar la
méquina y desconectarla de la red eléctrica.

Al /\ B)

Retirar el perno Retirar la cadena de charnelas vieja

Q) D) \\/>
\

Insertar la nueva cadena de charnelas Insertar el perno
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7.

PUESTA FUERA DE SERVICIO

PELIGRO

Muerte o lesiones graves por descarga eléctrica

Antes de poner fuera de servicio la méquina o iniciar su
desmontaje, debe apagarse y desconectarse de la red
eléctrica. La maquina debe estar en condiciones seguras
mientras se pone fuera de servicio.

* La puesta fuera de servicio debe ser realizada por

personal cualificado y autorizado.

GESTION DE RESIDUOS

Este producto contiene materiales valiosos (metales, plésticos, médulos eléctricos) que

pueden reciclarse por separado.

Al final de su vida i, lleve la mdquina a un centro de gestidn de residuos especializado.

ROBOTUNITS



ROBOTUNITS’

2> BETTER TOGETHER

Nos reservamos el derecho a cambiar los datos técnicos en cualquier momento.

No asumimos responsabilidad alguna por errores de composicién o impresién.

Austria * Alemania * Suiza * ltalia ® Francia * Espafia ® Repdblica Checa ¢ Estados Unidos ® Australia

www.robotunits.com
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