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Instrucciones de uso y de montaje
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1.1

1.2
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2. SEGURIDAD

2.1 USO PREVISTO
La Estacién Cobot sirve de subestructura mévil para los robots colaborativos.

De acuerdo con la Directiva sobre méquinas 2006/42 /CE, la Estacién Cobot es un "equipo inter-
cambiable". Declaracién de conformidad: véase el anexo.

Muerte o lesiones graves por vuelco de la Estacién Cobot
Existe riesgo de lesiones por vuelco de la Estacién Cobot.

> Tenga en cuenta los puntos maximos de vuelco.
> Fije la subestructura al suelo si es necesario.
> Siga las instrucciones de montaje del fabricante del cobot.
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3. CARACTERISTICAS TECNICAS

3.1 ROBOTS COLABORATIVOS COMPATIBLES

Cobot Unidad Valor
alcance mdéximo [mm] 1400
velocidad del TCP [mm/s] 500

peso méximo de manipulacién [kg] 10

peso propio max. del cobot [kg] 40
electrénica y control Recomendacién: instalar en la subestructura

Es compatible, entre otros, con los siguientes productos:

ABB Fanuc UR
CRB 14050 (YuMi) CR-4iA UR3e
CRB 15000 (GoFa) CRX-5iA UR5e
IRB/CRB 1100 (SWIFTI) CR-7iAy CR-7iA/L UR10e
CRX-10iA
CRX-10iA/L

Nota: El alcance y el peso de manipulacién se utilizan para calcular el punto de vuelco, que es

fundamental para evaluar el riesgo de vuelco.

Subestructura

Cambiar las dimensiones estandar puede afectar la estabilidad.

Subestructura Unidad Valor
anchura minima [mm] 800
longitud minima [mm] 1000
altura méxima al borde superior [mm] 1000
peso minimo [kg] 70
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ESTRUCTURA MECANICA

Dimensiones:

931

pulsadores
opcionales

soporte opcional
para sensor de seguridad
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5. MONTAIJE

5.1 MONTAIJE DE UN ROBOT COLABORATIVO

/\ PRECAUCION

Riesgo de lesiones si el cobot es demasiado pesado o grande
Existe riesgo de lesiones al volcarse la Estacién Cobot.

> Monte Gnicamente robots colaborativos compatibles (véanse los datos
técnicos).

> Monte el cobot en el centro.

> Tenga en cuenta los puntos méximos de vuelco y fije la
subestructura al suelo si lo considera necesario.

> Siga las instrucciones de montaje del fabricante del cobot.

.\"/ e

Daiios materiales por vuelco
Al volcarse la Estacién Cobot se puede dafiar el cobot.

> Montaje por personal especializado autorizado.

> Monte Gnicamente robots colaborativos compatibles (véanse los datos
técnicos).

> Monte el cobot en el centro.

> Tenga en cuenta los puntos méximos de vuelco y fije la
subestructura al suelo si lo considera necesario.

> Siga las instrucciones de montaje del fabricante del cobot.
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El fabricante recomienda la fijacién con pies regulables (por ejemplo, 4 x BAP2017 o 4 x
BAP2051).
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5. MONTAIJE

Riesgo de lesiones por vuelco o caida del cobot
Si los tornillos son demasiado cortos, existe riesgo de desprendimiento del

cobot de la placa de montaje.

> Tenga en cuenta las instrucciones de montaje del fabricante del cobot,
especialmente en lo que se refiere a los tornillos.
> Considere el uso de tornillos mas largos para aprovechar toda la

profundidad de atornillado de la placa de montaije.

llustracién: posicién de montaje central del cobot

=) ! f

; L1
-— %p—
. f L
=% e X
.-‘u Placa de montaje
6080
{ o | w
) = @
1 o =
- -
b
]
E
|a\ e e esE T

5.2 CABLEADO Y SENSORES
Los cables y los sensores se instalardn por parte del cliente. Si se requiere toma de tierra, esta debe

de instalarse también por el cliente. Tenga en cuenta que todos los conectores

suministrados son de conduccién.
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6. TRANSPORTE

6.1 CONDICIONES DE ALMACENAMIENTO Y TRANSPORTE

Lesiones graves por vuelco de la Estacién Cobot
Existe riesgo de lesiones en las extremidades superiores e
inferiores si la Estacién Cobot se almacena o transporta de

forma incorrecta.

> El transporte debe efectuarse Gnicamente con carretillas industriales -
nunca por fransporte en suspension.
> Utilizar sujeciones/amarres adecuados para evitar el vuelco durante el

transporte y el almacenamiento.

Daios materiales debidos a un almacenamiento incorrecto

> No almacenar al aire libre.
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7.1

7.2

PUESTA EN SERVICIO

CUALIFICACION DEL PERSONAL

Todos los trabajos en la Estacién Cobot deben ser realizados Gnicamente por especialistas cualifi-
cados y autorizados.

CONEXION

La conexién de la Estacién Cobot no la realiza Robotunits. Siga las instrucciones del fabricante del

cobot.

Procedimiento:

O  El cobot estd montado.

= Bloquee las ruedas de elevacién (ver ilustracién).
v La Estacién Cobot estd lista para funcionar.

Bloqueo de las ruedas de elevaciéon

/\ PRECAUCION

Peligro por desplazamiento imprevisto
Riesgo de lesiones en las extremidades inferiores por deplazamiento

imprevisto de la Estacién Cobot

> Bloquee las ruedas de elevacién antes de encender el cobot.
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MANTENIMIENTO, REVISION, LIMPIEZA

El mantenimiento adecuado del equipo intercambiable es fundamental para su funcionamiento

correcto y una larga vida Gtil.

Trabajo a realizar por el personal de operacién:

> Limpiar con pafios suaves secos o ligeramente himedos

> Quitar impurezas mayores con una aspiradora

> Limpiar los sensores si es necesario

> Inspeccién visual para detectar dafios; en caso necesario, encargar la reparacién a manteni-

miento en fabrica

ROBOTUNITS



GESTION DE RESIDUOS

Este producto contiene materiales valiosos (metales, plésticos, médulos eléctricos) que

pueden reciclarse por separado.

Al final de su vida 0til, lleve el producto a un centro de recogida de residuos.
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Nos reservamos el derecho a cambiar los datos técnicos en cualquier momento.
No asumimos responsabilidad alguna por errores de composicién o impresidn.
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