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1.1

1.2

1.3

GENERALIDADES

FABRICANTE DE LA INSTALACION

Robotunits GmbH

Dr. Walter Zumtobel Str. 2
A-6850 Dornbirn (Austria)
Tel. +43 5572 22000 200
Fax +43 5572 22000 9200
www.robotunits.com

FINALIDAD DE USO PREVISTA

Transportar mercancia de transporte.

HISTORIAL

Versién Motivo de adaptacién

Partes afectadas

1

2

Instalacién nueva

Revisién
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2.1

2.2

SEGURIDAD

GENERALIDADES

> Este manual de instrucciones es parte integrante de la méquina y debe estar disponible en todo
momento cerca de ella. Es indispensable tener en cuenta esta indicacién para un uso conforme

a lo previsto y para el manejo correcto de la maquina.

> Robotunits solo se considera responsable del equipo con respecto a la seguridad, fiabilidad y
funcionalidad siempre y cuando el montaie, los reajustes, modificaciones, ampliaciones y repa-
raciones hayan sido efectuados por Robotunits o por un punto autorizado por Robotunits y la

mdquina se haya utilizado conforme a las indicaciones del manual de instrucciones

USO CONFORME A LO PREVISTO

La cinta transportadora modular esta disefiada y construida principalmente para

el transporte

> horizontal de cargas aisladas o fluidos en recipientes cerrados

> y/o para las aplicaciones mencionadas en la oferta o en la confirmacién del encargo. Por lo
que respecta al transporte de mercancias >10 mm y con un peso definido adquiere importancia
la amplitud necesaria de la cinta y su capacidad para transportar pesos mayores.

> Solo debe utilizarse por parte de personas adultas debidamente instruidas.
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2.3

SEGURIDAD

USO INDEBIDO Y USOS QUE DEBEN EVITARSE:

Queda prohibido el uso en condiciones diferentes a las establecidas por el fabricante en su docu-
mentacién técnica, hojas de datos, instrucciones de montaje e instalacién y manual de instruc-

ciones y en otras disposiciones especificas.

En particular debe evitarse lo siguiente:

El funcionamiento de la maquina sin dispositivos de seguridad.

La manipulacién, evitacién o inutilizacién de los dispositivos de seguridad disponibles.
La utilizacién en o bajo el agua.

El transporte de animales o personas.

El transporte de sustancias y objetos calientes (> 80 °C)

El transporte de objetos que puedan dafiarse a causa de descargas estdticas.

vV V V V V VvV VvV

El transporte de dcidos, sustancias agresivas y sustancias y materiales abrasivos, y la utilizacién
en este tipo de sustancias.
> Eltransporte a demasiada velocidad (debido a la eyeccién de mercancia).

Generalmente se considera uso indebido:

> La produccidn y elaboracién intencionadas de sustancias inflamables o explosivas.

> La utilizacién en dreas en las que debe contarse con la aparicién frecuente o permanente de
atmésferas explosivas por presencia de gases o polvo.
(La utilizacién en dreas Ex debe ser previamente acordada con Robotunits, ya que para ello

pueden ser necesarias modificaciones constructivas)
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2.4

SEGURIDAD

Si el operador moviliza o procede con sustancias y materiales distintos a los conocidos por el
fabricante y a los mencionados en el acuerdo o en el pliego de condiciones, la declaracién del
fabricante perderé su validez. En ese caso serd de aplicacién el Reglamento de seguridad laboral
aleman (BetrSichV).

La méquina estd concebida para su uso en temperaturas ambiente de O hasta + 60 °C. Por lo que

respecta a la humedad del aire deben respetarse los valores limite de la grado de proteccién IP54.

Esta prohibida la utilizacién de la maquina en dreas con riesgo de explosién.

INDICACIONES DE SEGURIDAD EN CONDICIONES NORMALES
DE FUNCIONAMIENTO

La méquina ha sido desarrollada y construida por Robotunits habida cuenta del estado actual de

la técnica. En caso de uso conforme a lo previsto no se esperan riesgos. Los peligros residuales se

han reducido al minimo.

> Durante el funcionamiento de la maquina deben observarse las leyes y disposiciones nacio-
nales sobre seguridad y salud de los trabajadores en el trabajo. En aras de un ciclo de trabajo
seguro, es responsabilidad del operador y de los usuarios cumplir las normas.

> Antes de cualquier aplicacién de la maquing, el usuario debe comprobar el funcionamiento de
la mdquina y verificar que se encuentra en un estado correcto.

> El usuario debe estar familiarizado con el manual de instrucciones de la méquina.

No introducir las manos entre el motor y la banda modular

(riesgo de lesiones en las manos)
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2.5

2.6

2.7

SEGURIDAD

INDICACIONES DE SEGURIDAD SOBRE EL SISTEMA ELECTRICO

> La méquina Gnicamente debe conectarse a un contacto enchufable o de apriete correctamente
instalado.

> En situaciones de peligro o en caso de averias técnicas, la maquina debe separarse del circuito
eléctrico inmediatamente por medio del interruptor o de la PARADA DE EMERGENCIA.

> Lainstalacién debe ser realizada por personal cualificado y debidamente instruido.

> Deben respetarse las disposiciones, instrucciones y esquemas existentes del fabricante del
motor.

> En caso de utilizar un convertidor de frecuencia deben respetarse las disposiciones, instruc-
ciones y esquemas existentes del fabricante del convertidor de frecuencia y, en caso necesario,
deberd instalarse en la alimentacién un dispositivo de desconexién en caso de emergencia de

color rojo-amarillo.

INDICACIONES DE SEGURIDAD SOBRE EL SISTEMA MECANICO

La maquina debe funcionar Gnicamente en su estado original (con todos los dispositivos de segu-

ridad, p. ej. cubiertas).

Al montar o al completar la méquina para obtener una instalacién completa debe observarse la
"Integracién de la seguridad”, lo que puede conllevar que el operador/usuario necesite disposi-
tivos de proteccién y seguridad propios o secundarios. Esto debe realizarse habiéndose llevado
a cabo un andlisis de riesgos en el lugar de trabajo [véanse Reglamento de seguridad laboral
aleman (BetrSichV) y legislacién alemana relativa a la proteccién de la salud de los trabajadores

(ArbSchG)] por parte del operador/empleador.

INDICACIONES DE SEGURIDAD PARA TRABAJOS DE LIMPIEZA
Y CONSERVACION

Antes de realizar trabajos de limpieza, la maquina debe llevarse a un estado seguro, separarse del

suministro de energia y asegurarse contra una reconexién.

ROBOTUNITS’



3.1

B>

@
)

> P>

3.3

>

TRANSPORTE/ MONTAJE

CONDICIONES DE TRANSPORTE /ALMACENAMIENTO DE LA MAQUINA

Durante el transporte y el almacenamiento la méquina debe asegurarse contra vuelco. No alma-
cenar al aire libre.

REQUISITOS DE LOS MEDIOS DE TRANSPORTE

Al elevar la méquina debe tenerse en cuenta el centro de gravedad.

Deben utilizarse los medios de transporte adecuados.

INSTALACION ELECTRICA/CABLEADO

Deben respetarse las disposiciones, instrucciones y esquemas existentes del fabricante del motor.

En caso de utilizar un convertidor de frecuencia deben respetarse las disposiciones, instrucciones y
esquemas existentes del fabricante del convertidor de frecuencia..
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4.1

4.2

PUESTA EN MARCHA

REQUISITOS DEL PERSONAL

Todos los trabajos en la méquina deben ser realizados Gnicamente por personal cualificado y
debidamente instruido.

CONEXION DE LA MAQUINA

Lesiones en las extremidades inferiores por aplastamiento o por golpes en caso de que vuelque la
mdquina durante trabajos de montaje debido a un emplazamiento inestable. Asegurar la maquina
siempre contra vuelco.

La instalacién debe ser realizada Gnicamente por personal cualificado y debidamente instruido.

Deben tenerse en cuenta las indicaciones de seguridad sobre el sistema eléctrico (2.5).

ROBOTUNITS’



PUESTA EN MARCHA

PRIMERA PUESTA EN MARCHA

Lesiones en las extremidades superiores por cortes o aprisionamiento en piezas de trabajo o
mercancia transportada potencialmente peligrosa, ya que las extremidades que pueden quedarse
atrapadas en la zona de peligro.

si se fransporta mercancia que pueda causar dafios, el operador deberd impedir el atrapamiento
con dispositivos de proteccién separadores o medios efectivos similares.

Antes de la primera puesta en marcha debe comprobarse lo siguiente:
1. Lainstalacién apropiada de todos los dispositivos de seguridad y cubiertas.
En caso de que haya un mayor riesgo a causa de la cinta transportadora debe instalarse el

dispositivo de seguridad correspondiente y/o asegurar la zona de peligro.

2. Después de un primer funcionamiento de la cinta debe comprobarse la velocidad de la cinta,
el funcionamiento de la cinta y el sentido de la marcha. Para garantizar un funcionamiento

seguro, el sentido de la marcha debe estar en "traccién".

Lado de accionamiento
—

Sentido de la
marcha traccién

—_—
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4.5

4.6

PUESTA EN MARCHA

DURANTE LA PUESTA EN MARCHA

Durante la primera puesta en marcha estd prohibido refirar los dispositivos de seguridad, las
cubiertas y los dispositivos de proteccién. Asimismo, la zona de peligro debe asegurarse.
Solo est& permitido aproximarse a la mdquina y/o manejarla con la ropa de proteccién

adecuada (redecilla para el pelo, proteccién acistica, calzado de seguridad, etc.).

PUESTA FUERA DE SERVICIO

Lesiones por descarga eléctrica!

Antes de la puesta fuera de servicio, parar la maquina y desenchufarla de la red antes de realizar
cualquier ofro trabajo de desmontaje. Durante la puesta fuera de servicio, la méquina debe
encontrarse en un estado seguro.

La puesta fuera de servicio debe ser realizada Gnicamente por personal cudlificado y debidamente
instruido.

ELIMINACION

La maquina debe eliminarse atendiendo a la legislacién nacional.
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5.1

5.2

5.3

5.4

MANTENIMIENTO

La seguridad para el operador y el funcionamiento sin averias de la maquina solo se garantizan medi-
ante el uso de piezas de la maquina originales. Un cuidado correcto de la maquina es un requisito
fundamental para un funcionamiento libre de fallos y una larga vida dtil.

Todos los trabajos de mantenimiento, a excepcién de la comprobacién del sentido de la marcha, dnica-

mente deben realizarse con la maquina desenchufada.
REQUISITOS DEL PERSONAL DE MANTENIMIENTO

Durante los trabajos de mantenimiento debe garantizarse la estabilidad de la maquina. El mante-

nimiento debe ser realizado Gnicamente por personal cualificado y debidamente instruido.

TABLA DE MANTENIMIENTO

. Intervalo de
Punto de mantenimiento - Tarea
mantenimiento

Cojinete 2 veces al afio Comprobar el desgaste

Comprobar si hay

Instalaciones eléctricas 2 veces al afio o
dafios visualmente

Correa dentada (en caso de Comprobar si hay

1 vez al mes

que esté disponible) dafios visualmente
Comprobar si hay desgaste/dafios
Cinta de transporte 1 vez al mes -ompP y desgaste/
visualmente
. Comprobar el funcionamiento de la
Cinta de transporte 1 vez al mes P unct :

cinta y el sentido de la marcha

Ruedas dentadas de

) i 2 veces al afio Comprobar el desgaste
accionamiento
Poleas/ruedas dentadas 2 veces al afio Comprobar el desgaste

1 és de |
Unién roscada Después de la mes después de la

. primera puesta en Comprobar la firmeza
primera puesta en marcha
marcha
Uniones roscadas 1 vez al afio Comprobar la firmeza

TRABAJOS DE CONSERVACION /REPARACION

Los trabajos de conservacién y reparacién solo deben ser realizados por

Robotunits o por un punto autorizado por Robotunits.
CAMBIO DE COJINETES

véanse las ilustraciones

ROBOTUNITS’



6.1

6.2

6.3

GUIA DE INSTALACION DE LA CINTA TRANSPORTADORA
MODULAR

ALINEACION DE LAS RUEDAS DENTADAS SOBRE LOS EJES

Por medio de la marca de alineacién, comprobar que las o 4

ruedas correspondientes estén alineadas axialmente. Si la o

perforacién es cuadrada y el nimero de ruedas es divisible ¢
por 4, posiblemente no haya disponible ninguna marca de (j .

alineacién.

COLOCACION DE LAS RUEDAS DENTADAS

Colocar las ruedas dentadas entre la separacién minima
y maxima (a). Guardar la separacién lateral de las
ruedas dentadas X, y X;. El desplazamiento (e) viene
establecido por la construccién de los ejes. Fijar la

rueda dentada en el medio intentando que haya poco

juego.
Tipo de cinta Separacién de ruedas dentadas a Separacién lateral min. de ruedas
dentadas
M2500 min. = 50 mm max. = 100 mm Xu =25 mm Xz =25 mm

COMPROBACION DEL CORRECTO ENGRANAJE DE LAS RUEDAS
DENTADAS

Las ruedas dentadas deben engranar correctamente en la
cinta. La parte trasera de la cinta toca la corona de la rueda
dentada.

Para cintas Flush Grid compruebe que el
engranaie de la rueda dentada de la superficie de la cinta

es correcto.

. |13
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6.4

6.5

GUIA DE INSTALACION DE LA CINTA TRANSPORTADORA
MODULAR

VARILLA ARTICULADA

La varilla @ 5 mm con cabezal redondo debe tener un extremo biselado. Si la cinta se suministra
en secciones, unir todas las secciones con una alineacién alterna del cabezal de la varillg, p. ej.,
en una seccién todos los cabezales de varilla en el

lado izquierdo y en la siguiente seccién todos los

cabezales de varilla en el lado derecho. w

MONTAUIJE DE LA VARILLA ARTICULADA

> Unién de las secciones de la cinta
> Para un montaije sencillo de la varilla, el extremo debe ser biselado.

> Clave el cabezal de la varilla con un martillo.

Compruebe que el cabezal de la varilla esté completamente introducido.

6.6

DESMONTAJE DE LA VARILLA ARTICULADA

Desmontaje de la varilla con una herramienta de
extraccion de varillas Habasit o con unos alicates de
corte diagonal.

Extraer el cabezal de la varilla haciendo palanca

No cortar el cabezal de la varilla.

La cinta no debe encontrarse bajo tensién.

Extraccién de la varilla con martillo y punzén

Extraer el cabezal de seguridad por el extremo de la varilla que
estd situado frente al cabezal de la varilla. Al hacerlo, apoyar
el borde del médulo en el lado que esté situado en frente.

La cinta no debe encontrarse bajo tensién.

ROBOTUNITS’



ROBOTUNITS®

SYSTEMATICALLY >>>>
>>> BETTER TOGETHER

Nos reservamos en todo momento el derecho a efectuar modificaciones técnicas.
No asumimos ninguna responsabilidad en caso de error de composicién o de impresién.
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