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Cobot Stanice

Navod k obsluze / Navod k montazi
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1.1

1.2

Obecné

Vyrobce zafizeni

Robotunits GmbH

Dr. Walter Zumtobel Str. 2
A-6850 Dornbirn

Tel. +43 5572 22000 200
Fax +43 5572 22000 9200
info@robotunits.com
www.robotunits.com

Verze

Typ

Preklad originalniho dokumentu
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2. Bezpecnost
2.1 Zamyslené pouziti
Cobot Stanice slouzi jako mobilni nosna konstrukce pro kolaborativni roboty.

Ve smyslu smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES je cobot stanice ,vyménitelnym pfi-
davnym zafizenim". Prohlaseni o shodé viz pfiloha.

/A VAROVANI

Smrt nebo vazné zranéni pfi prevraceni stanice cobota
Prevracenim cobot stanice hrozi nebezpeci zranéni.

* Dbejte na klopné momenty.

* V pfipadé potieby ukotvéte rdm k zemi.

* Dbejte montaznich pokyn( vyrobce cobota.
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3. Technické udaje

3.1  Kompatibilni kolaborativni roboti

Cobot Jednotka Hodnota
max. dosah [mm] 1400

Rychlost TCP [mm/s] 500

max. manipulacéni hmotnost [ka] 10

max. ¢istd hmotnost cobota [kal 40

Ovladani Doporuceni: Instalace do nosné konstrukce

Kompatibilni mimo jiné s nasledujicimi produkty:

ABB Fanuc UR
+ CRB 14050 (YuMi) + CR-4iA + UR3e
- CRB 15000 (GoFa) + CRX-5iA + URbe
+ IRB/CRB 1100 (SWIFTI) + CR-7iAa CR-7IA/L + UR10e
+ CRX-10iA
+ CRX-10iA/L

Poznamka:Z dosahu a manipulaéni hmotnosti se provadi vypocet klopného momentu, ktery je
rozhodujici pro posouzeni rizika prevraceni.

Nosna konstrukce

Zména standardnich rozmérd mize vést ke zméné chovani pfi ustaveni.

Nosna konstrukce Jednotka Hodnota
min. $itka [mm] 800

min. délka [mm] 1000
max. vy$ka horni hrany [mm] 1000
min. hmotnost [ka] 70
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4. Mechanickd konstrukce

Rozmeéry:

Volitelna ﬂaé.’tka/
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Volitelny drzak
pro bezpec¢nostni senzor



5. Montaz

5.1 Montaz kolaborativniho robota

/\ POZOR

Riziko zranéni, pokud je cobot pfFilis tézky nebo velky

Prevracenim cobot stanice hrozi nebezpec¢i zranéni.

+ Montovat Ize pouze kompatibilni kolaborativni roboty (viz
technické udaje).

+ Namontujte cobota do stfedu.

+ Dbejte klopnych moment a v pfipadé potieby ukotvéte ram k
zemi.

+ Dbejte montaznich pokyn( vyrobce cobota.

POZNAMKA

Vécné skody v dusledku prevraceni
Prevraceni cobot stanice miZze vést k jeho poskozen.
+ Montaz nechte provést autorizovany odborny persondl.

+ Montovat Ize pouze kompatibilni kolaborativni roboty (viz
technické udaje).

+ Namontujte cobota do stfedu.

+ Dbejte klopnych moment a v pfipadé potieby ukotvéte ram k
zemi.

+ Dbejte montaznich pokyn( vyrobce cobota.

ROBOTUNITS



Vyrobce doporucuje upevnéni pomoci nastavitelnych patek (napf. 4 x BAP2017 nebo 4 x
BAP2051).

ROBOTUNITS



5. Montaz

Riziko zranéni v disledku prevraceni nebo padu cobota
Pfi pouZiti pfili§ kratkych Sroubd hrozi nebezpedi roztrzeni.

+ Dbejte montaznich pokyn( vyrobce kobot(, zejména pfi volbé
kotvicichsroub.

+ V pfipadé potfeby pouzijte delSi Srouby, abyste vyuZili celou
hloubku zasroubovani montazni desky.

Ukazkovy vykres: montazni poloha cobota uprostied

\

Montédzni deska

5.2 Vedeni kabelt, senzory

Vedeni kabel(l a snimact musi provést zakaznik. Pokud je vyZzadovéno uzemnéni, musi jej
rovnéz instalovat zakaznik. VSechny konektory jsou vodivé.
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6. Doprava

6.1 Podminky skladovani/prepravy

VAROVANI

Vazna zranéni v disledku pFevraceni cobot stanice

Pri nespravném skladovani nebo prepravé cobot stanice ¢ hrozi
nebezpedi poranéni hornich a dolnich konéetin.

Pfeprava pouze manipulaénim vozikem — bez zavésné pre-
pravy.

Zajistéte proti prevraceni pfi prepravé a skladovani.

POZNAMKA

Vécné Skody v disledku nespravného skladovani

+ Neskladujte venku.
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7.1  Pozadavky na personal

Veskeré prace na cobot stanici smi provadét pouze kvalifikovani a povéreni odbornici.

7.2 Pripojeni

Pfipojeni cobot stanice neprovadi spolecnost Robotunits. Postupujte podle pokynt vyrobce
cobota.

Postup:

O Cobot je namontovan

= Pfipevnéte zdvihaci valecky (viz obrazek)
v' Cobot stanice je pfipravena k provozu.

Upevnéni zdvihacich véleckd

/\ POZOR

Nebezpeci v disledku nechténého odvaleni

Riziko poranéni dolnich koncetin pfi pohybu (transportu) cobot
stanice

+ Pred zapnutim cobota stabilizujte stanici pomoci zdvihacich
valecka.

ROBOT
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8. Udrzba, servis, cisténi

Spravna péce o vymeénitelné pridavné zarizeni je pfedpokladem bezporuchového provozu a
dlouhé zZivotnosti.

Prace provadéné pracovniky obsluhy:

* Cistéte suchymi nebo mirné navihéenymi mékkymi hadfiky.

* V pripadé vétsiho znedisténi vysajte

* V pfipadé potfeby vycistéte senzory

* Vizualni kontrola poskozeni, pfip. zadejte opravu udrzbé ve vyrobnim zavodé.
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9. Likvidace

Vyrobek obsahuje cenné materidly (kovy, plasty, elektrické sestavy), které Ize recyklovat

oddélené.
Po skonceni zivotnosti odevzdejte vyrobek do specializovaného likvida¢niho strediska.
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Jako vyrobce vyménitelného pfidavného zafizeni prohlasujeme na vlastni odpovédnost, ze
nize uvedené vyménitelné pridavné zafizeni je v souladu s nize uvedenymi harmoniza¢nimi
pravnimi predpisy EU. Jako zdklad shody byly pouzity uvedené pfislusné harmonizované
normy EU a pfipadné dalsi specifikace.

Vyrobce: Robotunits GmbH,
Dr. Walter Zumtobel Strasse 2,
6850 Dornbirn, RAKOUSKO

r al
Produkt:

L J

Prislusné harmonizaéni pravni predpisy (smérnice):
2006/42/ES (09.06.2006) Smérnice o strojnich zafizenich

Pouzité harmonizované normy:
EN ISO 12100:2010 Bezpecnost strojnich zafizeni - VSeobecné zasady pro kon-
strukci — Posouzeni rizika a snizovani rizika

Osoba povérena sestavenim

technické dokumentace: Robotunits GmbH,
Dr. Walter Zumtobel StralRe 2,
6850 Dornbirn, RAKOUSKO

Podepsal za a jménem spolecnosti: Robotunits GmbH

Christian Beer
Dornbirn, 06.06.2023 Jednaci spole¢nik spole¢nosti

ROBOT
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Vyhrazujeme si pravo kdykoli provést technické zmény.
Neprebirame Zadnou odpovédnost za chyby v sazbé nebo tisku.

Rakousko * Némecko « Svycarsko * Itélie * Francie « Spanélsko * Cesko * USA + Australie

www.robotunits.com
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