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1. OBECNE

1.1 VYROBCE STROJE

Robotunits GmbH

Dr. Walter Zumtobel Str. 2
A-6850 Dornbirn

Tel. +43 5572 22000 200

www.robotunits.com

1.2 UVOD / UCEL NAVODU K OBSLUZE / NAVODU K MONTAZI

Vélegkové dopravniky, které jsou doddvény s ovladénim bez stagnaéniho tlaku (ZPA-Logik), je
tfeba povazovat za kompletni stroj (MRL 2006,/42/ES, &l. 2a), a proto je tfeba tento dokument
povazovat za ndvod k obsluze. PoZzadované prohldseni o shodé naleznete v pfiloZzenych doku-

mentech.
Valegkové dopravniky, které jsou doddvany bez ovlddani, je tfeba povazovat za nekompleti stroj
(MRL 2006/42/ES, ¢&l. 2g), a proto je tieba tento dokument povazovat za ndvod k montazi.

PoZadované prohléieni o zabudovani naleznete v prilozenych dokumentech.

V dalsim textu se pouzivd pouze termin ,stroj".

1.3 VERZE
Verze Typ Datum
5 Nadvod k obsluze / Névod k montdzi 2021-08-01
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2.1

2.2

BEZPECNOST

OBECNE INFORMACE

> Pokyny jsou souédsti stroje. Musi byt vzdy k dispozici v blizkosti stroje. Pfesné dodrzovdni t&chto

pokyn{ je pfedpokladem pro zamyslené pouziti a sprévnou funkci stroje.

> Robotunits se povaZuje za odpovédného za zafizeni z hlediska bezpeénosti, spolehlivosti a
funkénosti pouze tehdy, pokud montdz, sefizeni, Gpravy, rozsifeni a opravy provadi Robotunits
nebo subjekt povéfeny spolecnosti Robotunits a stroj je pouzivén v souladu s ndvodem.

ZAMYSLENE POUZITI

Valeckovy dopravnik je navrzen a vyroben

> k pfepravé kusového zboZi nebo kapaliny v uzavienych kontejnerech horizontéIné a bez
stagna&niho tlaku.

> pro pouziti v promyslu a obchodu.

Stroj smi obsluhovat pouze poucené osoby.
Omezeni pouziti:
> Okolni teplota: +2 az +40 °C (neskladujte venku, vyvarujte se teplotnich 3okd).

> Relativni vlhkost: < 90 % (nekondenzujici)
> Offesy:<0,5G

ROBOTUNITS



2.3

BEZPECNOST

POUZITi V ROZPORU SE ZAMYSLENYM UCELEM

Je nespravné a je tfeba se vyhnout:

1. Jakémukoliv jinému nez zamyslenému pouziti.

2. Pouzivéni za jinych podminek a pozadavkd, nez jaké jsou uvedeny vyrobcem v technické
dokumentaci, datovych listech, ndvodech k montazi, instalaci a obsluze a v dal3ich speci-
fickych pozadavcich.

Zejména je treba se vyhybat:

> Provozu stroje bez bezpe&nostnich zafizeni.

> Manipulace se stdvajicimi bezpe&nostnimi zafizenimi, jejich obchdzeni nebo zplisobeni jejich
nefunkénosti.

Pouziti ve vodé nebo pod vodou.

Pfeprava zvifat a lidi.

Preprava horkych latek a predmétd (> 40°C).

vV V VvV VvV

Doprava kyselin a pouziti v kyselinach, agresivnich latkéch, abrazivnich
materidlech a latkach.

Preprava pfilid vysokou rychlosti.

Poskozeni v dUsledku nespravné instalace valeckového dopravniku.
Pouziti v domdcnosti.

vV V VvV VvV

Zamérné vyrobé a zpracovdni hoflavych nebo vybuinych latek a pouzivani v prostoréch, kde

se mize Casto nebo trvale vyskytovat vybuind plynné nebo prachové atmosféra.

v

Pouziti v oblastech, kde se miZe Easto nebo trvale vyskytuje atmosféra s moznosti koroze.
> Pouziti v oblastech, kde mdze dojit k poskozeni pfepravovaného materidlu statickymi vyboji.

Konstrukéni Opravy umozriuji pouziti valeckovych dopravnikd v nékterych nebezpe&nych a
antistatickych oblastech. Nejprve prosim kontaktujte spolecnost Robotunits.

Pokud provozovatel pfemisfuje nebo zpracovavd jiné nebo dalii latky a materidly, nez které jsou

zndmy vyrobci a uvedeny ve smluvnich pracich nebo ve specifikacich, prohlasent vyrobce jiz nenf
platné. Zde je pak pouzita smérnice 2009/104/ES.
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2.4

2.5

BEZPECNOST

OBECNE BEZPECNOSTNi POKYNY PRO BEZNY PROVOZ

Stroj byl vyvinut a konstruovén spole&nosti Robotunits v souladu se sou¢asnym stavem techniky.

> Pfi obsluze stroje je nutné dbat vnitrostatnich zadkonl a predpisd o ochrané zdravi a bezpeénosti
zaméstnancl pfi pracil V zdjmu bezpeéného pracovniho procesu je za dodrzovani predpist
odpovédny provozovatel a uZivatel.

> Pfed kazdym pouzitim musi uZivatel zkontrolovat funkci a nezdvadny stav stroje.

> Uzivatel si musi precist ndvod k pouZiti stroje a porozumét mu.

OBECNE BEZPECNOSTNi POKYNY PRO ELEKTRINU

> Instalaci musi provadét kvalifikovany a autorizovany elektrikaf.

v

Stroj pfipojte pouze k dostate&né dimenzovanému napdjecimu zdroji.
> V nebezpeénych situacich nebo v pripadé technickych zédvad okamzité odpoite stroj od
elekirického obvodu pomoci vypinace nebo nouzového zastaveni.

> Pii odstrafiovani zastréek je zakdzdno tahat za kabel.

v

Je tieba zabranit ohybdni kabeld.
> Pfi vyjimdni a ndsledné instalaci kabeld je treba pouzivat kabelové prichody, aby se

predeslo poskozeni.
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2.6

> >

2.7

BEZPECNOST

OBECNE BEZPECNOSTNi POKYNY MECHANIKA

> Stdt a chodit na véleckdch a na profilovém ramu je zakdzano.

> Sahani mezi dva véleeky béhem provozu je zakdzéno.

> Zasahovani mezi hnaci femen a hlavu hnaciho femene béhem provozu je zakézéno.

> Demontdz bezpeénostnich zafizeni je zakazdna, 1. stroj smi byt provozovan pouze v pdvodnim
stavu.

Pfi montdzi nebo kompletaci zafizeni je tfeba brat v dvahu ,integraci bezpeénosti”. To mize vést k

tomu, Ze integrdtor bude potfebovat vlastni nebo dalii ochranné a bezpe&nostni zafizeni. To musi

byt stanoveno na zakladé analyzy rizik na pracovisti, kterou musi provést integrdtor.

OBECNE BEZPECNOSTNi POKYNY PRO CISTENi A UDRZBU

Pfed ¢isténim musi byt stroj odpojen od pfivodu energie a zqjistén proti op&tovnému spusténi.

K &isténi pouzivejte pouze vhodné Eistici prostiedky.

ROBOTUNITS



DOPRAVA

PODMINKY SKLADOVANI / PREPRAVY STROJE

Stroj musi byt pfi pfepravé a skladovani zajidtén proti prevrdceni. Neskladujte venku.

POZADAVKY NA DOPRAVNi PROSTREDEK

Pfi zvedani stroje dbejte na polohu 1&Zists.

Zdrzovéni se pod bfemenem je zakézano.

Musi byt pouzity vhodné dopravni prostiedky.

ROBOTUNITS’



4.1

4.2

TECHNICKE UDAJE

UDAJE O PRIPOJENi S DODAVANYM ZDROJEM NAPAJENI

Napdjeci napéti: 400 VAC
Sifové frekvence: 50 Hz
Pfipojeni: Zastreka CEE (16A)

K jednomu zdroji napdijeni Ize pfipojit maximalné 12 motorovych véleekd.

UDAJE O PRIPOJENi PRO NEDODANY ZDROJ NAPAJENI

Ridici napati: 24 VDC

Max. trvaly proud na jeden vélec motoru: 2,5A

ROBOTUNITS’



5.1

5.2

L\

53

A

UVEDENi DO PROVOZU/VYRAZENi Z PROVOZU

POZADAVKY NA PERSONAL

Veskeré préce na stroji smi provadét pouze kvalifikovani a povéfeni odbornici.

PRIPOJENI STROJE

Pozadavky:

> Ukotveny k podlaze, bez moznosti prevraceni

> Dbejte opatfeni tykaijici se elekiromagnetické kompatibility (EMC)
> Zaijidténi trvalého vyrovnéni potencidld

Pfipojte stroj podle pfiloZzeného schématu zapojeni.
Uzemnéni: Cely rdm dopravniku musi byt pfipojen k zemi. Kromé toho musi byt pfipojky O V
napdjecich jednotek uzemnény. Pfi instalaci v blizkosti pracoviité je nutné zabudovat do

privodniho potrubi zafizeni pro odpojeni od sit&, abyste jej mohli v pfipadé nouze vypnout.

UVEDENi DO PROVOZU

Pfed prvnim uvedenim do provozu zkontrolujte:

1. Sprdavnou instalaci viech bezpeénostnich zafizeni a krytd. Pokud existuje zvysené riziko
zpisobené prepravovanym zbozim, je treba zaijstit vhodné ochranné prostredky a/nebo

zabezpedit nebezpednou zénu.

2. Sprdvné upevnéni motorovych vélci.

3. Po prvnim spusténi véleckového dopravniku je nutné zkontrolovat rychlost a smér pohybu.

4. Je nutné zkontrolovat pevnost uzemiovaciho Sroubu a bezpeéné uchyceni uzemnovaciho

kabelu ve svorce.

ROBOTUNITS



5.3.1

5.3.2

5.3.3

UVEDENi DO PROVOZU/VYRAZENi Z PROVOZU

Uvedeni do provozu s dodanym zdrojem napdjeni

1. Pripojte zéstréku CEE.

2. Zapnéte hlavni vypinag.

Uvedeni do provozu se zdrojem napdijeni od zdkaznika

Pfipojte vdle¢kovy dopravnik k dostate¢né dimenzované napdjeci jednotce podle schématu

zapojeni a zapnéte hlavni vypinaé.

2 ve

Uvedeni fidici jednotky do provozu

U varianty s pfedinstalovanou fidici jednotkou je véleckovy dopravnik pfipraven k provozu.
Pokud je tfeba provést zmény v reguldtoru véleckového dopravniku (napf. Zména otééek, brzdné
dréha atd.), kontaktujte spoleénost Robotunits.

U varianty bez fidici jednotky musi zékaznik nainstalovat pfislusnou fidici jednotku.

Informace o Fidici technice najdete na nasi domovské strance (Stahovani):

https://robotunits.com/cs/shop/dopravnikove-technologie /valeckovy-dopravni-system

valeckovy-dopravnik-primy.

ROBOTUNITS
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5. UVEDENIi DO PROVOZU/VYRAZENI Z PROVOZU

5.3.4. Bezpeénostni pokyny pro uvedeni do provozu

B&hem uvddéni do provozu je zakdzdno odstrafiovat bezpecnostni zafizeni, kryty a ochranné
zafizeni. Nebezpe&nd zéna musi byt rovnéz zaijisténa.

Priblizovanti ke stroji je povoleno pouze s vhodnym ochrannym odévem (sitka na vlasy, ochrana

sluchu, bezpeénostni obuv atd.).

5.3.5 Nastaveni spinacich bodd senzord
Vychozi nastaveni je pfednastaveno z vyroby.

Postup pfizpdsobeni nastaveni:

M\ A

Oftééenim sefizovaciho Sroubu proti * Oté&enim sefizovaciho $roubu ve sméru ‘
sméru hodinovych rucic¢ek se rozsah hodinovych ruci¢ek se rozsah snimace

snimace zmensuje. zvétiuje.

ROBOTUNITS’



5.4

5.4.

> B

5.5

.2

UVEDENi DO PROVOZU/VYRAZENi Z PROVOZU

VYRAZENI Z PROVOZU

Pfed vyfazenim stroje z provozu jej vypnéte a odpoite od elektrické sité a teprve poté provadéite
dalsi demontézni préce. Stroj musi byt pfi vyfazeni z provozu v bezpeéném stavu.Vyfazeni z

provozu smi provddét pouze kvalifikovany a autorizovany odbornik.

Vyfazeni z provozu s dodanym zdrojem napéjeni

Vypnéte hlavni vypinaé!

Vyfazeni z provozu se zdrojem napdjeni od zdkaznika

V zdavislosti na typu napdjeni odpoijte véleckovy dopravnik od sité a/nebo vypnéte hlavni vypinaé!

LIKVIDACE

Stroj musi byt zlikvidovén v souladu s vnitrostatnimi predpisy.

ROBOTUNITS



6. UDRZBA

Bezpeénost obsluhy a bezporuchovy provoz stroje Ize zaruéit pouze tehdy, pokud jsou pouzity

origindlni dily stroje. Spravné péce o stroj je predpokladem bezporuchového provozu a dlouhé

Zivotnosti.

Veskeré 0drzbarské prace se sméji provadét pouze tehdy, kdyz stroj neni pod napétim.

6.1 POZADAVKY NA PERSONAL

Udrzbu smi provadét pouze kvalifikovany a autorizovany odbornik.

Pfi 0drzbé musi byt zajisténa stabilita stroje.

6.2 TABULKA UDRZBY

Misto Gdrzby Interval ddrzby Cinnost
) - vizudlni kontrola poskozeni a
Elektrické instalace 2% roéné I
tésneni
vizuéIné zkontrolujte, zda neni
Hnaci vélec Poly-V 1x za &tvrt roku poskozeny (napf. praskliny nebo

Ochrana proti zachyceni
Poly-V

1x za étvrt roku

Sroubovych spojo 1 za mésic po prvnim
po prvnim uvedeni do provozu uvedeni do provozu

Sroubovych spoijt 1% roéné

Sensory podle potreby

ROBOTUNITS
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kontrola pevného uchyceni

kontrola pevnosti

kontrola pevnosti

odstrarite pfipadné nedistoty



6.3

6.4

UDRZBA
VYMENA REGULATORU VALECKOVEHO DOPRAVNIKU

1. Vypnéte véleckovy dopravnik.
2. Vymérite regulétoru véleckového dopravniku za novy.
3. Pfipojte k novému modulu viechny senzory, motory, sifové kabely a napéjeci pfipojky.
4. Zapnéte vale¢kovy dopravnik.
5. Stisknéte tlagitko Replacement (Vyména) a podrzte je nékolik sekund, dokud
stavovy indikator nezaéne blikat Eervené.
6. Uvolnéte tlacitko

Pfipojeni kabelu Tlagitko Replacement (Vyména)

Poznéamka: Proces vymé&ny modulu mize trvat nékolik minut!

OBNOVENiI TOVARNiIHO NASTAVENiI REGULATORU VALECKOVEHO
DOPRAVNIKU

1. Vypnéte véleckovy dopravnik.

2. Odstrarite z modulu viechny senzory, motory a sifové kabely. Neodstrafiujte napdijeci pfipojky,
jsou nezbytné.

3. Zapnéte véleckovy dopravnik.

4. Stisknéte tlacitko Replacement (Vyména) a podrzte je nékolik sekund, dokud stavovy indikator

nezacne blikat ervensd.

5. Uvolnéte tlacitko.

Napdieni je pfipojeno Tlacitko Replacement (Vyména)

ROBOTUNITS’



6. UDRZBA

6.5 VYMENA PASU POLY-V PRO ROVNE VALECKOVE DOPRAVNIKY

Odstranéni ochrannych Odstrarite kryci profily na Povolte Zesfihrannou matici

prvkd obou stranach a v piipadé potfeby sejméte
momentovou podpéru (pouze
pro motorovy vélec).

S

Zatlaéte osu pruziny smérem * Zvednéte vdlecky z tchytu W Vyména poly-V femene W

k valecku tak daleko, jak to
jen pUjde.

Ochytu matici (v pfipadé& potteby s
momentovou podpérou) k
vystupu kabelu

Utahovaci moment:

S boénim vedenim: 50 I-
Nm

Bez bocniho vedeni Ruéni [ Sl

tésnéni

PruZinovd osa zapadne do w Pripevnéte 3estihrannou I

Namontuite kryci profily W Ochranné prvky zapadnou w

na misto

ROBOTUNITS’



6. UDRZBA

6.6 VYMENA PASU POLY-V PRO ZAKRIVENE VALECKOVE DOPRAVNIKY

obou strandch

Odstranéni ochrannych prvki .I Odstrarite kryci profily na ‘

Povolte drouby .I Zvednéte vdlecky z ichytu W

R)

Namontuite kryci profily Ochranné prvky zapadnou W

na misto

ROBOTUNITS’

matice

Upevnéte 3estihranné I

(motorovy vélec = 50 Nm)
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Vyhrazujeme si pravo kdykoli provést technické zmény.
Nepiebirdme Zddnou odpovédnost za chyby v sazbé nebo tisku.
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