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1. OBECNE

1.1  VYROBCE ZARIZENI

Robotunits GmbH

Dr. Walter Zumtobel Str. 2
A-6850 Dornbirn

Tel. +43 5572 22000 200
Fax +43 5572 22000 9200
info@robotunits.com

www.robotunits.com

1.2 VERZE
Verze Typ Datum
01 Preklad originalniho dokumentu 13.01.2023
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2. BEZPECNOST

2.1 ZAMYSLENE POUZITI

Otoénd stanice doplrivje valeckovy dopravni systém Robotunits a slouzi k otoéent

dopravovaného zbozi do sprévné polohy. Technické Gdaje viz kapitola 3.

JelikoZ je oto&né stanice doddvana véetné ovladdni, jednd se ve smyslu smérnice o strojnich
zafizenich 2006/42/ES o ,kompletni stroj”. Prohléseni o shodé viz pfiloha.

Otoéna stanice je navrzena a vyrobena
> k pfepravé kusového zboZi nebo kapalin bez stagnaéniho tlaku v kontejnerech.

> pro pouZiti v promyslu a obchodu.

/\ POZOR

Nebezpedi nevyskolenymi osobami

Obsluhu otoéné stanice smi provddét pouze proskolené osoby

2.2 DUVODNE PREDVIDATELNE NESPRAVNE POUZITI

Neni povoleno:

v

Provoz bez bezpeé&nostnich zafizeni

v

Manipulace se stévajicimi bezpe&nostnimi zafizenimi, jejich obchdzeni nebo zpisobeni jejich
nefunkénosti

Pouziti ve vodé nebo pod vodou

Preprava zvifat a lidi

Pfreprava horkych latek a pfedmét > 40 °C

vV V VvV VvV

Doprava kyselin a pouziti v kyselinach, agresivnich latkéch, abrazivnich materidlech a
latkach

Preprava pfilid vysokou rychlosti

Poskozeni v disledku nespravné instalace

Pouziti v prostiedi s nebezpecim vybuchu

vV V VvV VvV

Pouziti v korozivnim prostiedi

ROBOTUNITS



2. BEZPECNOST

2.3 OBECNE BEZPECNOSTNi POKYNY

> dbdt vnitrostatnich zakonl a predpisd o bezpecnosti a ochrané zdravi

> Preéteni a pochopeni ndvodu k obsluze otoéné stanice

b d
/A\ NEBEZPECI
Nebezpedi zpusobené rotujicimi valci
Riziko zranéni rozdrcenim nebo pofezdanim hornich a dolnich konéetin

Neni povoleno:

> Sténi a chize na otoéné stanici a rému
> Zasahovéni mezi dva vélce béhem provozu
> Zasahovani mezi valeckovy dopravnik a ochranny krouzek
béhem provozu
> Zasahovdani mezi hnaci femen a hlavu hnaciho femene b&hem provozu

®P

2.4 BEZPECNOSTNI ZARIZENI

Otoénd stanice smi byt provozovdna pouze v pivodnim stavu (se viemi bezpe&nostnimi
zafizenimi). Vechny dodané bezpeé&nostni komponenty musi byt namontovdny a musi

bezvadné plnit bezpeé&nostni funkci.

ROBOTUNITS’



2. BEZPECNOST

Ochranné kruhové obrué

Ochrana profi ——————>

zachyceni horni

Ochrana profi
zachyceni dolni

Pfi montdzi nebo kompletaci zafizeni je tfeba brét v Gvahu ,integraci bezpeénosti”. Integrétor nebo provo-

zovatel musi zajistit, aby byla zavedena dalsi vhodnd ochrannd a bezpeénostni zafizeni.

/i\, VAROVANI

Nebezpedi v dusledku chybného pFipojeni

Otoénou stanici pfipojujte pouze pres dostateéné dimenzovanou napéjeci
jednotku
> Instalace kvalifikovanym a autorizovanym elektrotechnickym

odbornikem
> Dbeijte technickych ddaiji v kapitole 3

ROBOTUNITS



3. TECHNICKE UDAJE

3.1 MECHANICKE

> Hmotnost prepravovaného materidlu: kg (max. 50 kg)

> Hmotnost otoéné stanice: max. 100 kg (v zavislosti na provedeni)
> Roztec vdlecko: mm

> Doba realizace: min. 10,3 s

> Doba jizdy oto&eni o 90°: 225s

> Rychlost véleekového dopravniku: m/min

> Emise hluku 3ifeného vzduchem: 67 dBA

3.2 DOPRAVOVANY MATERIAL
Udaie specifické pro zakaznika naleznete v dodaném , Dokumentu zdkaznika”

> Rozméry: mm
> Materidl:

3.3 ROZLOZENI
Rozlozeni viz pfilohal
3.4 ELEKTRINA

Udaje o pFipojeni otoéné stanice (bez napdjeni)

> Ridici napéti: 24 VDC
> Trvaly proud na vélec motoru: max. 3,5 A
> Rozbéhovy proud na vélec motoru: max. 5 A

Udaije o pFipojeni s napéjecim zdrojem Robotunits

> Napéti: 400 VAC
> Pfipojeni: Zastrcka CEE (16 A)

3.5 OKOLNi PODMIiNKY

> Okolni teplota: +2°Caz+40°C

(vyvarujte se teplotnim 3okim)
> Rozsah vlhkosti: <90 %
> Offesy: <05¢g

ROBOTUNITS



4. MECHANICKA KONSTRUKCE

Véleckové dopravniky

Otoénd stanice

Nosnd konstrukce
Profil valeckového

dopravniku pro
mont4z ovladage

ROBOTUNITS



5. PROVOZNI REZIMY

5.1 PREPRAVA VLEVO

Vyrobek je dopravovén ddle ve sprévné poloze:

A

Vyrobek je dopravovén déle otogen o 180°:

3l

T——
—1 'i

‘i

.i
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5. PROVOZNI REZIMY

5.2 PREPRAVA VPRAVO

Vyrobek je dopravovén ddle ve sprévné poloze:

ROBOTUNITS




6. PREPRAVA A SKLADOVANI

6.1 PODMINKY SKLADOVANIi/PREPRAVY

Nebezpedi zranéni v dusledku pFevraceni otoéné stanice
Riziko zranéni rozdrcenim nebo pofezénim hornich a dolnich konéetin

> pfi pfepravé a skladovani zaijistéte stroj proti pfevraceni

NAPOVEDA

Vécné skody v disledku nespravného skladovani

Vniknuti vlhkosti mdZe stroj poskodit.

> neskladujte venku

6.2 POZADAVKY NA DOPRAVNIi PROSTREDEK

/\ NEBEZPECi

Smrt nebo vainé zranéni zpusobené zvednutym bremenem

Pfi pfepravé otoéné stanice hrozi nebezpedi ohrozeni Zivota v
disledku padu bfemene.
> Pouziti vhodnych dopravnich prostiedkd

> pfi zvedani stroje dbejte na polohu t&Zisté
> Zbkaz zdrzovani se pod bfemenem

ROBOTUNITS’



7. UVEDENI DO PROVOZU

71 POZADAVKY NA PERSONAL

Veskeré prdce na stroji smi provadét pouze kvalifikovani a povéfeni odbornici.

7.2 MONTAZ STROJE

Dbeijte montazniho névodu.

Pripevnéte stroj k rému vélegkového dopravniku Robotunits.

7.3 PRIPOJENI STROJE

Pfipojent stroje musi provést vyskoleny odbornikem na elektroinstalace.

Smrt nebo vainé zranéni v dusledku Grazu elektrickym
proudem

V piipadé chybného pfipojeni a nedostateéného ochranného uzemnéni
hrozi nebezpeéi Grazu elektrickym proudem.

> Dbejte opatfeni tykaiici se elektromagnetické kompatibility
(EMC)
> pro zajisténi trvalého vyrovnani potencidld

> Zkontrolujte funk&nost a vyhovuijici stav oto&né stanice

> Dbeite schématu zapojeni (viz pfiloha)

> Pfipojeni rdmu k ochrannému uzemnéni

> Pfipojte O V napdijeci jednotky k ochrannému uzemnéni

> Pfiinstalaci v blizkosti pracovisté zabuduijte do pfivodniho potrubi zafizeni pro odpojeni od sit&, abyste

jej mohli v pfipadé nouze vypnout

ROBOTUNITS



7. UVEDENI DO PROVOZU

7.4 ROZSAH OTACENI

Start

OD

Poloha pohonu

180°

Mrivé zéna

| (mech. pevn zardzka)

Referenéni plech
Referenéni spinac

7.5 PRVNi UVEDENi DO PROVOZU

Pfed prvnim uvedenim do provozu zkontrolujte:

1. Sprdvnou instalaci viech bezpe&nostnich zafizeni a krytd. Pfi zvySeném riziku pddu dopravovaného

materidlu je nutné namontovat doplikovd ochranné zafizenti.

2. Sprdvné pfipojeni oto&né stanice k dopravnikové technologii.

3. Rychlost a smér jizdy po prvnim spudténi valeckového dopravniku.

ROBOTUNITS



8. PROVOzZ

Otoénd stanice je pripravena k provozu ihned po zapnuti a je ve vychozi poloze podle zndzornéni v bodu
7.3.

Nebezpedi zpUsobené rotujicimi valci a padajicim
prepravovanym zboZim

Riziko zranéni rozdrcenim nebo pofezdnim po celém téle
> noste pfiléhavé pracovni oblegeni

> pokud méte dlouhé vlasy, noste sitku na vlasy

> noste bezpeénostni obuv s ochrannou éepici

9. UDRZBA: CISTENi A KONTROLA

Spravnd péce o stroj je predpokladem bezporuchového provozu a dlouhé Zivotnosti.

Nebezpedi zpusobené rotujicimi valci
Nebezpeti poranéni rozdrcenim rukou a prst

> Stroj pred &isténim vypnéte

Prace provadéné pracovniky obsluhy:

> Zastaveni stroje

> Cistéte suchymi nebo mirné navlhéenymi mékkymi hadriky

> V pripadé vétsiho znecisténi vysajte

> V piipadé potieby vy<istéte senzory

> Vizuélni kontrola poskozeni, pfip. zadejte opravu Gdrzbé ve vyrobnim zdvodé.

ROBOTUNITS’



10. UDRZBA: UDRZBA A ODSTRANOVANI ZAVAD

Seznam ndhradnich dilo naleznete v priloze.

Prace, které musi provadét vyskoleny odborny persondl z oddéleni ddrzby zavodu:

Nebezpedi zpisobené rotujicimi valci

Nebezpedi poranéni rozdrcenim rukou a prstd

> Pfed provadénim Gdrzby stroj vypnéte

Tabulka 4drzby

Misto ddrzby

Interval 0drzby

Cinnost

Elektrické instalace
Ozubeny femen

Sklad

Sroubové spoje po prvnim
uvedeni do provozu

$roubovych spoji

Sensory

2% roéné

2x roéné

2% roéné

1 mésic poprvnim uvedeni
do provozu

1% roéné

v pfipadé poruchy

ROBOTUNITS

Vizudlni kontrola poskozeni a t&snéni

Vizudlné zkontrolujte, zda neni
poskozeny (napf. praskliny nebo péro-
vitost)

kontrola pevného uchyceni

kontrola pevnosti

kontrola pevnosti

Odstrarite pripadné necistoty



10. UDRZBA, OPRAVY, ODSTRANOVANI ZAVAD

10.1 VYMENA OZUBENEHO REMENE

1. 2.

11
\fll T Ili.a

Odstrarite valeckovy W Sejméte ochranu profi
dopravnik v&etné zachyceni a pohonny
kabelaze kotou¢

Uvolnéte ozubeny femen

Vymérite ozubeny femen w Napnéte ozubeny femen

Upevnéte a pfipojte w
véleckovy dopravnik

ROBOTUNITS’

Namontujte ochranu
proti zachyceni a
pohonny kotoué




10. UDRZBA, OPRAVY, ODSTRANOVANI ZAVAD

10.2 VYMENA MOTORU

Demontujte ochranu
proti zachyceni na strané

motoru

Uvolnéte ozubeny femen a
odmontujte motor

Odmontujte femenici
ozubeného femene a

motorovou desku k motoru

Vyménte motor

¥

Namontujte ochranu
proti zachyceni

Pfipevnéte femenici
ozubeného femene a
motorovou desku k
motoru

ROBOTUNITS

Namontujte motor a
napnéte ozubeny femen



11. LIKVIDACE

Vyrobek obsahuje cenné materidly (kovy, plasty, elekirické sestavy), které |ze recyklovat
oddélené.

Po skonéeni Zivotnosti odevzdeijte vyrobek do specializovaného likvidagniho stiediska.

1.1 KABELAZ / SCHEMA ZAPOJENI

Viz pfilohal!

ROBOTUNITS’



ROBOTUNITS®

SYSTEMATICALLY >>>>
> BETTER TOGETHER.

Vyhrazujeme si pravo kdykoli provést technické zmény.
Nepfiebirdme Zadnou odpovédnost za chyby v sazbé nebo tisku.

Rakousko ® Némecko ® Svycarsko ¢ ltdlie » Francie ® Spanélsko ® Cesko ® USA ¢ Austrdlie

www.robotunits.com



	1.	Obecné
	1.1	Výrobce zařízení
	1.2	Verze

	2.	Bezpečnost
	2.1	Zamýšlené použití
	2.2	Důvodně předvídatelné nesprávné použití
	2.3	Obecné bezpečnostní pokyny
	2.4	Bezpečnostní zařízení
	3.1	Mechanické
	3.2	Dopravovaný materiál
	3.3	Rozložení
	3.4	Elektřina
	3.5	Okolní podmínky

	3.	Technické údaje
	4.	Mechanická konstrukce
	5.	Provozní režimy
	5.1	Přeprava vlevo
	5.2	Přeprava vpravo

	6.	Přeprava a skladování
	6.1	Podmínky skladování/přepravy
	6.2	Požadavky na dopravní prostředek

	7.	Uvedení do provozu
	7.1	Požadavky na personál
	7.2	 Montáž stroje
	7.3	Připojení stroje
	7.4	Rozsah otáčení
	7.5	První uvedení do provozu

	8.	Provoz
	9.	Údržba: Čištění a kontrola
	10.	Údržba: Údržba a odstraňování závad
	10.1	Výměna ozubeného řemene
	10.2	Výměna motoru

	11.	Likvidace
	11.1	Kabeláž / Schéma zapojení


	PROJEKT_CS: 
	GEWICHT: 
	ROLLENTEILUNG: 
	GESCHWINDIGKEIT: 
	ABMESSUNG: 
	MATERIAL_CS: 


