Poptavkovy formular - Valeckové dopravniky

Udaje o zakaznikovi

Datum:

Vytvorit nabidku do:

Spole¢nost:

Kontaktni osoba:

Telefonni ¢&islo:

E-mailovéa adresa:

Pfepravovany material

pétkafmml: |_J300 [ Jaoo [ Jeoo [ ]

[Jso [Jaoo [Jeoo [J__

Sitka [mm]:

Vyska [mm]:

Hmotnost [kg]:

Typ pfepravovaného materialu:

D Plastovy kontejner

[

D Kartonové krabice

Spodni strana pfepravovaného materidlu:

D hladka Zebrovana

Teplota [°C]:

Okolni teplota [°C]:

Valeckovy dopravnik primy

Pocet valeckovych dopravnik [ks]:

Délka [mm]:

Svétla Sitka [mm] = Sitka materialu + 10:

Sitka rdmu [mm)] = svétla $itka + 80:

Pocet z6n [ks]:

Pfesuvna stanice v zoné: Pocet pasovych moduld:

|:| Napajeni

Délka kabelu [m]:

Smér prenosu:

Sikmy véaleckovy dopravnik

Pocet valeckovych dopravniki [ks]:

Délka [mm]:

Svétla Sirka [mm]:

Sitka ramu [mm] = svétl4 $itka + 80:

|:| Napajeni

Délka kabelu [m]:

Smeér prenosu:

[

I

|

Zakriveny valeckovy dopravnik

Pocet valeckovych dopravnik [ks]:

[] oo

Uhel zakfiveni: D 45°

Svétla Sitka [mm]:

Sitka ramu [mm] = svétl4 Sitka + 80:

|:| Napajeni

Délka kabelu [m]:

Smeér pfenosu:
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Poptavkovy formular - Valeckové dopravniky

Rizeni a logika

Otacky [m/min]:

Rizeni sité

Profinet (ConveyLinx)

|:| Predinstalovana logika akumulace (neni mozné u EtherCAT)

D Modbus TCP (ConveyLinx) D EtherNet/IP (ConveyLinx) D CC-Link (ConveyLinx)

EtherCAT (MotionLinx)

Rizeni motoru
(bez logiky, bez senzoru)

|:| Digitélni 1/0 (Eqube)

Spusténi: ruéni

D Sensory

D tlacitko

prepinac Externi ovladani’

Zastaveni: Zébna

tlaéitko

prepinaé

D Externi ovladani’

Vystupni: D ruéni

tlacitko

prepinac

D Externi ovladani’

' pfidavny signal ze zénového senzoru jako vystupni signal

Bocni vedeni
Bo¢ni vedeni: Vyska [mm]: Svétla sitka [mm]: % Svétla sitka
=
® of

] AR nfA A A X
D bez bo¢niho vedeni D s bo¢nim vedenim boéni vedeni tuhé boéni vedeni flexibilni
Nosna konstrukce
D smontovana rozloZzena Typ patek:

Pocétecni vyska [mm]:
Koncova vyska [mm]: _____

Sklon []:

¢ni vyska

Pocate

Koncova vyska

Informace / nacrtek

Obnoveni formulare
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