
Poptávkový formulář - Válečkové dopravníky

Válečkový dopravník přímý

Přepravovaný materiál

Počet válečkových dopravníků [ks]:

Délka [mm]:

Počet zón [ks]:

Délka [mm]:

400400

Kartonové krabice __________

hladká žebrovaná

300300

Plastový kontejner

____________________ 600600 Šířka [mm]:

Světlá šířka [mm] = šířka materiálu + 10:

Výška [mm]: Hmotnost [kg]:

Šířka rámu [mm] = světlá šířka + 80:

Směr přenosu:

Napájení

1/2

Délka kabelu [m]: __________

Typ přepravovaného materiálu:

Spodní strana přepravovaného materiálu:

Teplota [°C]: Okolní teplota [°C]:

 

 

 

 

 

 

Údaje o zákazníkovi
Datum:

Společnost: Kontaktní osoba:

Telefonní číslo: E-mailová adresa:

Vytvořit nabídku do:

Zakřivený válečkový dopravník
Počet válečkových dopravníků [ks]: 45° 90°

Světlá šířka [mm]: Šířka rámu [mm] = světlá šířka + 80:

Směr přenosu:

Napájení Délka kabelu [m]: __________

Úhel zakřivení:

Šikmý válečkový dopravník
Počet válečkových dopravníků [ks]: Délka [mm]:

Světlá šířka [mm]: Šířka rámu [mm] = světlá šířka + 80:

Směr přenosu:

Napájení Délka kabelu [m]: __________

Přesuvná stanice v zóně: ‌Počet pásových modulů:



Poptávkový formulář - Válečkové dopravníky

Řízení a logika
Otáčky [m/min]: __________

Předinstalovaná logika akumulace (není možné u EtherCAT)

1 přídavný signál ze zónového senzoru jako výstupní signál

Modbus TCP (ConveyLinx) EtherNet/IP (ConveyLinx) CC-Link (ConveyLinx)

Profinet (ConveyLinx) EtherCAT (MotionLinx)

2/2

Spuštění:

Zastavení:

Výstupní:

Informace / náčrtek 

Nosná konstrukce
Typ patek:smontovaná rozložená

Počáteční výška [mm]: ______

Koncová výška [mm]: ______

Sklon [°]: ______
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Sklon

Boční vedení

bez bočního vedení s bočním vedením boční vedení tuhé boční vedení flexibilní

Vý
šk

a

‌Světlá šířkaBoční vedení: Výška [mm]: ___________ Světlá šířka [mm]: ___________

ruční

ruční

Zóna __________

Sensory tlačítko

tlačítko

tlačítko

přepínač

přepínač

přepínač

Externí ovládání1

Externí ovládání1

Externí ovládání1

Obnovení formuláře

Řízení sítě Řízení motoru  
(bez logiky, bez senzoru)

Digitální I/O (Eqube)
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