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DIE JUST-IN-TIME
FORDERTECHNIK




Erfolg misst sich oftmals in Effizienz und Geschwindigkeit: Fiir die Kunden von Robotunits
heiBt das, bei Lieferzeiten, Konstruktions- und Montagezeiten immer einen Schritt voraus
zu sein. Ebenso bemerkenswert ist die Tatsache, dass sich unsere Fordertechnik nahtlos

in einen kompletten Automatisierungs-Baukasten integriert.

Mit all den Vorteilen, die Robotunits so einzigartig machen: GroR3e Vielfalt, hochster tech-
nischer Anspruch sowie ein enormes Einsparungspotential bei Konstruktion und Montage.
Selbstverstandlich realisieren wir auch jederzeit Sonderanfertigungen auBerhalb der
Standardmale fur Sie.

AuBergewohnlich kurze Lieferzeiten

Lange mal Breite maRgeschneidert

Flexibilitat bei Art und Position des Antriebs

Geschwindigkeit

Umlenkvarianten

Individuelle Gurtwahl

Beforderung mit System

P RN 3 MK

@ Zeit gewinnen, Kosten reduzieren

@ Sicherheit

ROBOTUNITS®
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Die Just-In-Time FOrdertechnik

Gurtforderer Seite 14
Gurtforderer 40 Gurtforderer 50 Gurtforderer 80 Unterbau flr Unterbau flr
C4aN C5N C8N C4N/C5N C8N/C8M
% CaF ¢ C8F
S. 16 S. 18 S. 20 S. 22 S. 23
Modulbandforderer Seite 24
Modulbandférderer Modulbandforderer Unterbau fir
Gerade Kurve C8N/C8M
csM c8Mm C8F [
S. 26 S. 28 S. 23
Zahnriemenforderer Seite 30
Zahnriemen- Zahnriemen- Unterbau fiir C4T Unterbau fiir C8T
forderer 40 forderer 80 C4G C8G
C4T C8T
M ()
S. 32 S.34 S. 36 S. 37
Rollenforderer Seite 38

Rollenforderer Rollenforderer Rollenforderer Eckumsetzer Dreheinheit Heber mit Unterbau flr

Gerade Einschleuser Kurve R5T R5R Rollen- R5_

R5S R5M ) R5C forderer

S. 42 S.43 S. 44 S.45 S. 46 S. 47 S. 48
Seitenfuhrung Seite 50

Seitenfiihrung Seitenfiihrung Seitenfiihrung Clip Seitenfiihrung Seitenfiihrung

Sockel Halter ' COP 4570 Endsttick Kunststoff

COP 4561 CO_900_ | COP 4590 COL 4590

P. 52 P. 53 =~ P. 54 P. 54 P. 55
Fordertechnik Zubehor Ubersicht Seite 138

ROBOTUNITS®

13



14

Gurtforderer C4N Antriebsvarianten

Gurtforderer C5N Antriebsvarianten

€ Kopfantrieb mit Riemen (Seite 16)
(2] Kopfantrieb direkt (Seite 17)

@ Mittenantrieb mit Riemen (Seite 17)
@) Messerkante (Seite 16/17)

ROBOTUNITS®

€ Kopfantrieb mit Riemen (Seite 18)
@ Kopfantrieb direkt (Seite 19)

@ Mittenantrieb mit Riemen (Seite 19)
@ Messerkante (Seite 18/19)
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Gurtforderer C8N Antriebsvarianten

€ Kopfantrieb mit Riemen (Seite 20)
@ Kopfantrieb direkt (Seite 21)

@ Mittenantrieb mit Riemen (Seite 21)
@) Messerkante (Seite 20/21)

ROBOTUNITS®
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C4N

Seitenflihrung fur Gurtforderer
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

G

rtforderer 40

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von
3 bis 55 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,12 kW bis 0,37 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 240 kg

Gurtausfithrung
Standardanwendung, dlbestandig,
lebensmittelecht, adhasiv fiir Steig-

transport, schnittfest, stauféhig, usw.

C4N ohne Seitenfiihrung
Gurtbreite = Rahmenbreite - 10 mm

— 13

Rahmenbreite

C4N mit Seitenfiihrung
Rahmenbreite £ 120 mm

Gurtbreite = Rahmenbreite - 15 mm
Rahmenbreite > 120 mm

Gurtbreite = Rahmenbreite - 20 mm

Kopfantrieb mit Riemen
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Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen
links und Messerkante hinten

N

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Messerkante hinten

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt
links

Kopfantrieb direkt
rechts

ﬂ Kopfantrieb direkt links

mit Messerkante hinten

S

Kopfantrieb direkt rechts
mit Messerkante hinten

Kopfantrieb mit Riemen

60 ,_max. 140
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min. 15 _,
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Mittenantrieb mit Riemen

P Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante vorne

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante hinten

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante beidseitig

Option: Messerkante

% -

20-80
Rahmenbreite

40

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.
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Kopfa ntrieb direkt Option: Messerkante
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Mittenantrieb mit Riemen Option: Messerkante
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Standard Breiten und Langen?
Beschreibung Rahmenbreite Lange max. Beschreibung Rahmenbreite Lange max.
Gurtforderer 40 40 mm 12000 mm Gurtforderer 40 200 mm 12000 mm
Gurtférderer 40 80 mm 12000 mm Gurtférderer 40 240 mm 12000 mm
Gurtforderer 40 120 mm 12000 mm Gurtforderer 40 300 mm 12000 mm
Gurtforderer 40 160 mm 12000 mm Gurtforderer 40 400 mm 12000 mm

Beachten Sie das Verhaltnis von Minimum Léange : Breite = 1,5: 1.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Férderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

2) Sonderbreiten und Sonderlangen sind auf Anfrage moglich.
Zeichnungen: MalBe in mm

ROBOTUNITS®
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Seitenflihrung fur Gurtforderer
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

Gurtforderer 50

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von
3 bis 67 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,12 kW bis 0,37 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 340 kg

Gurtausfithrung
Standardanwendung, dlbestandig,
lebensmittelecht, adhasiv fiir Steig-

transport, schnittfest, stauféhig, usw.

Gurtbreite = Rahmenbreite - 20 mm
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Rahmenbreite 16

Gurtbreite

Gurtbreite
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Kopfantrieb mit Riemen
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links

rechts
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Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen
links und Messerkante hinten

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Messerkante hinten

¢ ===

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt
links

Kopfantrieb direkt
rechts

ﬂ Kopfantrieb direkt links

mit Messerkante hinten

Kopfantrieb direkt rechts
mit Messerkante hinten

max. 320

max. 425

(mit FremdIUfter)

max. 3140

2
g g
o 3 2
St 2 2
X é’, <
©| @
£ - ol
I
1 |J
LO|
@
95
Lange
=) 8
Pl 40 160
%

===

L RS

Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen

Mittenantrieb mit Riemen

und Messerkante vorne

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante hinten

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante beidseitig

Option: Messerkante

20-80

Rahmenbreite

40

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.

Zeichnungen: MaB3e in mm
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Kopfa ntrieb direkt Option: Messerkante
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Mittenantrieb mit Riemen ption: Messerkante
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Standard Breiten und Langen? Bauformvarianten
Beschreibung Rahmenbreite Lange max. Seitenansicht
Gurtforderer 50 400 mm 12000 mm

Gurtférderer 50 500 mm 12000 mm
Gurtforderer 50 600 mm 12000 mm A T =

Beachten Sie das Verhaltnis von Minimum Lange:Breite = 1,5:1.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Férderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

2) Sonderbreiten und Sonderlangen sind auf Anfrage moglich.
Zeichnungen: MalBe in mm
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Seitenflihrung fur Gurtforderer
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

Gurtforderer 80

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von
5 bis 65 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,25 kW bis 0,55 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 800 kg

Gurtausfiihrung
Standardanwendung, dlbestandig,
lebensmittelecht, adhasiv fir Steig-

transport, schnittfest, staufahig, usw.

Gurtbreite = Rahmenbreite - 20 mm
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Gurtbreite

Gurtbreite
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Kopfantrieb mit Riemen
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Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen
links und Messerkante hinten

Thoooo

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Messerkante hinten
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Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt links

U Kopfantrieb direkt rechts
ﬂ Kopfantrieb direkt links,
Messerkante hinten

Kopfantrieb direkt rechts,
Messerkante hinten

(mit Fremdlufter)
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Mittenantrieb mit Riemen
Mittenantrieb mit Riemen
Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante vorne

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante hinten

Mittenantrieb mit Riemen
und Messerkante beidseitig

Option: Messerkante

Rahmenbreite

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.

Zeichnungen: MaB3e in mm
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Option: Messerkante

Kopfantrieb direkt
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Mittenantrieb mit Riemen Option: Messerkante
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Standard Breiten und Langen? Bauformvarianten
Beschreibung Rahmenbreite Lange max. Seitenansicht
Gurtforderer 80 600 mm 12000 mm
Gurtforderer 80 700 mm 12000 mm
Gurtforderer 80 800 mm 12000 mm — /"R =
Gurtférderer 80 1000 mm 12000 mm
Gurtforderer 80 1200 mm 12000 mm

Beachten Sie das Verhaltnis von Minimum Lange:Breite = 1,5:1.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Férderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

2) Sonderbreiten und Sonderlangen sind auf Anfrage moglich.
Zeichnungen: MalBe in mm
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Unterbau fiir C4AN/C5N

Anwendung
Unterbau far Gurtforderer 40 und 50

Technische Daten

Lange
(min. 1180, max. 12000)

Material: Aluminium seidenmatt 350
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt,
Gummi U
Lieferumfang 2
Unterbausegment am Forderband E2
fertig montiert
DerTyp Breit gewahrleistet einen P
sicheren Stand flir Forderbander, max. 1800
deren Unterbau-Héhe 3 x groRer ist
als die Rahmenbreite.
Unterbau Typen Standard Unterbau Typen Breit
S Rahmenbreite + 88 R Rahmenbreite + 88 H Rahmenbreite + 88 G Rahmenbreite + 88
Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite Rahmenbreite
(max. 600) (max. 600) max. 600 (max. 600)
= = .
Sl I ¢ 4 L T ¢ S T# ¢
o~ N
2 2
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el ' H el
t o L7, t min. ©
3 S F_uoo 3 100 S
' ac ' T
2 2
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8 i i § — — 8 M mm
C-'-‘fi &‘-L, & @. ' [y oo | ‘9 I
StellfiiRe BAS 4008' Feststellbare Lenkrollen StellfiiRe BAS 4008' Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung + 20 mm CAS 3080 Hohenverstellung + 20 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode?
Beschreibung Rahmenbreite Type Lange Hohe
Unterbau fiir C4AN/C5N C4F o _ NN _ o

1) Optional mit Bodenbefestigung BAP 4500.

2) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.

Zeichnungen: Mal3e in mm
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Unterbau Typen Standard

Unterbau fiir CSN/C8M

Anwendung
Unterbau flr Gurtforderer 80 und
Modulbandforderer 80

Lange
(min. 1450, max. 12000)

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt,
Gummi

Hoéhe

Lieferumfang
Unterbausegment am Férderband
fertig montiert

DerTyp Breit gewahrleistet einen
sicheren Stand fir Forderbander,
deren Unterbau-Hohe 3 x groRer ist
als die Rahmenbreite.

Unterbau Typen Breit

Rahmenbreite + 88

S Rahmenbreite + 88 R

Rahmenbreite
(max. 2020)

Hohe - 44

H Rahmenbreite + 88 G

Rahmenbreite
(max. 2020)

Rahmenbreite
(max. 2020)

Rahmenbreite + 88

Rahmenbreite
(max. 2020)

47
47

min.
100

Hohe - 44

Hohe - 44

200

A I

200

Stellfii3e BAS 1120

Feststellbare Lenkrollen

Stellfiie BAS 1120

min.
100

Feststellbare Lenkrollen

Hohe - 44

CJ
200
|
108

Hohenverstellung + 30 mm CAS 3080 Hohenverstellung + 30 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode'
Beschreibung Rahmenbreite Type Léange
Unterbau fiir CBN/C8M C8F o _NN _ L

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Modulbandforderer Gerade C8M Antriebsvarianten

@ Kopfantrieb mit Riemen rechts (Seite 26)
@ Kopfantrieb direkt rechts (Seite 27)

ROBOTUNITS®




Modulbandforderer Kurve C8M Antriebsvarianten

@ Kopfantrieb mit Riemen links (Seite 28)
@ Kopfantrieb direkt links (Seite 29)

ROBOTUNITS®
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C8M Modulbandforderer Gerade

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten e
Gurtgeschwindigkeiten von ([ N
6 bis 50 m/min i
ol N
Antriebsleistung je nach Forderge- ® o=
schwindigkeit und Belastung von il
0,25 kW bis 0,55 kW % )
(230/400V; 50/60Hz; IP54)
max. Fordergut Gesamtlast 750 kg
Modulbandteilung 1 Zoll
Modulbandbreite (MB)
Modulbandausfiihrung
Seitenfiihrung Modulbandforderer Modulband offen gashjagb:e:ge((RRBB)dBOO) 0
siehe Seite 50 Modulband geschlossen RB = MB +15 bis 20 (RB >=1500)

Antriebsvarianten’

Kopfantrieb mit Riemen Kopfantrieb direkt

D Kopfantrieb mit Riemen ﬂ Kopfantrieb direkt
links links
D Kopfantrieb mit Riemen U Kopfantrieb direkt
rechts rechts

Kopfantrieb mit Riemen

D |

§ it i 1

e e
AR i a7

259
199
159
0
L]
o

max. 355

min. 5_||_

215

max. 400

max. 505
(mit Fremdlufter)
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Kopfantrieb direkt

10

max. 190 |

[T iR
1nni mnni 5???????5%
e R L
HiHHH H i

- Jiiie

max. 230

Seitenansicht

Langen und Rahmenbreite

Beschreibung
C8M Gerade Kopfantrieb mit Riemen
C8M Gerade Kopfantrieb direkt

Lange min.?
1500 mm
1500 mm

Lange max.?
12000 mm
12000 mm

Anfrage/Bestellung

Modulbandbreite min.*

150 mm
150 mm

Modulbandbreite max.*

2000 mm
2000 mm

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

1) Laufrichtung nur ziehend maoglich
2) Bauformvarianten auf Anfrage
3) Sonderlangen auf Anfrage

4) Modulbandbreiten kdnnen zwischen min. 150 mm bis max. 2000 mm in einem Raster von 50 mm gewahlt werden.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Seitenfiihrung Modulbandforderer
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

Modulbandforderer Kurve

Anwendung
Transportaufgaben aller Art Nutzbreite = Modulbandbreite - 24mm_
=]
Technische Daten
Gurtgeschwindigkeiten von P 7
6 bis 30 m/min 2777 /% A
Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von gl8
0,25 kW bis 0,55 kW
(230/400V; 50/60Hz; IP54)
max. Fordergut Gesamtlast: auf Anfrage |1
Modulbandteilung 1 Zoll
Modulbandausfiihrung
Modulband offen Modulbandbreite
Rahmenbreite = Modulbandbreite + 15mm

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen

Kurvenradius

Kopfantrieb direkt

Kopfantrieb direkt
links

Kopfantrieb direkt
rechts

Auslauflange
_(min. Modulbandbreite)

max. 175

max. @ 140

max. 280 214

P

min. 5

Einlauflange
(min. Modulbandbreite)

Rahmenbreite

max. 365

max. 505
(mit Fremdlufter)
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Kopfantrieb direkt

Auslauflange
__(min. Modulbandbreite)

max. 190

max.
360

max. 460
(mit FremdlUfter)

Kurvenradius

max. @ 140

e
I
83
33 max. 280 215 ¥
c O 10| @
s2 | 3
g | HEN : =] |
Modulbandbreite
Rahmenbreite
Bauf ianten?
autormvarianten
Seitenansicht Draufsicht
Rahmenbreite
Beschreibung Rahmenbreite min.? Rahmenbreite max.®
C8M Kurve Kopfantrieb mit Riemen 215 mm 1215 mm
C8M Kurve Kopfantrieb direkt 215 mm 1215 mm

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

1) Laufrichtung nur ziehend méglich

2) Bauformvarianten auf Anfrage

3) Rahmenbreiten kdnnen zwischen min. 215 mm bis max. 1215 mm in einem Raster von 50 mm gewahlt werden.
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Zahnriemenforderer C4T Antriebs- und Verbindungsmoglichkeiten

€ Kopfantrieb mit Riemen rechts und Wellenstummel (Seite 32)
@ Verbindungswelle mit Kupplung COL 5220 (Seite 175)

@ Zahnriemenstrang ohne Motor mit Wellenstummel beidseitig (Seite 32)

@ Zahnriemenstrang ohne Motor mit Wellenstummel rechts (Seite 32)

ROBOTUNITS®



Zahnriemenforderer C8T Antriebs- und Verbindungsmoglichkeiten

€ Kopfantrieb direkt rechts und Wellenstummel (Seite 34)

@ Kopfantrieb mit Riemen rechts und Wellenstummel (Seite 34)

@ Verbindungswelle mit Kupplung COL 5240 (Seite 175)

@ Zahnriemenstrang ohne Motor mit Wellenstummel beidseitig (Seite 34)
(5) Verbindungsnabe COP 4501 (Seite 142)

@ Keilwelle COL 8500 (Seite 143)

@ Zahnriemenstrang ohne Motor mit Keilwellennabe (Seite 34)

ROBOTUNITS®
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CAT

Seitenflihrung Zahnriemenforderer
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Geschwindigkeiten von 3 m/min
bis 58 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,12 kW bis 0,37 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 160 kg

Riemenscheibe
Zahnezahl = 30 Zédhne
Wirkdurchmesser = 47,75 mm

Gurtausfithrung
Standardanwendung, adhasiv fir
Steigtransport, staufahig, usw.

Zahnriemenforderer 40

Riemenbreite
32 mm

|
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40 8.5

Thoooo

i v e

Kopfantrieb mit Riemen

Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen
links und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen

¢ ===

Zahnriemenstrang ohne Motor

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel beidseitig

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel links

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel rechts
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max. 320
max. 425 (mit Fremdliifter)
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Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
links zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
rechts zweispurig

<---—>

Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig

Kopfantrieb mit Riemen
links dreispurig

m Kopfantrieb mit Riemen

rechts dreispurig

<---—>p



Kopfantrieb mit Riemen
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Langen und Rahmenbreite
Beschreibung Léange min. Lange max. MA1 MA2
Zahnriemenforderer 40 Kopfantrieb mit Riemen 400 mm 12000 mm
Zahnriemenforderer 40 Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig 400 mm 12000 mm _
Zahnriemenforderer 40 Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig 400 mm 12000 mm o o
Zahnriemenférderer 40 Zahnriemenstrang ohne Motor 400 mm 12000 mm

Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Forderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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C8T

Seitenflihrung Zahnriemenforderer
siehe Seite 50

Antriebsvarianten’

Anwendung
Transportaufgaben aller Art

Technische Daten
Geschwindigkeiten von 6 m/min
bis 66 m/min

Antriebsleistung je nach Forderge-
schwindigkeit und Belastung von
0,25 kW bis 0,37 kW

(230/400V; 50/60Hz; IP54)

max. Fordergut Gesamtlast 400 kg

Riemenscheibe
Zahnezahl = 32 Zédhne
Wirkdurchmesser = 101,85 mm

Gurtausfiihrung
Standardanwendung, adhasiv fir
Steigtransport, staufahig, usw.

Zahnriemenforderer 80

hoooo

Kopfantrieb mit Riemen Fmax 4000 N

A
8|
19
[E

Kopfantrieb mit Riemen
links

Kopfantrieb mit Riemen
rechts

Kopfantrieb mit Riemen
links und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen
rechts und Wellenstummel

Kopfantrieb mit Riemen

Lénge

¢ =—-—-==

Kopfantrieb direkt Fmax 6000 N
ﬂ Kopfantrieb direkt
links
D. Kopfantrieb direkt
rechts
U Kopfantrieb direkt rechts
und Wellenstummel

Kopfantrieb direkt links
und Wellenstummel

-0-
L)
\>/
104

max. 350

min. 20,

i
-
LJ

max. 400

max. 505 (mit Fremdlifter)

max. @ 140

Lange

Kopfantrieb direkt

° 0
.Dﬂ
\>/
104,

max. 230
o]

e e
0

© o

max. 405

max. 460
(mit Fremdlufter)
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Riemenbreite
32 mm
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40 17.5

75

Kopfantrieb, zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
links zweispurig

Kopfantrieb mit Riemen
rechts zweispurig

.DD
W Kopfantrieb direkt
rechts zweispurig
Kopfantrieb, dreispurig
m Kopfantrieb mit Riemen
links dreispurig
MKopfantrieb mit Riemen
rechts dreispurig
O
Kopfantrieb direkt
links dreispurig
Mopfantrieb direkt

rechts dreispurig

Kopfantrieb direkt
links zweispurig

Zahnriemenstrang ohne Motor

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel beidseitig

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel links

Zahnriemenstrang mit
Wellenstummel rechts

[T
[
|

Zahnriemenstrang ohne Motor, verstellbar

Zahnriemenstrang mit
Keilwellennabe



Kopfantrieb mit Riemen, zwei- dreispurig O/P
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MA C8T

Mittenabstand
(max. 290)

max. 250

|

Riemenbreite
32 mm

Rahmenbreite
40 mm

Mittenabstand
MA C8T
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Langen und Rahmenbreite

d

———
LO|
N [ |

;C‘ Keilwellennabe
DIN ISO 14-6x16x20

max. 190

i)

max. 3140

Beschreibung Lange min. Lange max. MA1 MA2
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb mit Riemen 550 mm 12000 mm

Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb mit Riemen, zweispurig 550 mm 12000 mm R
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb mit Riemen, dreispurig 550 mm 12000 mm o o
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb direkt 550 mm 12000 mm

Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb direkt, zweispurig 550 mm 12000 mm o
Zahnriemenforderer 80 Kopfantrieb direkt, dreispurig 550 mm 12000 mm . o
Zahnriemenforderer 80 Zahnriemenstrang ohne Motor 550 mm 12000 mm

Bestellung

Nutzen Sie bitte unseren Forderbandkonfigurator oder unser Anfrageblatt unter: www.robotunits.com

1) Standard Laufrichtung ist ziehend. Die Laufrichtung aller Antriebe kann durch Umpolen des Motors gedndert werden.
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Unterbau fiir C4T

Anwendung

Unterbau fir Zahnriemenforderer 40 Linge

(min. 1180, max. 12000)

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt,
Gummi

Héhe

Lieferumfang
Unterbausegment am Forderband
fertig montiert

Unterbau Typen 1 Strang Unterbau Typen 2 Strang

n MA1 - 40 MA1 - 40
4 4 4_}‘_;—“ 4
S —1 R — H G .
! 5 4 5 5 ﬁ:j
™ 40 %] 40 ; 40 et
© ® 0 2
o ® o £
: @ : o
40 1 W
f % = g = 5 Lo g = o = =
] Hohe /3 oder H°,CIZ’1 3+°4%e'
hichsli3 Hohe 3 hoharer Wort (hSherer Wert)
StellfiiRe BAS 4008' Feststellbare Lenkrollen StellfiiRe BAS 4008' Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung + 20 mm CAS 3080 Hohenverstellung + 20 mm CAS 3080
Unterbau Typen 3 Strang
MA1 MA2 - 40 _MA1_ _MA2 - 40
‘ ‘ ‘ 4
K = M A I ]
<t | ---D
= 40 40
“’ o
. [}
[} <
C 5
(=3 8 — —
o N
3 SR
c::'—& Héhe / 3 oder &--3 Hohe / 3 oder
MA1 + MA2 + 40 MA1 + MA2 + 40
(hoherer Wert) (héherer Wert)
StellfiiRe BAS 4008' Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung + 20 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode?
Beschreibung Lange Type Hoéhe MA1 MA2
Unterbau fiir C4T CAG _ _NN o o o

1) Optional mit Bodenbefestigung BAP 4500.
2) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.

Zeichnungen: Maf3e in mm .
ROBOTUNITS®
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Unterbau fiir C8T

Anwendung
Unterbau flir Zahnriemenforderer 80

Léange
(min. 1450, max. 12000)

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt,
Gummi

Héhe

Lieferumfang
Unterbausegment am Forderband
fertig montiert

Unterbau Typen 2 Strang

MA1 - 40 MA1 - 40
S . R ; H <& G <
— . - = b
- [ ‘-"\’, - 4 o o9 Lo o] o
@ o < <
. = : e ? Nife ? g
S S 5 S
2 2 2 2
] S ) )
= T as *
(=] f=}
§ H § — — g b 8 N N
I A J 2 %
-— = -
Hohe / 3 oder Hoéhe / 3 oder
Hohe /3 Hohe /3 MAT1 + 40 MA1 + 40
(hoherer Wert) (hdherer Wert)

StellfiiBe BAS 1120
Hohenverstellung + 30 mm

Feststellbare Lenkrollen
CAS 3080

StellfiiRe BAS 1120
Hohenverstellung + 30 mm

Feststellbare Lenkrollen
CAS 3080

Unterbau Typen 3 Strang

. MA1_ , MA2 - 40 4| MA1 _ _MA2 - 40
K N M AT
& b - s
® <
= 40 - 40
S S
[ [
< <
s 2 H
.8 & { SRS
) )
o
Hoéhe / 3 oder Mlit:he,(/&gde‘rm
MA1 + MA2 + 40 + +
(héherer Wert) (héherer Wert)

Stellfiie BAS 1120

Feststellbare Lenkrollen

Hohenverstellung + 30 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Lange Type Hoéhe MA1 MA2
Unterbau fur C8T C8G _NN

1) Bitte erganzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Rollenforderer Gerade

Rollenforderer Einschleuser

Rollenforderer Kurve

ROBOTUNITS®



Eckumsetzer

Dreheinheit

Heber

ROBOTUNITS®
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Rollenforderermodule

Modul

Fordergut-
ausrichtung

Winkelbereich
Forderrichtung

Platzbedarf

Durchsatz
(Zyklen/h)

Anwendungen

i

max. 2000

|

45°/90°

i

max. 2000

P

max. 1500

4|/

max. 350

&
e
\

O
;

¥

-

max. 350

t—P <4
+
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Staudruckloses Fordern

Der Rollenforderer mit staudruckloser Logik (ZPA - zero pressure accumulation — Logik) ist in einzelne Zonen aufgeteilt.
Die unterschiedlichen Zonen sind untereinander verbunden und kommunizieren miteinander.

Lauft einTransportgut auf eine belegte Zone zu @), bleibt das Transportgut auf der vorherigen freien Zone €) stehen.
Werden belegte Zonen frei @), folgen vorgelagerte Zonen automatisch €).

Vorteile

+,Plug and Play” Lésung mit dezentral gesteuertem Controller = keine Uibergeordnete Steuerung erforderlich
+ Es drehen sich nur die bendétigten Rollen = energieeffizient

+ Staudruckloses (bertihrungsfreies) Fordern

Antriebstechnik

Antriebskopf fur
Kraftlibertragung
mittels Poly-V Riemen

Blrstenloser 24V
Gleichstrommotor

Vorteile gegeniiber 230/400V:

+Weniger Energieverbrauch und Betriebskosten

+ Geringerer Verschleild und somit weniger Wartungsaufwand
+ Reduzierte Gerauschentwicklung

Eingreifschutz in Rolle integriert

ROBOTUNITS®



R5S Rollenforderer Gerade

Anwendung Variante ohne Seitenfiihrung
Staudruckloses Fordern von
Fordergiitern in verschiedenen GroRen 3 4
Q

Technische Daten ._.IEL ————————————————— A
Biirstenloser 24V Gleichstrommotor 8 |- [AY)
Speed Code / Geschwindigkeit: 1 °E i % 1°
15 = 2 bis 20 m/min (Alternativ)
20 = 10 bis 28 m/min (Standard) _ Lichte Weite =

. . . 40 Férdergutbreite + 10 mm 40
35 =15 bis 50 m/min (Alternativ) -

Rahmenbreite

Temperaturbereich von +2°C bis +40°C

Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A
Seitenflihrung Rollenférderer @ Dauerstrom pro Motorrolle: 1,5 A Variante mit Seitenfiihrung
siehe Seite 51 Antrieb der Rollen Gber Poly-V Riemen

Rollenmaterial: Stahl verzinkt
Unterstltzte Steuerungsprotokolle: Riemenmaterial: Chloropren mit PA

® Zugtrager
i%% wgdbus CC'Link Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt

eloxiert
Ethen'et/IP EtherCAT. ™ max. Férdergutgewicht 50 kg

24

120

3s|

Lichte Weite =
Fordergutbreite + 10 mm 40

40|

Rahmenbreite

Steuereinheit:
Komplett verkabelt inkl. Sensoren

Konfiguration:
Staudrucklose Steuerlogik
(nicht bei EtherCAT)

Abmessungen Variante

Forderrichtung Schragrollenférderer
—_—

Rollenférderer
Zone Zone

Forderrichtung
—_—

Rahmenbreite

T

Lichteweite
Férdergutbreite + 10 mm__40

i i
o - —
< | .4
i T T Hl
S — (R R | R — -dL d Lo—— J—
Rollenteilung
x: Abhangig von der Fordergutlange
Standard Abmessungen
Beschreibung Fordergut (LxB)  Lichte Weite Rahmenbreite Rollenteilung Standardlange bis
Rollenforderer Gerade 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 6000 mm
Rollenforderer Gerade 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 6000 mm
Rollenforderer Gerade 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 6000 mm
Rollenforderer Gerade 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 6000 mm

Sonderbreiten (Lichte Weite min. 310 mm, Lichte Weite max. 1210 mm), Sonderlangen und Sonderrollenteilung sind auf Anfrage maglich.

Richtwert fiir Rollenteilung = Férdergutldnge in Férderrichtung / 3,75

Zeichnungen: Mal3e in mm
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R56M Rollenforderer Einschleuser

Anwendung

Staudruckloses Fordern und einschleusen

in eine Forderstrecke von Fordergltern in <
verschiedenen GroR3en

< = =T
Technische Daten = _A_nd_d_aqm

Blrstenloser 24V Gleichstrommotor
Speed Code / Geschwindigkeit:
15 = 2 bis 20 m/min (Alternativ)
20 = 10 bis 28 m/min (Standard) 40 Férdel;gi;cl:‘ttt?r\é\i/fehi 1=0 mm 40
35 = 15 bis 50 m/min (Alternativ)
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C Rahmenbreite
Seitenflihrung Rollenférderer Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A
siehe Seite 51 @ Dauerstrom pro Motorrolle: 1,56 A
Antrieb der Rollen tber Poly-V Riemen
Unterstltzte Steuerungsprotokolle: Rollenmaterial: Stahl verzinkt
Riemenmaterial: Chloropren mit PA

®
i%%%%g *Iadbus CC'Lfnk Zugtrager

Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt

— )
Etheritet/IP EtherCAT. ™ eloxiert
max. Férdergutgewicht 50 kg

ﬁ
-

Steuereinheit:
Komplett verkabelt inkl. Sensorik und
Schaltschrank

Konfiguration:

Staudrucklose Steuerlogik mit
nachgelagertem Rollenférderer
(nicht bei EtherCAT)

Abmessungen Layout
Foérderrichtung Rollenforderer Gerade mit Einschleuser
—_—
Standard Rollenférderer Gerade Lichte Weite + 40 mm
@ 54 (gummiert) Rollenteilung RT
- | [ | .
< AN Il Il Il =/
== == 1 = = = i B B
€ | | | ! oc
IR LT El
e I Ze 2
5= L 77 -
E £3 | " [~
g 52 A | g
H N =
Hel
= L 11 |9
S[; o
% =
y Foérderrichtung
e
Standard Abmessungen
Beschreibung Fordergut (LxB) Lichte Weite Rahmenbreite Rollenteilung Standardlangen bis
Rollenforderer Einschleuser 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 6000 mm
Rollenforderer Einschleuser 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 6000 mm
Rollenforderer Einschleuser 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 6000 mm
Rollenforderer Einschleuser 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 6000 mm

Sonderabmessungen sind auf Anfrage mdéglich.

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®
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Seitenflihrung Rollenférderer
siehe Seite 51

Unterstltzte Steuerungsprotokolle:

i%%%gg ) #Modbus CCeLink

—
Ethern'et/IP" EtherCAT.

Abmessungen

Rollenforderer Kurve

Anwendung
Staudruckloses Fordern von % N\
Foérdergltern in verschiedenen Gro3en

Technische Daten

Biirstenloser 24V Gleichstrommotor
Speed Code / Geschwindigkeit: 40 Lichte Weite 40
15 = 2 bis 20 m/min (Alternativ) Rahmenbreite

20 = 10 bis 28 m/min (Standard)

35 =15 bis 50 m/min (Alternativ)

Temperaturbereich von +2°C bis +40°C

Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A

@ Dauerstrom pro Motorrolle: 1,5 A

Antrieb der Rollen Gber Poly-V Riemen

Rollenmaterial: Stahl verzinkt mit

konischen Kunststoffaufsatzen

Riemenmaterial: Chloropren mit PA

Zugtrager

Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt

eloxiert

max. Fordergutgewicht 50 kg

Steuereinheit:
Komplett verkabelt inkl. Sensoren

Konfiguration:

Staudrucklose Steuerlogik
(nicht bei EtherCAT)

Standard Winkel

740 R700

Aussenradius =
660 mm + Rahmenbreite

40 L Lichte Weite »\ 40 ‘

Rahmenbreite

Die Lichte Weite ist abhangig von der Férdergutabmessung. Lichte Weite min. 310 mm, Lichte Weite max. 1040 mm

Sonderkurvenwinkel sind auf Anfrage maoglich.

Anfrage/Bestellung

Nutzen Sie bitte unser Anfrageblatt unter www.robotunits.com

Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®



Eckumsetzer

Anwendung

Rechtwinkliges Umsetzen von
Fordergltern in verschiedenen Gré3en.
Integrierbar in jede Zone eines geraden
Rollenforderers.

Technische Daten

Blrstenloser 24V Gleichstrommotor
flir Hub und Riemen
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 3,5 A
Rollenmaterial: Stahl verzinkt
Zahnriemenmaterial: PU

Zeit fur Hub: 0,6 s

max. Férdergutgewicht 50 kg

Seitenfliihrung Rollenférderer
siehe Seite 51

Unterstltzte Steuerungsprotokolle:

i%%%%g® #Modbus CCeLink

—
Ethern'et/IP EtherCAT.

Steuereinheit:
Komplett verkabelt inkl. Sensoren

Konfiguration:

Staudrucklose Steuerlogik mit vor- und
nachgelagertem Rollenforderer

(nicht bei EtherCAT)

Abmessungen

Hub
14

110

120

Rahmenbreite RB 1
Lichte Weite LW 1

2xRT1
Lichte Weite LW 2
(Rahmen min. 335)

Rahmenbreite RB 2
(Rahmen min. 415)

Férderrichtung RT 1
-

=

|
Ll
1
|

|

Rahmenbreite RB 1
Lichte Weite LW 1

14

-

2
2 \ ]
S
5 i
=0 I 1| e — Il o~
¢ i
Lichte Weite LW 2
Rahmenbreite RB 2
Standard Abmessungen
Rollenforderer mit Eckumsetzer Zu- bzw. Abfuhr Rollenforderer
Beschreibung Fordergut (LxB) LW 1 RB 1 RT 1 LW 2 RB 2 RT 2
Eckumsetzer 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 410 mm 490 mm 80 mm
Eckumsetzer 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 310 mm 390 mm 105 mm
Eckumsetzer 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 610 mm 690 mm 105 mm
Eckumsetzer 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 410 mm 490 mm 160 mm

Sonderabmessungen sind auf Anfrage maéglich.

Zeichnungen: MalRe in mm

ROBOTUNITS®
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Seitenflihrung Rollenférderer
siehe Seite 51

Unterstltzte Steuerungsprotokolle:

2B Sgnocbus (Ciink

Ethern'et/IP" EtherCAT.

Abmessungen

Dreheinheit mit Rollenforderer

Anwendung
Lagerichtiges Drehen von Fordergtitern in

verschiedenen Grof3en

Technische Daten

Biirstenloser 24V Gleichstrommotor
Temperaturbereich von +2°C bis +40°C
Max. Dauerstrom pro Motorrolle: 2,5 A
Drehbereich: 0° — 270°

Verfahrzeit fiir 90°: 2,5 s

max. Fordergutgewicht 50 kg

Steuereinheit:
Komplett verkabelt inkl. Sensoren

Konfiguration:
Staudrucklose Steuerlogik mit vor- und
nachgelagertem Rollenforderer

(nicht bei EtherCAT)

Seitenlange S

Mitnehmerplatte D

0 )\— [ °
J/ ' H [\
/ v N Y
| H

. |

D |/
\ ’

N ’/
® S~ ¢ _— °

Seitenlange S

Rollenteilung RT

Férderrichtung

N- 270°

° -7 e  T~_ ®
e | — — s H= — — —]
i N . H N\
s o[l L1 N L
- £ £
g = tl
Bl
£l 5 I 1 i
g 3 | : g g
| \ N Y g
1 /
' N: H_ |/
SIl = e ]
~__eo _—~ ®
g
2 (|l " =
g g
= c
3 =
<
] ]
40| Lichte Weite |40
Rahmenbreite
Standard Abmessungen
Rollenforderer auf Dreheinheit Dreheinheit
Beschreibung Fordergut (LxB) | Lichte Weite ~ Rahmenbreite  Rollenteilung Seitenlange S Mitnehmerplatte D
Dreheinheit mit Rollenforderer 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 590 mm @ 400 mm
Dreheinheit mit Rollenforderer 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 590 mm @ 400 mm
Dreheinheit mit Rollenforderer 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 790 mm @ 630 mm
Dreheinheit mit Rollenforderer 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 790 mm @ 630 mm

Sonderabmessungen sind auf Anfrage moglich.

Zeichnungen: Mal3e in mm
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Heber mit Rollenforderer

Anwendung

Staudruckloses Fordern tGber 2 Ebenen
von Fordergutern in verschiedenen
GrolRen

Technische Daten

Heber mit Drehstrom Getriebemotor 400V
Geschwindigkeit max. 1 m/s
Beschleunigung max. 0,7 m/s?
Rollenforderer mit blirstenlosem 24V
Gleichstrommotor

Geschwindigkeiten von 10 bis 28 m/min
Temperaturbereich von + 2°C bis + 40°C
Rahmenmaterial: Aluminium seidenmatt
eloxiert

Einhausung mit Polycarbonatscheiben
Seitenflihrung Rollenforderer optional mit Sicherheitstunnel und -tiire
siehe Seite 51

min. 450

Steuereinheit:
Unterstltzte Steuerungsprotokolle: Komplett verkabelt inkl. Sensoren und

® Schaltschrank
i%%%%g *ﬂndb us CC'L ink

Konfiguration:

Ethen\et/IP EtherCAF-k Staudrucklose Steuerlogik mit vor- und
nachgelagertem Rollenférderer
(nicht bei EtherCAT)

Abmessungen

246

TiefeT

| Lichte Weite
Rahmenbreite

Rollenteilung

Breite S
Standard Abmessungen

Rollenforderer auf Heber Heber
Beschreibung Fordergut (LxB) | Lichte Weite =~ Rahmenbreite  Rollenteilung Grundflache (SxT) Max. Hub h
Heber mit Rollenforderer 400 x 300 mm 310 mm 390 mm 105 mm 740 x 670 mm 5000 mm
Heber mit Rollenforderer 300 x 400 mm 410 mm 490 mm 80 mm 755 x 770 mm 5000 mm
Heber mit Rollenforderer 600 x 400 mm 410 mm 490 mm 160 mm 1015 x 770 mm 5000 mm
Heber mit Rollenforderer 400 x 600 mm 610 mm 690 mm 105 mm 740 x 970 mm 5000 mm

Sonderabmessungen sind auf Anfrage maéglich.

Zeichnungen: MalRe in mm
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R5F Unterbau fiir R5S

Anwendung
Unterbau fur Rollenforderer Gerade

Technische Daten

Material: Aluminium seidenmatt
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt,
PA 6 bzw. Gummi

Hoéhe
(Oberkante Rolle)

Lieferumfang
Unterbausegment fertig montiert

Unterbau Typen Standard

Rahmenbreite

40 | Lichte Weite _ .40

Rahmenbreite
S 40 | Lichte Weite . 1.40 R

)
)
in )
T

3 E EE
=5 <5
2E 2 €
c O c o
o= g =
3 33
<D o ‘U)_‘ ©
X C = c
£s E=
8y 8g
o PN S ] 11 o "
5 il B i ot
ag ag
StellfiRe BAS 1120 Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung + 30 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode’
Beschreibung Rahmenbreite Type Hohe
Unterbau fir R5S R5F o _ NN o

1) Bitte ergdnzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: Mal3e in mm
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Unterbau fiir R5C

Anwendung
Unterbau flr Rollenforderer Kurve
Technische Daten
Material: Aluminium seidenmatt _
eloxiert, GD-Zn verzinkt, Stahl verzinkt, %
PA 6 bzw. Gummi -‘r':’?:'ﬁ
0 C
Tg
Lieferumfang 3
Unterbausegment fertig montiert e
Unterbau Typen Standard
Rahmenbreite Rahmenbreite
S 80 Lichte Weite - 80 80 R 80 Lichte Weite - 80 80
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StellfiRe BAS 1120 Feststellbare Lenkrollen
Hohenverstellung = 30 mm CAS 3080
Bestellcode
Bestellcode'
Beschreibung Rahmenbreite Type Hoéhe
Unterbau fiir R5C R5G o _NN o

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um die entsprechenden Parameter fiir die Bearbeitungsinformationen.
Zeichnungen: Mal3e in mm
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Seitenfiihrung Gurt-, Zahnriemen-, Modulbandférderer

Gurtforderer (Integriert)

Gurtférderer

Zahnriemenforderer

Modulbandférderer

Konstruktionshinweis

Siehe Katalog
Seite 16 (C4N)
Seite 18 (C5N)
Seite 20 (C8N)

Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange
moglich)

Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange
moglich)

Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange
maoglich)

125 (C4N/C8N)

flexibel

J S —

[>T~ 120 (C5N)

110

35 (Gerade)
65 (Kurve)
&\

125 (C4T)
120 (C8T)

25 (C4T)
20 (C8T)

120 (Gerade)
100 (Kurve)

Héhe
2 Hohe

Empfehlung Héhe Seitenfiihrung

ROBOTUNITS®

Einstellbereich Seitenfiihrung



Seitenfuhrung Rollenforderer

Siehe Katalog
Seite 42

Integriert (nur bei Rollenforderer Gerade)

24

Starr

Flexibel, mit Uberstand Flihrungsbereich
bei Standard
Vierkantrohrlange
150 mm
(Sonderlange

moglich)

100 | 44
(144)

Flihrungsbereich
bei minimaler
Vierkantrohrlange

Flexibel, ohne Uberstand

X 30 mm
- . - (andere Lange
~ o moglich)
I ////’
//
Montagehinweise
Stossstelle
max. 3000 (Verbindung mit Gewindestift GST M08x040)
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100 | max. 500 Vs | Vs

H

max. 500 max. 500

Seitenflihrung Sockel bzw. Clip gleichmaRig aufteilen.
ACHTUNG ! Maximale Abstande nicht Gberschreiten!
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COP 4561 Seitenfiihrung Sockel

Anwendung
Zur individuellen Positionierung der

Seitenfuhrung " "

Technische Daten

Material:

Grundteil PA6 schwarz

Halterungen PA6 GF30 schwarz
Abdeckkappe 18x18 PE-LLD
Befestigungsmaterial Stahl verzinkt

Lieferumfang

1 Seitenfliihrung Grundteil

1 Seitenflihrung Halterung Mutter

1 Seitenflihrung Halterung Schraube
2 Zylinderschrauben IBS M05x025

2 Sechskantmuttern SKM M005

1 Zylinderschraube IBS M08x030 EXNIKO 0375
1 Sicherungsscheibe SIS M08x13x0.8

1 Sechskantmutter SKM M008

1 Abdeckkappe CAP 1818

Anziehdrehmoment
IBS M05x025 =6 Nm
IBS M08x030 EXNIKO = 10 Nm

Montagehinweis

Bestellcode

Bestellcode
Beschreibung Gewicht
Seitenflihrung Sockel COP 4561 0,095 kg

ROBOTUNITS®



Seitenfithrung Halter

Anwendung
Zur individuellen Positionierung der
Seitenfiihrung

Technische Daten

Material:

Klemmteil PA6.6 schwarz

Abdeckkappe 15x15 PE-LLD

Vierkantrohr Aluminium EN AW-6060-T66
Befestigungsmaterial Stahl verzinkt

Lieferumfang

1 Seitenflihrung Klemmteil

1 Zylinderschraube IBS M05x014

1 Sechskantmutter SKM MO005

1 Abdeckkappe CAP 1515

1 Vierkantrohr 15x15 Lange 150 mm bzw.
variabel

Bestellcode

L +26.5

L+20

Beschreibung
Seitenfiihrung Halter Lange 150
Seitenfiihrung Halter Lange variabel

Bestellcode’
Lange
COP 9001
COL 9000 SNN ____

1) Bitte ergénzen Sie den Bestellcode um das LdngenmalR
Zeichnungen: Mal3e in mm

ROBOTUNITS®

Gewicht
0,045 kg
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Montagehinweis

Seitenfiithrung Clip

Anwendung
Zur Aufnahme der Seitenfiihrung

Technische Daten
Material:
PA6 schwarz

Lieferumfang
10 Seitenfiihrung Clips

L

Bestellcode

Beschreibung
Seitenfiihrung Clip Set

COP 4590

Bestellcode

COP 4570

Seitenfihrung Endstuck

Anwendung
Zum Abdecken offener Enden der
Seitenflihrung am Ein- bzw. Auslauf

Technische Daten

Gewicht/Stlck
0,020 kg

|
Material: |
PP ESD schwarz I
| o
R | o
Lieferumfang .
4 Seitenflihrung Endstlicke = I
2 .
|
T
] ]
l |
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht/Stlick
Seitenflihrung Endstlck Set COP 4590 0,010 kg

ROBOTUNITS®



Seitenfithrung Kunststoff

Anwendung 30
Kunststoffprofil zur Herstellung von
Seitenfiihrungen +-
S
Technische Daten
Material:
PVC-U schwarz . 1
|
Kunststoffprofil mit HeiRluftfohn warm }
verformbar (Erweichungstemperatur 80°C) |
| W
WW
|
i
|
- f
Anwendung
Kanalisierung
Bestellcode
Bestellcode
Beschreibung Gewicht/Meter
Seitenflihrung Kunststoff zugeschnitten COL 4590 SNN 0,340 kg
Seitenfiihrung Kunststoff, Stange, Lange 3000 mm COL 4590 NNN 3000 0,340 kg
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