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Schlusselfertige Forderlosungen

Die Robotunits Fordertechnik
im Start-Stopp- und Taktbetrieb



Schlusselfertige Forderlosungen

Start-Stopp- und Taktbetrieb

Gurtforderer, Modulbandforderer und Zahnriemenforderer
bieten jeweils spezifische Vorteile flir den Materialtrans-
port. Gurtforderer sind flexibel in Abmessungen, Gurteigen-
schaften und Antriebskonfigurationen. Modulbandférderer
sind robust und bieten hochste Gestaltungsfreiheit durch
Kombinationsmoglichkeiten von Geraden, Kurven und
Steigungen. Zahnriemenforderer gewahrleisten prazise

Lichtschranke
Start

Geschwindigkeitsregler
Frequenzumrichter

N

Positionierung und hohe Prozesssicherheit. Alle Forde-
rer konnen mit Sensoren, Lichtschranken und Tastern
fur Takt- oder Start-Stopp-Betrieb ausgestattet werden.
Robotunits bietet Plug-and-Play-Losungen inklusive Steu-
erung und Schaltschrank, die genau auf lhre Arbeitspro-
zesse optimiert sind. Ihr Vorteil: positionieren, einstecken
und produzieren!

Lichtschranke
Stopp

¢ €

Taster
Start/Stopp
Wahlschalter
Not-Halt

Schaltschrank

mit Logik-Modul
Stromzufuhr
CEE Stecker

Stromzufuhr
Schuko-Stecker

e
i

ce ®

Plug-and-Play

Gurtforderer

Eigenschaften/Anwendung

- freie Wahl der Abmessungen,
Gurteigenschaften und
Umlenkungsvarianten

« Kopfantrieb mit Riemen,
Kopfantrieb direkt, Mittenantrieb

- Steigforderaufgaben

@ Modulbandforderer

Eigenschaften/Anwendung

- Mehrfachkombinationen aus
Geraden, Kurven und Steigungen
moglich

- schwere Lasten

» Staubetrieb

- Steigforderaufgaben

Zahnriemenforderer

Eigenschaften/Anwendung

« Keilfiihrung zur Aufnahme von
Querkraften

« Strang-an-Strang-Anordnung

+ hohe Prozesssicherheit

« Takt- und Positionieraufgaben



Schlusselfertige Forderlosungen
Start-Stopp- und Taktbetrieb

Wahlschalter —
» Start und Stopp durch Wahlschalter . t-
o

Stoppsensor

« Forderer lauft permanent —
- Stopp durch unterbrochene Lichtschranke am Ende des <.
Forderers I I I !

« Start durch freie Lichtschranke am Ende des Forderers

Startsensor und Stoppsensor

- Start durch Lichtschranke am Anfang des Forderers —
« Stopp durch Lichtschranke am Ende des Forderers .
« Kein Start bei unterbrochener Lichtschranke am Ende

des Forderers

Starttaster und Stoppsensor
- Start durch manuellen Starttaster

« Stopp durch Lichtschranke am Ende —=
+ Kein Start bei unterbrochener Lichtschranke am Ende ' o]

des Forderers

Startsensor mit Zeitsteuerung

« Start durch Lichtschranke — Bandlaufzeit wird ausgelost — @
» Produkt fahrt bis zum mechanischen Anschlag .

« Stopp durch Ablauf der Bandlaufzeit

Kundensignal

-_—)
- Start durch Kundensignal O«Q -:- é}
* Produkt wird tbernommen, transportiert und tbergeben ; ;

+ Stopp durch Kundensignal S A

Taktbetrieb

- Start durch einen Taster, eine Lichtschranke @t- @ t- t-

oder ein Kundensignal

+ Stopp durch eine Lichtschranke tlil:l 3 tlil:l

oder ein Kundensignal N
.. .. . = —

- Forderer entleeren (iber einen Taster tl:l:l.: .) tl:l:l

oder ein Kundensignal N e

—
- Not-Halt optional tl:l:l. 3



ROBOTUNITS

Standardisierte Anwendungslosun-
gen individuell auf Ihre Bedirfnisse
angepasst

Die in der Praxis bewahrten Anwendungen
aus dem Robotunits Automatisierungsbau-
kasten bieten geniale Losungen zur
einfachen Optimierung Ihrer Prozesse.

Lo
] ﬂh?? Anwendungen entdecken
FRCE www.robotunits.com/anwendungen/

Beste Qualitat Kompromissloser Service Schnellste Lieferung
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